MAKING MODERN LIVING POSSIBLE

Status Quich

Przewodnik programowania
VLT® Micro Drive

EEEEEEEEEEEE



Dacifi

Spis zawartosci

Przewodnik programowania przetwornicy czestotliwosci VLT® Micro FC 51

Spis zawartosci

1 Bezpieczenstwo

1.1.1 Ostrzezenie o wysokim napieciu

1.1.2 Instrukcje bezpieczenstwa

1.1.3 Wersja oprogramowania i zezwolenia

1.1.4 Ogdlne ostrzezenie

1.1.5 Zasilanie IT

1.1.6 Unika¢ przypadkowego rozruchu

1.1.8 Przed przystgpieniem do naprawy

AP A W OIW W W W

2 Wprowadzenie

w

2.1.1 Identyfikacja FC

2.1.2 Kod typu

(o))

3 Programowanie

3.1 Sposéb programowania

3.1.1 Programowanie z oprogramowaniem konfiguracyjnym MCT-10

3.1.2 Programowanie za pomocg LCP 11 or LCP 12

3.2 Menu statusu

3.3 Szybkie menu

—_

3.4 Menu gtéwne

O IO QY (0 (00 00 :00

—_

4 Opisy parametru

4.1 Grupa parametréw 0: Praca/Wyswietlacz

4.2 Grupa parametréw 1: Obcigzenie/Silnik

4.3 Grupa parametréw 2: Hamulce

4.4 Grupa parametréw 3: Wartos¢ zadana / Czas rozpedzania/zatrzymania

4.5 Grupa parametréw 4: Ograniczenia/Ostrzezenia

4.6 Grupa parametréw 5: Wejscie/Wyjscie cyfrowe

4.7 Grupa parametréw 6: Wejscie/Wyjscie analogowe

4.8 Grupa parametréw 7: Sterowniki

4.9 Grupa parametréw 8: Komunikacja

4,10 Grupa parametrow 13: Sterownik zdarzen

4.11 Grupa parametrow 14: Funkcje specjalne

4.12 Grupa parametrow 15: Informacje o przetwornicy czestotliwosci

4.13 Grupa parametrow 16: Odczyty danych

5 Listy parametréow

54

5.1.1 Indeks konwersji

58

5.1.2 Zmiana podczas pracy

58

5.1.3 2 zestawy parametrow

58

MG02C549 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Dacifi

Spis zawartosci Przewodnik programowania przetwornicy czestotliwosci VLT® Micro FC 51
514 Typ 58
5.1.5 0-** Praca/Wyswietlacz 59
5.1.6 1-** Obciazenie/Silnik 59
5.1.7 2-** Hamulce 60
5.1.8 3-** Wartos¢ zadana/Czas rozpedzenia/zatrzymania 61
5.1.9 4-** Ograniczenia / Ostrzezenia 62
5.1.10 5-** We/wy cyfrowe 62
5.1.11 6-** We/Wy analogowe 63
5.1.12 7-** Sterowniki 63
5.1.13 8-** Komunikacja i opcje 64
5.1.14 13-** Logiczny sterownik zdarzen 64
5.1.15 14-** Funkcje specjalne 65
5.1.16 15-** Informacje na temat przetwornicy czestotliwosci 65
5.1.17 16-** Odczyty danych 66
6 Usuwanie usterek 67
6.1.1 Sfowo alarmowe, stowo ostrzezenia i rozszerzone stowo statusowe 69
Indeks 73

2 MG02C549 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Danfi

Bezpieczenstwo

Przewodnik programowania przetwornicy czestotliwosci VLT® Micro FC 51

1 Bezpieczehstwo

1.1.1 Ostrzezenie o wysokim napieciu

AOSTRZEZENIE|

Napiecie przetwornica czestotliwosci jest grozne zawsze,
gdy urzadzenie jest podiaczane do zasilania. Niepra-
widtowa instalacja silnika lub przetwornica czestotliwosci
moze spowodowac uszkodzenia sprzetu, powazne
zranienie lub $mier¢. Nalezy zatem obowigzkowo
przestrzegac zaleceri zawartych w niniejszej instrukgji, a
takze przepisdw lokalnych i krajowych oraz przepiséw
bezpieczenstwa.

1.1.2 Instrukcje bezpieczenstwa

UWAGA

Przed uzyciem funkcji wptywajacych bezposrednio lub
posrednio na bezpieczeristwo oséb (np. Bezpieczny stop,
Tryb pozarowy lub inne funkcje wymuszajace zatrzymanie
silnika lub prébujace utrzymaé jego prace) nalezy dokonaé
szczegbtowej oceny ryzyka i wykona¢ testy systemu. Testy
systemu musza obejmowac sprawdzenie trybéw
awaryjnych dotyczacych sygnalizacji sterowania (sygnaty
analogowe i cyfrowe oraz komunikacja szeregowa).

WAZNE

Przed uzyciem trybu pozarowego skontaktowac sie z
Danfoss

. Upewnij sie, ze przetwornica czestotliwosci jest
odpowiednio uziemiona.

. Nie odfgczac¢ wtyczek zasilania ani wtyczek silnika
lub innych potaczen zasilania, kiedy przetwornica
czestotliwosci jest podfaczona do zasilania.

. Chroni¢ uzytkownikéw przed napieciem zasilania.

. Chronic¢ silnik przed przecigzeniem zgodnie z
krajowymi i lokalnymi przepisami.

. Prady uptywu przekraczaja 3,5 mA.

. Przycisk [OFF] nie jest przetacznikiem bezpie-

czenstwa. Nie odtacza on przetwornica
czestotliwosci od zasilania.

1.1.3 Wersja oprogramowania i zezwolenia

Wersja oprogramowania
Przewodnik programowania
Przetwornica czestotliwoéci VLT® Micro Drive FC 51
Seria FC 51

C€c‘us0 ,}{%

Niniejszy przewodnik programowania dotyczy
wszystkich przetwornic czestotliwosci Przetwornica
czestotliwosci VLT® Micro Drive FC 51 z oprogramo-

waniem w wersji 2.6X.
Numer wersji oprogramowania mozna odczytac

z parametru 15-43 Wersja oprogramowania.

1.1.4 Ogdlne ostrzezenie

AOSTRZEZENIE

Ostrzezenie

Dotkniecie czesci elektrycznych moze by¢ $miertelne -
nawet po odlaczeniu urzadzenia od zasilania.

Sprawdzi¢ takze, czy inne wejscia napiecia zostaty
odigczone (ztacze obwodu posredniego DC).

Nawet, gdy diody sa wylaczone, w obwodzie DC moze
wciaz by¢ wysokie napiecie.

W przypadku kazdej wielkosci urzadzenia, odczekaé
przynajmniej 4 minuty przed dotknieciem jakiejkolwiek
czesci przetwornica czestotliwoéci mogacej by¢ pod
napieciem.

Krotszy okres jest dozwolony jedynie w przypadku, gdy jest
on podany na tabliczce znamionowej danego urzadzenia.
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Bezpieczenstwo

Przewodnik programowania przetwornicy czestotliwosci VLT® Micro FC 51

AUWAGA|

Prad uptywowy

Prad uptywowy przetwornica czestotliwosci przekracza
wartos¢ 3,5 mA. Zgodnie z normg IEC 61800-5-1
podiaczenie wzmocnionego uziemienia ochronnego musi
zosta¢ wykonane za pomoca przewodu min. 10mm? Cu lub
dodatkowego przewodu PE - o takim samym przekroju
poprzecznym, co okablowanie sieci zasilajacej. Muszg by¢
one osobno zakoriczone.

Wytacznik réznicowopradowy

Ten produkt moze powodowac powstanie pradu statego w
przewodzie ochronnym. Kiedy wytacznik réznicowo-
pradowy (RCD) stosowany jest jako zabezpieczenie
dodatkowe, po stronie zasilania tego produktu, nalezy
uzywac tylko RCD typu B (z op6znieniem czasowym). Patrz
réwniez nota aplikacyjna Danfoss dla RCD, MN.90.GX.YY.
Uziemienie ochronne przetwornica czestotliwosci i
zastosowanie wylacznikdw RCD powinno by¢ zawsze
zgodne z przepisami krajowymi i lokalnymi.

AUWAGA

Aktywacja funkgcji zabezpieczenia silnika przed przecia-
Zeniem jest mozliwa po ustawieniu parametru 7-90
Zabezpieczenie termiczne silnika na warto$¢ Wylqczenia
awaryjne ETR. Dla rynku pétnocnoamerykariskiego: Funkcje
ETR zapewniaja klase 20 zabezpieczenia silnika przed
przeciazeniem, zgodnie z NEC.

AOSTRZEZENIE|

Instalacja na duzych wysokosciach:
Dla wysokosci powyzej 2000 m n.p.m., prosze sie
skontaktowa¢ z Danfoss w sprawie PELV.

1.1.5 Zasilanie IT

AUWAGA|

Zasilanie IT

Instalacja dla izolowanego Zrédta zasilania, tzn. zasilania IT.
Maks. dozwolone napiecie zasilania przy podiaczeniu do
Zrédfa zasilania: 440 V.

Opcjonalnie, firma Danfoss oferuje filtry liniowe,
ulepszajace dziatanie harmonik.

1.1.6 Unikac¢ przypadkowego rozruchu

Kiedy przetwornica czestotliwosci jest podtaczona do
zasilania, silnik mozna uruchomic¢/zatrzymac za pomocg
polecen cyfrowych, polecenn magistrali komunikacyjnej,
wartosci zadanych lub lokalnego panelu sterowania.

. Jesli wymaga tego bezpieczeristwo osobiste,
nalezy zawsze odtaczac przetwornica
czestotliwosci od zasilania, aby zapobiec przypad-
kowemu rozruchowi silnikéw.

o Aby zapobiec przypadkowemu rozruchowi, przed
zmiang parametréw nalezy zawsze wcisngé
przycisk [OFF].

1.1.7 Postepowanie z odpadami

Sprzetu zawierajacego podzespoty elektryczne
nie mozna usuwac wraz z odpadami
domowymi.

Sprzet taki nalezy oddzieli¢ od innych odpadéw

i dofgczy¢ do odpadéw elektrycznych oraz
elektronicznych, zgodnie z obowigzujacymi

przepisami lokalnymi.

1.1.8 Przed przystapieniem do naprawy

1. Odtaczy¢ FC 51 od zasilania (a takze od
zewnetrznego zrédta zasilania DC, jesli jest.)

2. Poczeka¢ 4 minuty (M1, M2 i M3) lub 15 minut
(M4 i M5), aby roztadowat sie obwdéd DC.

3. Odtaczy¢ zaciski magistrali DC i zaciski hamulca
(jesli s zamontowane w urzadzeniu)

4. Odtaczy¢ kabel silnika
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Wprowadzenie Przewodnik programowania przetwornicy czestotliwosci VLT® Micro FC 51

2 Wprowadzenie

2.1.1 Identyfikacja FC

Ponizej przedstawiono przyktadowa etykiete identyfi-
kacyjna przetwornica czestotliwosci. Etykieta znajduje sie
na wierzchu kazdej przetwornica czestotliwosci, zawierajac
informacje odpowiednie dla kazdego egzemplarza
urzadzenia, takie jak np. parametry znamionowe, numer
seryjny, numer katalogowy ostrzezen i inne. Szczegétowe
informacje na temat sposobu odczytywania Ciggu kodu
typu patrz Tabela 2.1.

® Micro Drive
T/C: FC-081PK3782E20H3XXCXXX8)X00X
P/N: 132?0002 §/N: 000000G416 ﬁ
0.37 kW 0.
IN: mu-m 6.1A s
OUT: 3x0-Vin

CHASSIS | IP20 Temp. .#c/m-r o
IIIIIIIIIIIIIIIIIIIII

c@. Listed 76X1E134261 Ind. Contr: Eq.

See manual for
Zis CAUTION:
SEE MANUAL / VOIR MANUEL
WMQO NOT TOUCH UNTIL

4 MIN. AFTER DISCONNECTION
A CHARGE RESIDUELLE, ATTENDRE
4 MIN. APRES DECONNEXION

130BA505

llustracja 2.1 Na przykiadzie pokazano etykiete identyfikacyjna.
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Wprowadzenie Przewodnik programowania przetwornicy czestotliwosci VLT® Micro FC 51

2.1.2 Kod typu

1 234

FC-05

8 9 101112 13141516 17 1819 20 21 2223 24 2526 27

P H XX XSXXX

130BA589.10

1

Opis Poz. Mozliwy wybér

Grupa produktéw 1-3 Regulowane Przetwornica czestotliwosci
Seria i typ produktu 4-6 Przetwornica czestotliwosci

Moc 7-10 0,18 - 7,5kW

Napiecie zasilania 11-12 S2: Jedna faza 200 - 240V AC

T 2: Trzy fazy 200 - 240V AC

T 4: Trzy fazy 380 - 480V AC

Obudowa 13-15 IP20/Chassis

Filtr RFI 16-17 HX: Brak filtra RFI

H1: Filtr RFI klasy A1/B

H3: Filtr RFI klasy A1/B (ograniczona dtugos¢ kabla*)

Hamulec 18 B: Zawiera przerywacz hamulca (od mocy 1,5 kW wzwyz)
X: Nie zawiera przerywacza hamulca
Wyswietlacz 19 X: Brak lokalnego panelu sterowania
N: Numeryczny lokalny panel sterowania (LCP)
P: Numeryczny lokalny panel sterowania (LCP) z potencjometrem
Pokrycie PCB 20 C: Z pokryciem PCB
X. Bez pokrycia PCB
Opcje zasilania 21 X: Brak opgji zasilania
Dopasowanie A 22 X: Brak dopasowania
Dopasowanie B 23 X: Brak dopasowania
Wersja oprogramowania 24-27 SXXX: Najnowsza wersja — oprogramowanie standardowe

Tabela 2.1 Opis kodu typu

*Patrz zalecenia projektowe dla Przetwornica czestotliwosci VLT®
Micro Drive FC 51, MGO2K1YY
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Danfi

Przewodnik programowania przetwornicy czestotliwosci VLT® Micro FC 51

Wprowadzenie

2.1.3 Ostrzezenia i zezwolenia

Symbole uzyte w niniejszym przewodniku programowania.

AUWAGA 2

Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktdra, jesli sie
do niej dopusci, moze skutkowa¢ niewielkimi lub umiarko-
wanymi obrazeniami. Moze réwniez przestrzega¢ przed

Symbole
W niniejszej instrukcji wykorzystano ponizsze symbole:

AOSTRZEZENIE|

Oznacza potencjalnie niebezpieczna sytuacje, ktéra, jesli sie

do niej dopusci, moze skutkowaé $miercig lub powaznymi

obrazeniami.

niebezpiecznymi dziataniami.

UWAGA

Wskazuje sytuacje, ktéra moze skutkowaé wytacznie
uszkodzeniem sprzetu lub mienia.

2.1.4 Skréty i normy

Skréty Pojecia Jednostki SI Jednostki I-P
a Przyspieszenie m/s? ft/s?
AWG Amerykariska miara grubosci kabla
Auto Tune Automatyczne dopasowanie silnika
°C Stopnie Celsjusza
| Prad A Amper
lLm Ograniczenie pradu
Zasilanie IT Zasilanie siecio.we z punkte'm ?o{z?czenia w gwiazde w transfor-
matorze ptywajacym do uziemienia
Dzul Energia J=Nm stopa-funt, Btu
°F Stopnie Fahrenheita
FC Przetwornica czestotliwosci
f Czestotliwos¢ Hz Hz
kHz Kiloherc kHz kHz
LCP Lokalny panel sterowania
mA Miliamper
msek. Milisekunda
min. Minuta
MCT Oprogramowanie Motion Control Tool
M-TYPE Zaleznie od typu silnika
Nm Niutonometry cale-funty
IMN Prad znamionowy silnika
fun Czestotliwo$¢ znamionowa silnika
Pmn Moc znamionowa silnika
UmN Napiecie znamionowe silnika
PELV Zabezpieczenie przy pomocy bardzo niskiego napiecia
Wat Moc w Btu/godz., KM
paskal Ciénienie Pa = N/m? funt/cal2, funt/
stopa2, stopa wody
Iinv Znamionowy prad wyjsciowy inwertora
obr./min. Obroty na minute
SR Powiazane z rozmiarem
T Temperatura C F
Czas sek. s,godz.
Tum Ogran.mom.obr.
u Napiecie \ Vv

Tabela 2.2 Tabela skr6téw i norm
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Programowanie Przewodnik programowania przetwornicy czestotliwosci VLT® Micro FC 51

3 Programowanie

3.1 Sposdéb programowania

3.1.1 Programowanie z oprogramowaniem konfiguracyjnym MCT-10

przetwornica czestotliwosci mozna zaprogramowac z
komputera osobistego poprzez port komunikacyjny RS485 o C.ﬁ a]
po zainstalowaniu oprogramowania MCT-10 Set-up Fe3 JU.U .

Software. Status ik M:‘n"uﬂ

Mozna je zaméwi¢ (kod 130B1000) lub pobra¢ z witryny o
Danfoss: www.danfoss.com, Obszar dziatalnosci: Motion s Q\/\

Controls. . O .

llustracja 3.2 LCP 11 bez potencjometru

130BA267.10

Patrz instrukcja obstugi MG10RXYY.

3.1.2 Programowanie za pomocg LCP 11 or

LCP 12 Wyswietlacz:
Na wyswietlaczu ukazywanych jest wiele przydatnych
informacji.
LCP jest podzielony na cztery grupy funkcyjne:
1. Wyswietlacz numeryczny. Numer zestawu parametréw przedstawia aktywny zestaw

parametrow oraz edytowany zestaw parametrow. Jesli ten

2. Przycisk [Menul.
o ) . sam zestaw parametrow jest aktywny i edytowany, na
3. Przyciski nawigacyjne. ekranie pojawia sie tylko jego numer (ustawienie
4. Przyciski funkcyjne i lampki sygnalizacyjne (diody fabryczne).
LED). Kiedy sa to dwa rézne zestawy, oba ich numery sg

wyswietlane na ekranie (zestaw parametréw 12).
Edytowany zestaw parametréw jest oznaczany migajacym
numerem.

L]
Setup 1
1| 23 §0.0
) S‘a'“s N
Selup1
Do \\// 3 50.0.

Status chk Main

— Menu
. @

Alarm

130BA468.10

130BA465.10

T
4 @ llustracja 3.3 Oznaczenia zestawu parametréow

llustracja 3.1 LCP 12 z potencjometrem

Niewielkie cyfry po lewej stronie ekranu to wybrany numer
parametru.

L |
23 50.0.

Status  Quick  Main

Menu Menu
Menu

P

130BA461.10

llustracja 3.4 Oznaczenia numeru wybranego parametru

Wieksze cyfry na srodku ekranu to wartos¢ wybranego
parametru.

8 MG02C549 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss
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Programowanie

Przewodnik programowania przetwornicy czestotliwosci VLT® Micro FC 51

[ ]
+93-50.0..

Status Quick  Main

Menu Menu
Menu
- —_— T~

llustracja 3.5 Oznaczenia wartosci wybranego parametru

130BA463.10

Po prawej stronie ekranu ukazane sg jednostki wybranego
parametru. Moze to by¢ Hz, A, V, kW, KM, %, sek. lub obr./
min.

L |
a3 60.0.
Status  Quick Main

Menu Menu
Menu
—_— .

llustracja 3.6 Oznaczenia jednostki wybranego parametru

130BA462.10

Kierunek obrotéw silnika jest ukazany w lewej dolnej czesci
ekranu (oznaczony matg strzatka skierowana zgodnie z
ruchem wskazéwek zegara lub w kierunku odwrotnym).

[
3 50.0.

Status Quick  Main

Menu Menu
Menu
L — N

.

130BA460.10

llustracja 3.7 Oznaczenia kierunku obrotéw silnika

Za pomoca przycisku [MENU] mozna wybra¢ nastepujace
menu:

Menu statusu:

Menu to jest w Trybie odczytu lub w Trybie Hand on. W
Trybie odczytu na ekranie ukazywana jest warto$¢ obecnie
wybranego parametru odczytu.

W Trybie Hand on wys$wietlana jest warto$¢ zadana
lokalnego LCP.

Szybkie menu:

Wyswietla parametry szybkiego menu oraz ich ustawienia.
Z tego menu mozna uzyska¢ dostep do tych parametrow
oraz je edytowac. Wiekszos¢ aplikacji mozna obstugiwac
ustawiajgc parametry w szybkich menu.

Menu gtéwne:

Wyswietla parametry menu gtéwnego oraz ich ustawienia.
Z tego menu mozna uzyska¢ dostep do wszystkich
parametrow oraz je edytowac.

Lampki sygnalizacyjne:
. Zielona dioda: przetwornica czestotliwosci jest
wiaczony.

o Zé6tta dioda: Oznacza ostrzezenie. Patrz czes¢
Usuwanie usterek

o Dioda czerwona pulsujaca: Oznacza alarm. Opis
rozwigzania problemu znajduje sie w czesci
Usuwanie usterek

Przyciski nawigacyjne:

[Back]: stuzy do przechodzenia do poprzedniego kroku lub
poziomu w strukturze nawigacji.

Strzatki [4] [¥]: Stuza do przechodzenia miedzy grupami
parametréw, parametrami oraz ustawieniami w
parametrach.

[OK]: stuzy do wyboru parametru i akceptacji wprowa-
dzonych zmian ustawien.

Przyciski funkcyjne:

Zapalona zétta lampka nad przyciskiem funkcyjnym
oznacza, ze jest on aktywny.

[Hand on]: uruchamia silnik i wlacza sterowanie
przetwornica czestotliwosci za pomoca LCP.

[Off/Reset]: Silnik zatrzymuje sie. Nie dotyczy to trybu
alarmowego. W tym przypadku silnik zostanie zresetowany.
[Auto on]: przetwornica czestotliwosci jest sterowana przez
zaciski sterowania lub porty komunikacji szeregowe;j.
[Potencjometr] (LCP12): Potencjometr dziata na dwa
sposoby, w zaleznosci od trybu pracy przetwornica
czestotliwosci.

W Trybie Auto potencjometr spetnia funkcje dodatkowego
programowalnego wejscia analogowego.

W Trybie Hand on potencjometr steruje lokalng wartoscia
zadana.

3.2 Menu statusu

Menu statusu aktywuje sie po wigczeniu urzadzenia. Za
pomoca przycisku [Menu] mozna wybra¢ menu statusu,
szybkie menu lub menu gtéwne.

Strzatki [A] i [Y] umozliwiajg wybor opcji w kazdym menu.

Na ekranie ukazywany jest tryb statusu — mata strzatka nad
stowem ,Status”.

[
3 50.0..

Status  Quick Main

Menu Menu
Menu
pr

llustracja 3.8 Wskazanie trybu statusu

130BA466.10
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Programowanie Przewodnik programowania przetwornicy czestotliwosci VLT® Micro FC 51

3.3 Szybkie menu

Szybkie menu zapewnia tatwy dostep do najczesciej 3.4 Menu giowne

uzywanych parametrow. Menu gtéwne umozliwia dostep do wszystkich przewi-

dzianych parametrow.

1. Aby do niego wejs¢, nalezy naciskac przycisk
[Menu], az wskaznik na ekranie ustawi sie nad
Szybkim menu.

2. Za pomoca przyciskow [4] [Y] wybra¢ QM1 lub
QM2 i nacisna¢ [OK].

3. Za pomoca symboli [4] [Y] mozna przegladac
parametry w szybkim menu.

4. Aby wybrac parametr, nalezy nacisna¢ [OK].

5. Za pomoca symboli [4] [Y] mozna zmieniac
wartos¢ ustawienia parametru.

6. Nacisna¢ [OK], aby zatwierdzi¢ nowe ustawienie.

7. Aby wyjs¢ z danego menu, nacisngé¢ dwukrotnie
[Back], aby wejs¢ do menu Status, lub raz
nacisna¢ [Menu], aby wejs¢ do Menu gféwnego.

[ ]
7 500,

Status  Quick Main

Menu Menu
Menu
—_— T/~

llustracja 3.9 Oznaczenia trybu szybkiego menu

130BA464.10

Aby do niego wejs¢, nalezy naciskaé przycisk
[Menu], az wskaznik na ekranie ustawi sie nad
Menu gtéwnym.

Za pomoca symboli [4] [Y] mozna przegladac
grupy parametrow.

Aby wybrac grupe parametréw, nalezy nacisna¢
[OK].

Za pomoca symboli [4] [Y] mozna przegladac
parametry w danej grupie.

Aby wybra¢ parametr, nalezy nacisna¢ [OK].

Za pomoca symboli [4] [Y] mozna ustawia¢/
zmienia¢ wartos¢ parametru.

Nacisng¢ [OK], aby zatwierdzi¢ nowa wartos¢.

Aby wyjs¢ z tego menu, nacisna¢ dwukrotnie
[Back], aby wejs¢ do Szybkiego menu, lub raz
nacisng¢ [Menu], aby wejs¢ do menu Status.

L]

723 50.0.

L~ =™='" o=
Status  Quick Main

Menu Menu
Menu
e

130BA459.10

llustracja 3.10 Oznaczenia trybu menu gtéwnego
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4 Opisy parametru

4.1 Grupa parametréw 0: Praca/Wyswietlacz

0-03 Ustawienia regionalne

Opcja: Zastosowanie:

Aby spetni¢ wymagania dotyczace réznych
domysinych ustawien obowigzujacych w
réznych czesciach swiata, przetwornica
czestotliwosci jest wyposazona w 0-03
Ustawienia regionalne. Wybrane ustawienie
ma wplyw na ustawienie domyslne czestot-
liwosci znamionowej silnika.

[0 ] * [ Miedzyna- | Zmienia ustawienia domyslne w 1-23 Czestot-

rodowy liwos¢ silnika na 50 Hz i jednostki w 7-20 Moc
silnika na kW.
[1] us Ustawia warto$¢ domyslng w 1-23 Czestot-

liwos¢ silnika na 60 Hz i jednostki w 7-20 Moc
silnika na KM.

WAZNE

Parametru tego nie mozna zmienic
podczas pracy silnika.

0-04 Stan pracy przy zataczaniu zasilania (tryb Hand)

Opgja: Zastosowanie:

Parametr ten decyduje, czy przetwornica
czestotliwosci powinna uruchomic¢ silnik
podczas rozruchu po wytaczeniu
urzadzenia w trybie Hand.

WAZNE

Jesli zainstalowany jest LCP z
potencjometrem, warto$¢ zadana
ustawiana jest zgodnie z warto$cig
potencjometru.

[0] | Wznow Przetwornica czestotliwosci jest
uruchamiana w takim samym stanie
(Hand lub ,Wyt."), w jakim zostata
wylgczona.

Lokalna wartos¢ zadana zostaje
wprowadzona do pamieci i wykorzystana

po zataczeniu zasilania.

[1] * [ Wymuszone Przetwornica czestotliwosci jest

zatrzymanie, uruchamiana w stanie ,Wyt.", co oznacza
wart. zad.= zatrzymanie silnika po jej uruchomieniu.
nieaktualna Lokalna wartos$¢ zadana zostaje

wprowadzona do pamieci i wykorzystana

po zataczeniu zasilania.

[2] [Wymuszone Przetwornica czestotliwosci jest

zatrzymanie, uruchamiana w stanie ,Wyt.", co oznacza
wart. zad.= 0 zatrzymanie silnika po jej uruchomieniu.

Lokalna wartos¢ zadana jest ustawiona na
0. Dlatego tez, silnik nie rozpocznie pracy

zanim lokalna warto$¢ zadana nie zostanie

zwiekszona.

4.1.1 0-1* Obstuga zestawu parametrow

Parametry okreslane przez uzytkownika oraz rézne wejscia
zewnetrzne (np. magistrala, LCP, wejscia analogowe/
cyfrowe, sprzezenie zwrotne, itd.) steruja funkcjami
przetwornica czestotliwosci.

Pefen zestaw parametréw sterujacych przetwornica
czestotliwoscii nazywa sie ,zestawem parametrow”.
przetwornica czestotliwosci zawiera 2 zestawy parametréw,
Zestaw parametréw 1 i Zestaw parametréw 2.

Co wiecej, state ustawienia fabryczne mozna skopiowac do
jednego lub wiecej zestawdw.

Oto niektore zalety wynikajace z posiadania wiecej niz
jednego zestawu parametréw w przetwornica
czestotliwosci:

o Obstuga silnika z wykorzystaniem jednego
zestawu (Aktywny zestaw parametréw) oraz
jednoczesna edycja drugiego zestawu (Edytuj
zestaw parametrow)

. Jednoczesne podtaczenie kilku silnikéw do
przetwornica czestotliwosci. Dane réznych
silnikéw mozna umiesci¢ w réznych zestawach.

. Szybka zmiana ustawien przetwornica
czestotliwosci i/lub silnika podczas pracy silnika
(np. czas rozpedzenia/zatrzymania lub progra-
mowane wartosci zadane) za pomocg magistrali
lub wejs¢ cyfrowych.

Aktywny zestaw parametréw mozna ustawic jako Rozne
zestawy parametréw, gdzie aktywny zestaw jest wybierany
za pomocg wejscia na zacisku wejscia cyfrowego i/lub
poprzez stowo sterujgce magistrali.

WAZNE

Fabryczny zestaw parametréw nie moze zostac
wykorzystany jako Aktywny zestaw parametréw.
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0-10 Aktywny zestaw parametréw

0-12 Potaczone zestawy parametrow

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
Aktywny zestaw parametréw steruje silnikiem. Potaczenie zapewni synchronizacje wartosci
Zmiany zestawdw parametréw mozna tylko parametréw ,niezmiennych podczas
wykonywag, jezeli: dziatania” podczas przenoszenia z jednego
. wykonany zostat zostat wybieg ze?tan.J parametréw do innego podczas
silnika, dziatania.
Jesli zestawy nie s potagczone, nie mozna
LUB ich zamienia¢ w trakcie pracy silnika. Dlatego
. przefaczane zestawy parametréw sg tez, wszelkie zmiany nastepuja dopiero po
ze sobg potaczone (patrz 0-12 wykonaniu wybiegu silnika.
Potgczone zestawy parametréw). [0] Niepot- Pozostawia niezmienione parametry w obu
Przefaczanie miedzy niepofaczonymi aczone zestawach i nie mozna ich zmienia¢ podczas
zestawami parametréw nie zostanie pracy silnika.
wykonane przed wybiegiem silnika. [1]1*|Potaczone Skopiowac¢ parametry ,niezmienne podczas
WAZNE dziatania” do aktualnie wybranego par.
o . Edycja zestawu parametréw.
Silnik jest traktowany jako zatrzymany V\; IAZNE P
dopiero po wykonaniu wybiegu.
- : Parametru tego nie mozna zmieni¢
[1] *| Zestaw par. | Zestaw parametrow 1 jest aktywny. -
; podczas pracy silnika.
[2] | Zestaw par. | Zestaw parametrow 2 jest aktywny. 0-31 Minimalna skala odczytu niestandardowego
2
— - - Zakres: Zastosowanie:
[9] Rézne Wybra¢ aktywny zestaw parametréw poprzez - —
zestawy wejscie cyfrowe i/lub magistrale, patrz 5-1* 0,00 [0,00 - Mozna stworzy¢ nles.tandardov.ve p’olle
par. Wejécia cyfrowe, funkdja [231. 9999,00 ] odczytu na podstawie czestotliwosci

wyjsciowej urzadzenia. Warto$¢
wprowadzona w 0-31 Minimalna skala

0-11 Edytuj zestaw parametréw

Opdja: Zastosowanie: odczytu niestandardowego zostanie

Edytuj zestaw parametrow shizy do przedstawiona jako 0 Hz. Warto$¢ odczytu
aktualizacji parametréw przetwornica mozna przegladac w LCP w trybie statusu

czestotliwosci za pomoca LCP lub lub w parametrze 16-09 Odczyt niestan-

dardowy.

0-32 Maksymalna skala odczytu niestandardowego

poprzez magistrale. Mozna je swobodnie
programowad, niezaleznie od aktywnego
zestawu parametrow.

. i . Zakres: Zastosowanie:
Wszystkie zestawy parametrow mozna
, . 100,0¢| [0,00 — Mozna stworzy¢ niestandardowe pole
edytowac podczas pracy urzadzenia,
9999,00] odczytu na podstawie czestotliwosci

niezaleznie od aktywnego zestawu

. wyjsciowej urzadzenia. Wartosc
parametréw.

wprowadzona w 0-32 Maksymalna skala

[1]*]| Zestaw par. 1 Aktualizacja parametréw w Zestawie

. odczytu niestandardowego zostanie
parametréw 1.

rzedstawiona czestotliwos¢ wprowadzona
[2] Zestaw par. 2 Aktualizacja parametréw w Zestawie P ) e. | .p. .
trow 2 w 4-14 Gérna granica predkosci silnika.
parametréw 2.

— - : Wartos¢ odczytu mozna przeglada¢ w LCP
[9] Aktywny zestaw | Aktualizacja parametréw w zestawie )

) ) w trybie statusu lub w parametrze 16-09
parametréw wybranym jako Aktywny zestaw

Odczyt niestandardowy

parametréw (patrz 0-10 Aktywny zestaw
parametrow).
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4.1.2 0-4* LCP

przetwornica czestotliwosci moze pracowac w trzech
nastepujacych trybach: Hand, Wyt. i Auto.

Hand: przetwornica czestotliwosci jest obstugiwana lokalnie
i uniemozliwia jakiekolwiek sterowanie zewnetrzne. Przy
aktywacji trybu Hand emitowany jest sygnat Start.

WYt.: przetwornica czestotliwosci zatrzymuje sie przy
standardowym stopie rozpedzenia/zatrzymania. Po
wybraniu tego trybu, przetwornica czestotliwosci mozna
uruchomi¢ naciskajac tylko przycisk Hand lub Auto na LCP.
Auto: Tryb Auto umozliwia zewnetrzne sterowanie
przetwornica czestotliwosci (magistrala/cyfrowe).

0-40 Przycisk [Hand on] na LCP
Opcja: Zastosowanie:

[0] Wylaczony Przycisk Hand-on jest nieaktywny.

[1]1* |Zataczona Przycisk Hand-on jest aktywny.

0-41 Przycisk [Off/Reset] na LCP
Opcja: Zastosowanie:

[0] | Wylaczy¢ [Off/Reset] | Przycisk [Off/reset] jest nieaktywny.

[11]*| Whaczy¢ [Off/Reset] | Sygnat Stop oraz reset wszystkich
btedéw.

[2] Wiaczy¢ tylko [Reset] | Tylko Reset. Funkcja Stop (Wyt) jest

wylaczona.

0-42 Przycisk [Auto on] na LCP
Opgja: Zastosowanie:

[0] Wytaczony Przycisk Auto-on jest nieaktywny.

[1]1* [Zataczona Przycisk Auto-on jest aktywny.

4.1.3 0-5* Kopiuj/Zapisz

0-50 Kopiuj LCP
Opgja: Zastosowanie:

Odtaczany LCP przetwornica
czestotliwosci mozna wykorzysta¢ do
zapisu zestawow parametréw i, w ten
sposéb, do przenoszenia ustawien
parametréw miedzy przetwornica
czestotliwosci.

WAZNE

Kopiuj LCP mozna aktywowac z LCP
i TYLKO po wykonaniu wybiegu
silnika.

[1] | Wszystkie do LCP [ Kopiowanie wszystkich zestawow
parametréw z przetwornica
czestotliwosci do LCP.

[2] | Wszystkie z LCP Kopiowanie wszystkich zestawow
parametréw z LCP do przetwornica
czestotliwosci.

[3] | Niepowiagzane z Kopiowanie danych niezaleznych od
rozmiarem z LCP wielkosci silnika z LCP do przetwornica

czestotliwosci.

0-51 Kopiuj zestawu parametréw

Opdja: Zastosowanie:

Funkcja ta stuzy do kopiowania
zawartosci zestawu parametréow do Edytuj
zestaw parametrow.

Aby skopiowa¢ zawartos¢ zestawu, nalezy
upewnic sie, ze:

. wykonany zostat zostat wybieg
silnika,

. 0-10 Aktywny zestaw
parametréw, Aktywny zestaw
parametréw musi by¢ ustawiony
na Zestaw parametréw 1 [1] lub
Zestaw parametrow 2 [2].

WAZNE

Klawiatura/baza danych parametréw
sg zablokowane podczas kopiowania
zestawu.

[0 ] * | Brak Funkcja kopiowania jest nieaktywna.
kopiowania

[1] Kopiuj z Kopiowanie z Zestawu parametréw 1 do
zestawu edytowanego zestawu wybranego w 0-11
parametréw 1 Edytuj zestaw parametrow.

[2] Kopiuj z Kopiowanie z Zestawu parametréw 2 do
zestawu edytowanego zestawu wybranego w 0-17
parametréw 2 | Edytuj zestaw parametrow.

[9] Kopiuj z Kopiowanie z ustawien fabrycznych do
fabrycznego edytowanego zestawu wybranego w 0-11
zestawu Edytuj zestaw parametrow.
parametréw
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4.1.4 0-6* Hasto

0-60 Hasto menu (gtéwnego)

Zakres: Zastosowanie:

Zastosowanie hasta w celu zapewnienia ochrony
przed nieautoryzowanym wykonywaniem zmian
w waznych parametrach, np. parametrach silnika.

0 *| [0 -999] | Okresli¢ hasto dostepu do gtéwnego menu za
pomocg przycisku [Main Menu]. Wybra¢ numer
umozliwiajgcy zmiane wartosci innych

parametréw. 0 oznacza brak hasta.

WAZNE

Hasto ma wplyw tylko na LCP a nie na komunikacje za
pomoca magistrali.

WAZNE

Nacisniecie przyciskéw [MENU], [OK] i strzatki w dét
odblokuje hasto. Zapewnia to automatyczny dostep do
ekranu edycji parametréw w menu gtéwnych lub szybkim
menu.

0-61 Dostep do Gtéwnego/Szybkiego Menu bez hasta

Opcja: Zastosowanie:

[0] * | Petny dostep Wybrac Petny dostep [0], aby wytaczy¢
hasto w 0-60 Hasto menu (gtéwnego).
[11 [LCP: Tylko do Wybra¢ Tylko do odczytu [1], aby

odczytu zablokowac¢ nieautoryzowana edycje
parametréw Gtéwnego/Szybkiego Menu.
[2] | LCP: Brak Wybra¢ Brak dostepu [2], aby
dostepu zablokowa¢ samowolne przegladanie i

edycje parametréw Gtéwnego/Szybkiego

Menu.
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4.2 Grupa parametréw 1: Obcigzenie/Silnik

1-00 Tryb konfiguracyjny

Opcja:

Zastosowanie:

Parametr ten stuzy do wyboru zasady
sterowania aplikacjg wykorzystywanej w
czasie aktywnosci zdalnej wartosci zadane;j.

WAZNE

Zmiana tego parametru zresetuje 3-00
Zakres wartosci zadanych, 3-02
Minimalna wartosci zadana oraz 3-03
Maksymalna wartos¢ zadana do
wartosci domysinych.

WAZNE

Parametru tego nie mozna zmienié
podczas pracy silnika.

(01~

Petla otwarta
predkosci

Do standardowego sterowania predkoscia
(wartosci zadane).

[3]

Petla
zamknieta
procesu

Aktywuje sterowanie petla zamknietej
procesu. Wiecej informacji na temat
sterownika Pl znajduje sie w grupie
parametréw 7-3* Sterowanie Pl procesu.

1-01 Zasada sterowania silnikiem

Opcja:

Zastosowanie:

[0]

u/f

Wykorzystywana w przypadku silnikéw potgczonych
réwnolegle i/lub specjalnych zastosowan silnika.
Ustawienia U/f sa wybierane w 1-55 Charakterystyka
U/f -U i 1-56 Charakterystyka U/f -F.

1-05 Konfiguracja trybu Hand

Opcja:

Zastosowanie:

Parametr ten jest aktywny tylko, gdy 7-00
Tryb konfiguracyjny jest ustawiony na Petla
zamknieta procesu [3]. Jest on uzywany do
okreslania sposobu obstugi wartosci zadane;j
podczas zmiany z trybu Auto na tryb Hand
na LCP.

[0]

Petla otwarta
predkosci

W trybie Hand przetwornica czestotliwosci
zawsze dziata w konfiguracji petli otwartej
niezaleznie od ustawienia w 1-00 Tryb
konfiguracyjny. Lokalny potencjometr (jesli
urzadzenie jest w niego wyposazone) lub
klawisze strzatek géra/dot okreslaja czestot-
liwos¢ wyjsciowa ograniczang przez Gérna/
dolna granica predkosci silnika (4-14 Gérna
granica predkosci silnika i 4-12 Dolna granica
predkosci silnika).

[2]

Jak
konfiguracja
1-00 Tryb
konfiguradji.

Jesli 1-00 Tryb konfiguracyjny jest ustawiony
na Petla otwarta [1], funkcja ta dziata w
sposob opisany powyzej.

Jesli 1-00 Tryb konfiguracji jest ustawiony na
Petla zamknieta procesu [3], zmiana z trybu
Auto na Hand powoduje zmiane wartosci
zadanej za pomocg potencjometru
lokalnego lub klawiszy strzatek géra/dot.
Zmiana ta jest ograniczona przez
maksymalna/minimalng wartos¢ zadana
(3-02 Minimalna wartos¢ zadana i 3-03
Maksymalna wartos¢ zadana).

WAZNE

W czasie pracy sterowania U/f funkcje
kompensacji poslizgu i obcigzenia nie sa
obstugiwane.

[1] * | VVC+ | Standardowy tryb roboczy obejmujacy kompensacje

poslizgu i obciazenia.

1-03 Charakterystyka momentu

Opcja: Zastosowanie:

Przy zwiekszonej charakterystyce momentu
obrotowego mozna obstugiwac¢ aplikacje o
niskim zuzyciu energii oraz o wysokim
momencie obrotowym.

[0 ] * [ Staty moment | Wyjscie watu silnika dostarczy staty
moment poprzez zmienne sterowanie

predkoscia.

4.2.1 1-2* Dane silnika

Wprowadzi¢ poprawne dane z tabliczki znamionowej
silnika (moc, napiecie, czestotliwos¢, prad i predkosé).
Wykonanie AMT, patrz 1-29 Automatyczne dopasowanie do
silnika (AMT).

Ustawienia fabryczne zaawansowanych danych silnika,
patrz grupa parametréw 1-3* Zaaw. dane silnika, sa
obliczane automatycznie.

WAZNE

Parametréw w grupie 1.2* Dane silnika nie mozna
regulowaé podczas pracy silnika.

[2]

Automatyczna
optymalizacja
zuzycia energii

Funkcja ta automatycznie optymalizuje
zuzycie energii w aplikacjach z pompa
odsrodkowa i wentylatorem. Patrz 14-41

Minimalne magnetyzowanie AEO.
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1-20 Moc silnika [kW]/[KM] (Pm.n) 1-29 Automatyczne dostrojenie do silnika (AMT)

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
Wprowadzi¢ wartos¢ mocy silnika z Funkcja AMT jest wykorzystywana do optyma-
tabliczki znamionowe;j. lizacji pracy silnika.
Dwie wielkoéci w dét, jedna wielko¢ w WAZNE
gore od nominalnego ustawienia VLT. Parametru tego nie mozna zmieni¢
(11 [0,09 kw/0,12 KM podczas pracy silnika.

[2] |0,12 kW/0,16 KM
[3]1 [0,18 kW/0,25 KM
[4] | 0,25 kW/0,33 KM
[5]1 |0,37 kW/0,50 KM
[6] |0,55 kW/0,75 KM

1. Zatrzymac przetwornica czestotliwosci
i sprawdzi¢, czy silnik znajduje sie w

bezruchu

2. Wybrac¢ [2] "Wiacz AMT"

[71 [0,75 kwW/1,00 KM 3. Wiaczy¢ sygnat startowy
81 | 1,70 kw/1,50 KM - Na LCP: Nacisna¢ [Hand On]
o1 | 1,50 kwW/2,00 KM - Lub w trybie zdalnym [Remote On]:
1101 ] 2,20 kw/3,00 KM wiaczy¢ sygnat startowy na zacisku 18
[11] | 3,00 kW/4,00 KM
11211 3,70 kW/5.00 KM [0] * [ Wytaczony | Funkcja AMT jest wytaczona.
11311 4,00 kW/5,40 KM [2] | Wkacz AMT | Funkcja AMT rozpoczyna dziatanie.
(141 [ 5,50 kw/7,50 KM WAZNE
[15] | 7,50 kW/10,0 KM Aby wykona¢ optymalne dostrojenie
[é] | 11,00 kw/15,00 KM przetwornica czestotliwosci, nalezy
[171] 15,00 kW/20,00 KM wykonaé¢ AMT na zimnym silniku.
[181 18,50 kW/25,00 KM
I 4.2.2 1-3* Zaawan. dane silnika
[20] | 30,00 kW/40,00 KM
WAZNE Zaawansowane dane silnika mozna ustawia¢ w nastepujacy
sposob:
Zmiana tego parametu wplywa na paramerty: od 1-22 P
Napiecie silnika do 1-25 Czestotliwos¢ silnika, 1-30 1. Wykona¢ AMT na zimnym silniku. przetwornica
Rezystancja stojana, 1-33 Reaktancja rozproszenia stojana i czestotliwosci mierzy wartos¢ uzyskang z silnika.
1-35 Reaktancja gtéwna. 2. Recznie wprowadzi¢ wartos¢ Xi. Uzyska¢ wartos¢

od producenta silnika.

1-22 Napigcie silnika (U mn) 3. Uzy¢ domyslnej nastawy Rs, X1, and Xa.

Zakres: Zastosowanie: przetwornica czestotliwosci wykonuje ustawienia

230/400 V| [50 - 999 V] | Wprowadzi¢ warto$¢ napiecia silnika z w oparciu o dane na tabliczce znamionowej
tabliczki znamionowe;j. silnika.

1-23 Czestotliwos¢ silnika (f m.n) w AZNE

Zakres: Zastosowanie:

Tych parametréw nie mozna zmieniaé¢ podczas pracy

50 Hz* | [20-400 Hz] | Wprowadzi¢ wartos¢ czestotliwosci silnika z silnika.
tabliczki znamionowe;j.

Zakres: Zastosowanie: 4»@ SS 1 é %
Zalezne od typu [0,01 - 100,00 Wprowadzi¢ wartos¢ pradu ! 8
silnika* Al silnika z tabliczki !

znamionowe;j. ! Uy

| Ris Xh R

1-25 Znamionowa predkos$¢ silnika (Nm.n) | bras
Zakres: Zastosowanie: |
Zalezne od typu [100 - 9999 Wprowadzi¢ znamionowa (‘) .
silnika* obr/min] predkos¢ silnika z tabliczki

zZnamionowej.
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1-30 Rezystancja stojana (Rs)

1-55 Charakterystyka U/f - U

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:

Zaleznie od danych [Omy] | Nastawi¢ wartos¢ rezystencji Jest to parametr tablicowy [0-5] dostepny
silnika* stojana. tylko wtedy, gdy 1-01 Zasada sterowania

. . : silnikiem jest ustawiony na U/f [0].
0,0 V*| [0,0 - Ustawi¢ napiecie przy kazdym punkcie
Zakres: Zastosowanie: 999,9 V] czestotliwosci, aby recznie tworzy¢ charakte-
Zaleznie od danych [Om] | Ustawi¢ reaktancje rozproszenia rystyke U/f pasujaca do silnika. Punkty
silnika* stojana silnika. czestotliwosci okreslane sg w 1-56 Charakte-
rystyka U/f - F.

1-35 Reaktancja gtéwna (X2)

Zakres:

Zastosowanie;

Zaleznie od danych
silnika*

[Om] [ Ustawi¢ reaktancje gtéwna

silnika.

4.2.3 1-5* Ustawienia niezalezne od
obcigzenia

Ta grupa parametrow stuzy do wykonania ustawien silnika
niezaleznych od obcigzenia.

1-50 Magnetyzacja silnika przy zerowej predkosci

Zakres: Zastosowanie:
Ten parametr aktywuje inne obcigzenie
termiczne silnika podczas pracy z niska
predkoscia.

100 %* | [0 - 300%] | Wprowadzi¢ stosunek procentowy znamio-

nowego pradu magnesowania . W
przypadku zbyt niskiego ustawienia,
moment obrotowy watu silnika moze
zosta¢ ograniczony.

1-56 Charakterystyka U/f - F

Zakres:

Zastosowanie:

Jest to parametr tablicowy [0-5] dostepny
tylko wtedy, gdy 1-01 Zasada sterowania
silnikiem jest ustawiony na U/f [0].

0,0
Hz*

[0,0 -
1000,0
Hz]

Ustawi¢ punkty czestotliwosci, aby recznie
tworzy¢ charakterystyke U/f, pasujaca do
silnika. Napiecie w kazdym punkcie jest
okreslane w 1-55 Charakterystyka U/f - U.
Wykona¢ charakterystyke U/f w oparciu o 6
definiowalnych napiec i czestotliwosci — patrz
rys. ponizej.

Uprosci¢ charakterystyke U/f faczac 2 lub
wiecej punktéw (napiecia i czestotliwosci),
ktére sa odpowiednio ustawione na réwne
wartosci.

Napiecie silnika

130BA166.10

1-52 Min. predkos¢ przy normalnym magnesowaniu [Hz]

Zakres:

Zastosowanie:

Par 1-55 [x]

Korzystac z tego parametru wraz z 1-50
Magnesowanie silnika przy zerowej predkosci.

0,0 Hz*| [0,0 -

10,0 Hz]

Nalezy ustawi¢ wymagang czestotliwos¢ (dla
normalnego pradu magnesujacego). Jesli
czestotliwos¢ jest ustawiona na wartos¢
nizsza niz czestotliwos$¢ poslizgu silnika, 7-50
Magnesowanie silnika przy zerowej predkosci
nie jest aktywny.

Wielk.

100%

pradu

Par.1-50

130BA045.11

Par.1-51 Hz
Par.1-52 RPM

|
|
Il
1-56  1-56 1-56  1-56 1-56
]

[3] [4] (5]
Czestotliwos¢ wyjsciowe
Par 1-56 [x]

llustracja 4.1 Charakterystyki u/f

WAZNE
Dla 7-56 Charakterystyka U/f - F obowiazuja nastepujace

wytyczne:
[0] =] =[21= (3] £ [4] =[5]

4.2.4 1-6* Ustawienia zalezne od
obcigzenia

Parametry do regulacji ustawien silnika zaleznych od
obcigzenia.

1-60 Kompensacja obcigzenia przy niskiej predkosci

Zakres:

Zastosowanie:

Parametr ten jest uzywany do uzyskania
optymalnej charakterystyki U/f podczas
pracy z niska predkoscia.
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1-60 Kompensacja obcigzenia przy niskiej predkosci

Zakres: Zastosowanie;

100 %* [ [0-199 %] | Wprowadzi¢ stosunek procentowy w
odniesieniu do obcigzenia podczas pracy
silnika z niska predkoscia.

Punkt zmiany jest automatycznie obliczany

w oparciu o wielkos¢ silnika.

Um

Par.1-860 Par.1-61

100%+

130BA046.11

60%-

0%

- > fout
Przetqczenie

1-61 Kompensacja obcigzenia przy wysokiej predkosci

Zakres: Zastosowanie:

Parametr ten jest wykorzystywany do
otrzymania optymalnej kompensacji
obcigzenia podczas pracy z wysoka
predkoscia.

100 %* | [0 - 199

%] wykona¢ kompensacje w odniesieniu do

Wprowadzi¢ stosunek procentowy, aby

obcigzenia podczas pracy silnika z wysoka
predkoscia.
Punkt zmiany jest automatycznie obliczany

w oparciu o wielkos¢ silnika.

1-62 Kompensacja poslizgu

Zakres: Zastosowanie:

100 [-400 -
%* 399 %]

Kompensacja poslizgu silnika zaleznego od
obcigzenia.

Kompensacja poslizgu jest obliczana automa-
tycznie w oparciu o znamionowa predkos¢
silnika nmN.

WAZNE

Funkcja ta jest aktywna tylko wéwczas,
gdy 1-00 Tryb konfiguracyjny jest
ustawiony na Petla otwarta predkosci [0]
oraz gdy 7-01 Zasada sterowania
silnikiem jest ustawiony na VWC+ [1].

4.2.5 1-7* Regulacja startu

Bioragc pod uwage rézne funkcje startu w réznych
aplikacjach, w tej grupie parametréw mozna wybra¢ wiecej
niz jedna taka funkcje.

1-71 Opodznienie startu

Zakres: Zastosowanie:

Opdznienie startu okresla okres od wydania
polecenia Start do momentu przyspieszenia
silnika.

Ustawienie opdznienia na 0,0 sek.
dezaktywuje 1-72 Funkcja przy starcie, kiedy
wydane zostaje polecenie Start.

0,0 [0,0 -
sek.* 10,0 sek.] | przed rozpoczeciem przyspieszenia.

Wprowadzi¢ wymagane opdznienie czasu

1-72 Funkcja przy starcie jest aktywny w

czasie op6znienia startu.

1-72 Funkgja startu

Opcja: Zastosowanie:

[0] [Trzymanie DC/Czas | Silnik jest zasilany pradem trzymania
DC (2-00 Prqd trzymania DC) w czasie
opOznienia startu.

opodznienia

[1] | Hamulec DC/Czas
opdznienia

Silnik jest zasilany prgdem hamowania
DC (2-07 Prqd hamowania DC) w czasie
opOznienia startu.

[2] * [ Wybieg silnika/
Czas opdznienia

W czasie opdznienia startu
wykonywany jest wybieg silnika

inwertera (inwerter jest wyfgczony).

1-73 Start w locie

Opcja: Zastosowanie:

Parametr Start w locie nalezy wykorzysta¢ do
,ztapania” obracajacego sie silnika, np. po
zaniku napiecia zasilania.

WAZNE

Funkcja ta nie jest zalecana w przypadku
aplikacji dzwigowych.

[0] * | Wylaczony | Start w locie nie jest wymagany.

[1] | Zataczona | Przetwornica czestotliwosci moze ztapac
Wirujqcy silnik.

WAZNE

Kiedy wiaczona jest funkcja startu w locie,
1-71 Opéznienie startu oraz 1-72 Funkcja

przy starcie nie dzialaja.

1-63 Stata czasowa kompensacji poslizgu

Zakres: Zastosowanie:
0,10 sek.

[0,05 - 5,00 [ Wprowadzi¢ szybkos¢ reakcji kompensacji
sek.] poslizgu. Wysoka wartos¢ powoduje
wolne reakcje a niska warto$¢ powoduje
szybkie reakcje.

Jesli pojawi sie problem rezonansu niskiej
czestotliwosci, nalezy zastosowac nastawe

dtuzszego czasu.

4.2.6 1-8* Regulacja zatrzymania

Aby spetni¢ wymagania dotyczace réznych funkgji stopu w
réznych aplikacjach, parametry te oferuja specjalne funkcje
dotyczace zatrzymania silnika.
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1-80 Funkcja przy stopie

Opdja: Zastosowanie:
Wybrana funkcja jest aktywna w nastepu-
jacych sytuacjach:

. Wydane zostaje polecenie Stop, a
predkos¢ wyjsciowa jest
sprowadzona do poziomu
Predkos¢ minimalna dla funkcji przy
stopie.

. Polecenie Stop zostaje wycofane,
a predkos¢ wyjsciowa jest
sprowadzona do poziomu
Predkos¢ minimalna dla funkcji przy
stopie.

. Wydane zostaje polecenie
hamowania DC i uptynat czas tego
hamowania.

. Podczas pracy obliczona predkos¢
wyjsciowa jest ponizej poziomu
Predkos¢ minimalna dla funkcji przy
stopie.

[0] * | Wybieg silnika | Wykonany zostaje wybieg silnika inwertera.
[11 | Wstrzymanie | Silnik jest zasilany przez prad DC. Patrz 2-00
DC Prqd trzymania DC.

1-82 Min. predkos¢ dla funkcji przy stopie [Hz]

Zakres:

Zastosowanie:

0,0 Hz*

[0,0 - 20,0 Hz]

Ustawi¢ predkos¢, przy ktoérej nalezy

aktywowac 1-80 Funkcja przy stopie.

4.2.7 1-9* Temperatura silnika

Za pomocg funkcji monitorowania szacowanej temperatury
silnika, przetwornica czestotliwoscimoze oszacowac
temperature silnika bez wykorzystania termistora. W ten
sposob, moze ona wyemitowac ostrzezenie lub alarm, jesli
temperatura silnika przekroczy gérny limit roboczy.

1-90 Zabezpieczenie termiczne silnika

Opgja:

Zastosowanie:

Przy uzyciu ETR (elektronicznego
przekaznika termicznego) temperatura
silnika jest obliczana w oparciu o czestot-
liwos¢, predkosc i czas. Danfoss zaleca
korzystanie z funkgji ETR, jesli urzadzenie
nie jest wyposazone w termistor.

WAZNE

Obliczanie ETR odbywa sie w oparciu
o dane silnika z grupy 7-2* Dane
silnika.

[0] *

Brak zabezpie-
czenia

Wylacza funkcje monitorowania
temperatury.

[1]

Ostrzezenie
termistorowe

Termistor podtaczony do wejscia
analogowego lub cyfrowego emituje

1-90 Zabezpieczenie termiczne silnika

Opdja: Zastosowanie:
ostrzezenie w przypadku przekroczenia
gornej granicy zakresu temperatury silnika,
(patrz 1-93 Zrédto termistora).

[2] | Wylaczenie Termistor podtaczony do wejscia

termistorowe

cyfrowego lub analogowego wtacza alarm
i wykonuje zatrzymanie awaryjne
przetwornica czestotliwosci w przypadku
przekroczenia gérnej granicy zakresu
temperatury silnika (patrz 1-93 Zrédfo
termistora).

Ostrzezenie
ETR

Po przekroczeniu obliczonej gdrnej granicy
zakresu temperatury silnika, urzadzenie
wyswietla ostrzezenie.

[4]

Wylaczenie
awaryjne ETR

Jesli przekroczonych zostanie 90%
obliczonej gérnej granicy zakresu
temperatury, wiacza sie alarm i
przetwornica czestotliwosci wykonuje
zatrzymanie awaryjne.

WAZNE

Jezeli wybrano funkcje ETR, przetwornica zapisze
temperature zmierzong w chwili wylaczenia zasilania i
przywrdci ja przy zataczeniu zasilania bez wzgledu na
uptyw czasu. Zmiana parametru 1-90 Zabezpieczenie
termiczne silnika na [0] Brak zabezpieczenia zresetuje
zapisang wartos¢ temperatury.

1-93 Zrédio termistora

Opdja: Zastosowanie:
Wybra¢ zacisk wejscia termistora.
[0] * | Brak Termistor nie jest podigczony.
[1]1 | Wejscie Podtaczy¢ termistor do zacisku wejscia

analogowe 53

analogowego 53.

WAZNE

Wejécie analogowe 53 nie moze zostac
wybrane do innych celéw, kiedy
zostato wybrane jako Zrédto termistora.

[6]

Wejscie
cyfrowe 29

Podtaczy¢ termistor do zacisku wejscia
cyfrowego 29.

Kiedy wejscie to jest ustawione jako wejscie
termistora, nie bedzie ono reagowa¢ na
funkcje wybrane w 5-13 Wejscie cyfrowe 29.
Wartos¢ 5-13 Wejscie cyfrowe 29 pozostaje
jednak niezmieniona w bazie danych, gdy
funkgcja ta jest nieaktywna.

Wejscie Napiecie Prég
cyfrowe/ zasilania wylaczenia
Analogowe Wartosci
Cyfrowe 10V <800 oméw
- >2,9k oma
Analogowe 10V <800 oméw
- >2,9k oma
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4.3 Grupa parametréw 2: Hamulce

4.3.1 2-** Hamulce
4.3.2 2-0* Hamulec DC

Hamulec DC stuzy do wyhamowania obracajacego sie
silnika poprzez zastosowanie w nim pradu DC.

2-00 Prad trzymania DC

Zakres: Zastosowanie:

Ten parametr utrzymuje funkcjonowanie silnika
(utrzymanie momentu obrotowego) lub go
rozgrzewa.

Parametr ten jest aktywny, jesli Trzymanie DC
zostato wybrane w 1-72 Funkcja startu lub w
1-80 Funkcja przy stop.

50%*| [O -
100%]

Wprowadzi¢ wartos¢ dla pradu trzymania jako
stosunek procentowy pradu znamionowego
silnika ustawionego w 1-24 Prqd silnika. 100%
prad trzymania DC odpowiada Iun.

WAZNE

Unika¢ pradu na poziomie 100% przez zbyt dtugi czas,
poniewaz moze spowodowac to przegrzanie silnika.

2-01 Prad hamulca DC

Zakres: Zastosowanie:
50 [0 -
%* | 150%]

Ustawi¢ prad DC konieczny do zahamowania
obracajacego sie silnika.

Aktywowac hamulec DC w jeden z czterech
ponizszych sposobow:

1. Polecenie hamowania DC, patrz 5-7*
Wejscia cyfrowe, funkcja [5]
2. Funkcja zataczenia DC, patrz 2-04

Predkos¢ zatqczenia hamowania DC

3. Hamulec DC wybrany jako funkcja
startowa, patrz 1-72 Funkcja przy
starcie

4. Hamulec DC w potaczeniu ze Startem
w locie, 1-73 Start w locie.

2-02 Czas hamowania DC

2-04 Predkosc¢ zataczania hamowania DC

Zakres: Zastosowanie:
0,0 Hz*| [0,0 - 400,0 | Ustawi¢ czas zataczania hamowania DC,
Hz] aby podczas zatrzymania aktywowac prad

hamowania DC ustawiony w 2-01 Prqgd
hamowania DC.

Przy ustawieniu na 0 funkcja ta jest
nieaktywna.

4.3.3 2-1* Funkcje energii hamowania

Parametry z tej grupy stuza do wykonania ustawien
hamowania dynamicznego.

2-10 Funkcja hamulca

Opdja: Zastosowanie:

Rezystor hamulca:

Rezystor hamulca ogranicza napiecie w
obwodzie posrednim, kiedy silnik dziata jako
generator. Jezeli rezystor hamulca nie zostat
zainstalowany, przetwornica czestotliwosci w
koricu wytaczy sie awaryjnie.

Rezystor hamulca pochfania nadmiar energii
pochodzacej z hamowania silnika.
przetwornica czestotliwosci wyposazona w
hamulec zatrzymuje silnik szybciej niz, gdy
nie jest w niego wyposazona (jest to
wykorzystywane w wielu aplikacjach).
Wymaga podtaczenia zewnetrznego rezystora
hamulca.

Alternatywa dla rezystora hamulca jest
hamulec AC.

WAZNE

Rezystor hamulca jest aktywny tylko w
przypadku przetwornica czestotliwosci
wyposazonych w zintegrowany hamulec
dynamiczny. Nalezy podtaczy¢
zewnetrzny rezystor hamulca.

Hamulec AC:

Hamulec AC pochtania nadmiar energii
tworzac stan utraty mocy w silniku.

Nalezy pamieta¢, ze zwiekszenie stopnia
utraty mocy powoduje wzrost temperatury
silnika.

Zakres: Zastosowanie: [0] * | Wylaczony | Brak funkgji hamulca.
Czas hamowania DC okresla okres, w [1]1 | Rezystor Rezystor hamulca jest aktywny.
ktérym Prgd hamowania DC zostaje hamulca
zastosowany na silniku. [2] [Hamulec AC [ Hamulec AC jest aktywny.
10,0 sek* | [0,0 - 60 Nalezy zastosowac czas pradu
cek] | hamowania DC ustawiony w 201 Prad
hamowania DC. Zakres: Zastosowanie:
WAZNE | 50 [5 - 5000 Q] | Ustawic¢ wartos$¢ rezystora hamulca. |

Jesli hamulec DC jest aktywowany jako funkcja startowa,
czas hamowania DC jest okreslany przez czas op6Znienia
startu.
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2-16 Maks. prad hamowania AC 2-22 Aktywacja hamulca mechanicznego

Zakres: Zastosowanie: Zakres:

Zastosowanie;

100,0 %*| [0,0 - 150,0 | Wprowadzi¢ maksymalny dopuszczalny
%] prad hamowania AC, aby unikna¢
przegrzania silnika.

100% odpowiada wartosci pradu silnika

ustawionej w 1-24 Prqd silnika.

2-17 Kontrola przepiecia

Opcja: Zastosowanie:

Kontrola przepiecia (OVC) jest wybierana po
to, by zmniejszy¢ ryzyko wylaczenia
awaryjnego przetwornica czestotliwosci przy
przepieciu na taczu DC spowodowanego
przez moc generatorowg z obcigzenia.

Jesli silnik zostaje zatrzymany za pomoca
rozpedzenia/zatrzymania, hamulec mechaniczny
jest aktywowany przy predkosci silnika nizszej niz
Predkos¢ aktywnego hamowania.

Silnik zostaje zatrzymany w nastepujacych okolicz-
nosciach:

. Usuniete zostato polecenie Start
(gotowos¢)

D Aktywowane zostato polecenie Start

. Aktywowany zostat szybki Stop
(wykorzystywane jest szybkie
rozpedzenia/zatrzymanie)

Przepiecie ma miejsce, np., gdy ustawiony

0 Hz*| [O-
zostat zbyt krotki czas zatrzymania w 200
poréwnaniu z rzeczywista bezwtadnoscia HZ)

obciazenia.

[0] * | Wylaczony OVC nie jest aktywna/wymagana.

Wybrac predkos¢ silnika aktywujacg hamulec
mechaniczny podczas zatrzymania.

Hamulec mechaniczny wiacza sie automatycznie
w przypadku wyfgczenia awaryjnego przetwornica
czestotliwosci lub wyemitowania alarmu.

[1] | Whaczony (nie | OVC dziata, jesli sygnat Stop jest
przy stopie) nieaktywny.

[2] | Zataczona OVC dziata takze, jesli sygnat Stop jest
aktywny.

WAZNE

Jesli w 2-10 Funkcja hamulca wybrany zostat "Hamulec
rezystora", OVC nie jest aktywna nawet, jeéli zostanie
wiaczona w tym parametrze.

4.3.4 2-2* Hamulec mechaniczny

W przypadku aplikacji dzwigowych wymagany jest
hamulec elektromagnetyczny. Hamulec jest sterowany
przez przekaznik zwalniajacy hamulec podczas aktywacji.

Hamulec wiacza sie w przypadku zatrzymania awaryjnego
przetwornica czestotliwosci lub w przypadku wydania
polecenia wybiegu silnika. Co wiecej, jest on aktywowany,
kiedy predkos¢ silnika spada ponizej granicy ustawionej w
2-22 Predkos¢ aktywnego hamowania.

2-20 Prad zwalniania hamulca

Zakres: Zastosowanie:
0,00 A*| [0,00 - 100 | Wybra¢ prad silnika powodujacy
Al zwolnienie hamulca mechanicznego.

AUWAGA

Jesli mingt czas opdznienia startu a
prad silnika jest ponizej poziomu
Pradu zwalniania hamulca,
przetwornica czestotliwosci wytacza
sie awaryjnie.
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4.4 Grupa parametréw 3: Wartosc zadana /
Czas rozpedzania/zatrzymania

4.4.1 3-** Wartos¢ zadana/Czas
rozpedzenia/zatrzymania

Sa to parametry do obstugi wartosci zadanych, okreslania
ograniczen oraz konfiguracji sposobu reakgji przetwornica
czestotliwosci na zmiany.

4.4.2 3-0* Ograniczenia wartosci zadane;j

Parametry do ustawienia jednostki, ograniczen i zakreséw
wartosci zadanych.

3-00 Zakres wartosci zadanej

Opcja: Zastosowanie:
Wybra¢ zakres sygnatéw wartosci zadanej i
sprzezenia zwrotnego.
[0] * [ Min. - Zakresy wartosci zadanych moga obejmowac
Maks. tylko wartosci dodatnie.
Wybra¢ te funkcje podczas pracy w petli
zamknietej procesu.
[11 [-Max - Zakresy obejmuja wartosci dodatnie i ujemne.
+Max Jezeli silnik pracujacy w obu kierunkach jest

sterowany potencjometrem, ustawi¢ zakres
wartosci zadanych na -Maks. warto$¢ zadana do
Maks. warto$¢ zadana za pomoca PNU3-00=[1]
Wybra¢ tryb sterowania lokalnego za pomoca
LCP. Nastawi¢ potencjometr na wartos¢
minimalna - silnik moze pracowa¢ w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara z
maksymalna predkoscia. Nastepnie nastawic
potencjometr na wartos¢ maksymalng - silnik
zatrzyma sie na 0 i bedzie pracowat w kierunku
zgodnym z ruchem wskazéwek zegara z

maksymalna predkoscia.

3-02 Minimalna warto$¢ zadana

Zakres: Zastosowanie:
0,00% | [-4999 - Wprowadzi¢ minimalng wartos$¢ zadana.
4999] Suma wszystkich wewnetrznych i

zewnetrznych wartosci zadanych zostaje
ograniczona do poziomu minimalnej
wartosci zadanej, 3-02 Minimalna wartos¢
zadana.

3-03 Maksymalna warto$¢ zadana

Zakres: Zastosowanie:

3-03 Maksymalna wartos¢ zadana

Zakres: Zastosowanie:

wartosci zadanej par. 3-03 Maksymalna
wartos¢ zadana.

4.4.3 3-1* Wartosci zadane

Parametry do ustawienia Zrédet wartosci zadanych. Wybrac
programowane wartosci zadane dla odpowiednich wejs¢
cyfrowych w grupie parametréw 5.1* Wejscia cyfrowe.

3-10 Programowana wartos¢ zadana

Opcja: Zastosowanie:

Kazdy zestaw parametréw zawiera 8 progra-
mowanych wartosci zadanych wybieranych za
pomoca 3 wejs¢ cyfrowych lub magistrali.

[18] N7 (el el
Bit2 Bit1 Bit0 Bit0
0 0 0 0

0
0
0
1
1

1
0
1
0
1
1 1 0
1 1 1

N|jojn|lbh|lwINn]|=—

Tabela 4.1 Par. 5-1* Wejscia cyfrowe, wyboér
[16], [17]i [18]

[0,00] |-100,00 -
* 100,00%

Wprowadzi¢ rézne programowane wartosci
zadane za pomoca programowania
tablicowego.

Zwykle 100% = warto$¢ ustawiona w 3-03
Maksymalna wartos¢ zadana.

Jednakze obowiazuja pewne wyjatki, jezeli
3-00 Zakres wartosci zadanych ustawiono na
Min. - Maks. [0].

Przykfad 1:

3-02 Minimalna wartos¢ zadana> jest
ustawiona na 20, zas 3-03 Maksymalna
wartos¢ zadana jest ustawiona na 50. W tym
przypadku 0% = 0 za$ 100% = 50.

Przykfad 2

3-02 Minimalna wartos¢ zadana> jest
ustawiona na -70, zas 3-03 Maksymalna
wartos¢ zadana jest ustawiona na 50. W tym
przypadku 0% = 0 za$ 100% = 70.

Maksymalna warto$¢ zadana mozna
ustawia¢ w zakresie od minimalnej wartosci
zadanej do 4999.

50,00% | [-4999 -

4999]

Wprowadzi¢ maksymalna wartos¢ zadana.
Suma wszystkich wewnetrznych i
zewnetrznych wartosci zadanych zostaje

ograniczona do poziomu maksymalnej
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3-11 Predkos¢ przy pracy manewrowej [Hz] 3-15 Zrédto wartosci zadanej 1

Zakres: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
Predkos$¢ pracy manewrowej — Jog to statg trzech réznych sygnatéw wartosci
predkos¢ wyjsciowa i uniewaznia ona zadanej. Suma tych odpowiednich
wybrang warto$¢ zadana predkosci - patrz sygnatéw okreéla rzeczywistg warto$c
5-1* Wejscia cyfrowe, funkcja [14]. zadana.
Jesli silnik zostanie zatrzymany w tym trybie, [0] [Brak funkgji Zaden sygnat wartosci zadanej nie
sygnat Jog dziata jak sygnat Start. zostat okreslony.
Usuniecie sygnatu Jog zapewni prace silnika [1] * | Wejscie Wykorzystac sygnaly z wejscia
zgodnie z wybrang konfiguracja. analogowe 53 analogowego 53 jako warto$¢ zadang -

50Hz| [0,0 - Wybra¢ predkosc¢ dziatajaca jako predkosc patrz 6-1* Wejscie analogowe 1.

400,0 Hz] | pracy manewrowej - Jog. [2] |Wejscie Wykorzysta¢ sygnaty z wejscia

3-12 Wartos$¢ doganiania/zwalniania

analogowe 60

analogowego 60 jako wartos¢ zadang -
patrz 6-2* Wejscie analogowe 2.

Zakres: Zastosowanie: [8] | Wejicie Wykorzysta¢ sygnaly z wejicia
0% | [0 - |Funkcja Doganiania/zwalniania jest aktywowana przez impulsowe 33 impulsowego jako warto$¢ zadang -
* 1 100%] | polecenie wejsciowe (patrz 5-1* Wejscia cyfrowe, patrz 5-5*% Wejscie impulsowe.

funkcja [28]/[29]). Jesli polecenie jest aktywne,
wartos¢ doganiania/zwalniania (w %) zostaje dodana
do funkgji wartosci zadanej w nastepujacy sposob:

Wartos¢ zadana = Wartosc¢ zadana

+ Wartosc¢ zadana

Doganianie Zwalnianie

zadana powraca do zwyktej wartosci, tzn. Wartos¢

zadana = Warto$¢ zadana + 0.

3-14 Programowana wzgledna wartos¢ zadana

[11]

Wartos¢ zadana
magistrali lokalnej

Wykorzysta¢ sygnaty z lokalnej
magistrali jako wartos¢ zadang — patrz
8-9* Sprzezenie zwrotne z magistrali.

[21]

Potencjometr LCP

Wykorzysta¢ sygnaty z potencjometru
LCP jako warto$¢ zadana, patrz grupa
parametréw 6-8* Potencjometr LCP.

100 3-16 Zrédto wartosci zadanej 2
Wartosc¢ zadana = Wartos¢ zadana Opdja: Zastosowanie:
. Doganianie Zwalnianie Patrz opis w 3-15 Zrédlo wartosci
— Wartosc¢ zadana x :
100 zadanej 1.
Kiedy polecenie wejsciowe jest nieaktywne, wartos¢ [0] [Brak funkgji Zaden sygnat wartosci zadanej nie

zostat okreslony.

Wejscie analogowe
53

Jako wartosci zadanej uzy¢ sygnatéw
z wejscia analogowego 53.

Wejscie analogowe

Jako wartosci zadanej uzy¢ sygnatéw

Zakres: Zastosowanie; 60 z wejécia analogowego 60.
0,00% [ [-100,00 - [ Okresli¢ wartos¢ statg (w %), ktéra ma by¢ [8] |Wejscie impulsowe | Wykorzysta¢ sygnaty z wejscia
100,00%)] dodana do zmiennej wartosci okreslonej w 33 impulsowego jako warto$¢ zadang -

3-18 Zrédto wzglednej skalowanej wartosci
zadanej.

Suma wartosci statej i zmiennej (oznaczona
Y na ponizszym rysunku) jest pomnozona
przez rzeczywista warto$¢ zdang
(oznaczona jako X na ponizszym rysunku).
lloczyn ten zostaje dodany do rzeczywistej
wartosci zadanej

130BA059.12

patrz grupa parametréw 5-5* Wejscie
impulsowe.

[11]

Wartos¢ zadana
magistrali lokalnej

Jako wartosci zadanej uzy¢ sygnatéw
z magistrali lokalnej.

[21]

Potencjometr LCP

Jako wartosci zadanej uzy¢ sygnatéw
z potencjometru LCP.

3-17 Zrédto wartosci zadanej 3

X + X x % Opdja: Zastosowanie:
1 .
Patrz opis w 3-15 Zrédto wartosci

Y .

—> Wzgledna 7z  Wypadkowa zadanej 1.

x Z=X+X*Y/100 [P rzeczywista = - _— —
wartosé [0] Brak funkgji Zaden sygnat wartosci zadanej nie
zadana

zostat okreslony.

3-15 Zrédlo wartosci zadanej 1

Opcja:

Zastosowanie:

53

Wejscie analogowe

Jako wartosci zadanej uzy¢ sygnatéw
z wejscia analogowego 53.

60

Wejscie analogowe

Jako wartosci zadanej uzy¢ sygnatow
z wejscia analogowego 60.

3-15 Zrédto wartosci zadanej 1, 3-16
Zrédto wartosci zadanej 2 oraz 3-17
Zrédto wartosci zadanej 3 okreélaja az do

33

Wejscie impulsowe

Wykorzysta¢ sygnaty z wejscia

impulsowego jako wartos¢ zadang —
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3-17 Zrédlo wartosci zadanej 3

Opdja: Zastosowanie:
patrz grupa parametréw 5-5* Wejscie
impulsowe.

[11] * | Wartos¢ zadana Jako wartosci zadanej uzy¢ sygnatéw

magistrali lokalnej | z magistrali lokalnej.

[21] | Potencjometr LCP Jako wartosci zadanej uzy¢ sygnatéw

z potencjometru LCP.

3-18 Zrédlo wzglednej skalowanej wartosci zadanej

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ zrédto wartosci zmiennej,
ktéra ma by¢ dodana do statej
wartosci okreslonej w 3-14 Progra-
mowana wzgledna wartos¢ zadana.

[0] * | Brak funkgji Funkcja jest wytgczona.

[1] | Wejscie analogowe | Jako zrédto wzglednej skalowanej
53 wartosci zadanej wybra¢ wejscie

analogowe 53.

[2] | Wejscie analogowe | Jako zrédto wzglednej skalowanej
60 wartosci zadanej wybra¢ wejscie

analogowe 60.

[8] | Wejscie impulsowe | Jako zrédto wzglednej skalowanej
33 wartosci zadanej wybra¢ wejscie

impulsowe 33.

[11] | Wartos¢ zadana Jako zrodto wzglednej skalowanej

magistrali lokalnej | wartosci zadanej wybra¢ wartos¢

zadana magistrali lokalne;j.

[21] | Potencjometr LCP | Jako zrédto wzglednej skalowanej

wartosci zadanej wybra¢ potencjometr

LCP.

4.4.4 3-4* Rozpedzanie/zatrzymanie 1

Liniowe rozpedzenie/zatrzymanie charakteryzuje sie
rozpedzaniem ze statg predkoscia do momentu osiggniecia
wymaganej predkosci silnika. W chwili osiggniecia zadanej
predkosci moga wystapic¢ przetezenia chwilowe
powodujace skoki predkosci na krétka chwile przed jej
stabilizacja.

Rozpedzenie S jest wykonywane bardziej ptynnie
kompensujac w ten sposéb skoki predkosci w chwili
osiagniecia jej zadanej wartosci.

Na ponizszym rysunku ukazane zostaty dwa typy
rozpedzenia/zatrzymania.

Predkosé 130BA168.10
A
T Sosimekezmst. — T > e T o
przyspieszania (X) do | | radkoséci pod koniec
predkosci pod konlec Niania
przyspieszania | |
| |
Liniowa : : : :
eromperbowane szapriccie | | Stosunek crasu
i i ) do,
prefikosci poakonies | | | | dkosci pod
preyspiesgia | | | | koniec zwalnianiz
| | | | I l -
| | | |
j— Czas > < Czas

rozpedzania (X) zwalniania (X)

Czasy rozpedzania/zatrzymania:

Czas rozpedzania: Czas przyspieszenia od 0 Hz do czestot-
liwosci znamionowej silnika (7-23 Czestotliwos¢ silnika).
Czas zwalniania silnika od znamionowej czestotliwosci
silnika (ustawionej w 1-23 Czestotliwos¢ silnika) do 0 Hz.

Ograniczenie:

Zbyt krétki czas rozpedzenia/zatrzymania moze
spowodowac wyswietlenie ostrzezenia o ograniczeniu
momentu obrotowego (W12) i/lub ostrzezenia o napieciu
DC powyzej dopuszczalnego (W7). Rozpedzenie/
zatrzymanie zostaje przerwane, kiedy przetwornica
czestotliwosci wejdzie w tryb ograniczenia momentu silnika
(4-16 Ograniczenie momentu w trybie silnika).

Zbyt krétki czas zatrzymania moze spowodowac
wyswietlenie ostrzezenia o ograniczeniu momentu
obrotowego (W12) i/lub ostrzezenia o napieciu DC powyzej
dopuszczalnego (W7). Rozpedzenie/zatrzymanie zostaje
przerwane, kiedy przetwornica czestotliwosci wejdzie w
tryb generatora ograniczenia momentu (4-17 Ograniczenie
momentu w trybie generatora) i/lub tryb wewnetrznego
ograniczenia napiecia DC powyzej dopuszczalnego.

3-40 Typ rozpedzenia/zatrzymania 1

Opcja: Zastosowanie:

[0] * | Liniowe State przyspieszanie/zwalnianie.

[2] [Rozpedz/zatrz. S | Przyspieszanie/zwalnianie z ptynna

kompensacjg szarpniec.

3-41 Czas rozpedzania 1

Zakres: Zastosowanie:

Powigzane z [0,05 - Wprowadzi¢ czas rozpedzania od 0

rozmiarem* 3600,00 Hz do znamionowej czestotliwosci
sek.] silnika (fun) ustawionej w 7-23

Czestotliwos¢ silnika.

Wybraé czas rozpedzania tak, aby
ograniczenie momentu obrotowego
nie zostato przekroczone - patrz
4-16 Ograniczenie momentu w trybie
silnika.
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3-42 Czas zatrzymania 1

3-52 Czas zatrzymania 2

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:

Powiagzane z [0,05 - Ustawi¢ czas zatrzymania ze Powigzane z [0,05 - Ustawi¢ czas zatrzymania ze

rozmiarem* 3600,00 znamionowej czestotliwosci silnika rozmiarem 3600,00 znamionowej czestotliwosci silnika
sek.] (fmn) w 1-23 Czestotliwos¢ silnika na sek.] (fmn) w 1-23 Czestotliwos¢ silnika na

wartos¢ 0 Hz.

Wybrac taki czas zatrzymania, aby nie
spowodowat on przepiecia w
inwerterze wynikajacego z pracy
regeneracyjnej silnika. Co wiecej,
regeneracyjny moment obrotowy nie
moze przekracza¢ granicy ustawionej
w 4-17 Ograniczenie momentu w

trybie generatora.

wartos¢ 0 Hz.

Wybrac taki czas zatrzymania, aby nie
spowodowat on przepigcia w
inwerterze wynikajacego z pracy
regeneracyjnej silnika. Co wiecej,
regeneracyjny moment obrotowy nie
moze przekracza¢ granicy ustawionej
w 4-17 Ograniczenie momentu w trybie

generatora.

4.4.5 3-5* Rozpedzenie/zatrzymanie 2

Opis typow rozpedzenia/zatrzymania znajduje sie w 3-4*
Rozpedzanie/zatrzymanie 1.

WAZNE

Rozpedzanie/zatrzymanie 2 — alternatywne czasy
rozpedzania/zatrzymania:

Zmiana z przyspieszenia/zatrzymania 1 na 2 jest
wykonywana przez wejicie cyfrowe. Patrz 5-1* Wejscia
cyfrowe, wyboér [34].

3-50 Typ rozpedzenia/zatrzymania 2

Opcja: Zastosowanie:

[0] * | Liniowe State przyspieszanie/zwalnianie.

[2] [Rozpedz/zatrz. S | Przyspieszanie/zwalnianie z ptynna

kompensacja szarpniec.

3-51 Czas rozpedzania 2

Zakres: Zastosowanie:

Powigzane z [0,05 - Wprowadzi¢ czas rozpedzania od 0

rozmiarem* 3600,00 Hz do znamionowej czestotliwosci
sek.] silnika (fwn) ustawionej 7-23

Czestotliwos¢ silnika.

Wybrac czas rozpedzania tak, aby
ograniczenie momentu obrotowego
nie zostato przekroczone - patrz
4-16 Ograniczenie momentu w trybie
silnika.

4.4.6 3-8* Inne czasy rozpedzenia/
zatrzymania

W tej sekcji opisane zostaty parametry rozpedzenia/
zatrzymania dla pracy manewrowej — Jog oraz dla
szybkiego stopu.

Za pomocy tej pierwszej funkcji mozna wykonywac
rozpedzenie i zatrzymanie, natomiast za pomoca drugiej
funkcji mozna wykonywac tylko zatrzymanie.

3-80 Czas rozp./zatrzym. pracy manewrowej

Zakres: Zastosowanie:

Powiazane z [0,05 - Przy aktywacji pracy manewrowej -

rozmiarem* 3600,00 Jog stosowane jest rozpedzenie/
sek.] zatrzymanie liniowe. Patrz 5-7%

Wejscia cyfrowe, wybor [14].
Czas rozpedzenia - Czas
zatrzymania.

Czas rozpedzenia/zatrzymania
pracy manewrowej — Jog
rozpoczyna sie przy aktywacji
sygnatu Jog poprzez wybrane
wejscie cyfrowe lub port
komunikacji szeregowej.

3-81 Czas roz./zatrzdla szyb.stopu

Zakres: Zastosowanie:
Powigzane z [0,05 - Przy aktywacji szybkiego
rozmiarem* 3600,00 sek.] zatrzymania stosowane jest

rozpedzenie/zatrzymanie
liniowe. Patrz 5-1* Wejscia
cyfrowe, wybér [4].
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4-14 Gorna granica predkosci silnika

4.5 Grupa parametréw 4: Ograniczenia/

Ostrzezenia Zakres: Zastosowanie:
. . . 65,0 Hz* | [0,0 - 400,0 | Ustawi¢ Gdrng granice predkosci silnika w
_%%
4.5.1 4 Ogranlczema silnika Hz] sposéb odpowiadajacy maksymalnej

czestotliwosci wyjsciowej watu silnika.
WAZNE

Maksymalna czestotliwos$¢ wyjsciowa
jest wartoscia absolutng i nie
dopuszcza ona zadnych odchylei.

4-16 Ograniczenie momentu w trybie silnika

Zakres: Zastosowanie:
150 %*

Jest to grupa parametréw do konfiguracji ograniczen i
ostrzezen.

4.5.2 4-1* Ograniczenia silnika

Parametry te sa wykorzystywane do okre$lania roboczego
zakresu predkosci, momentu obrotowego oraz pradu
silnika.

4-10 Kierunek obrotéw silnika

[0 - 400%] | Ustawi¢ ograniczenie momentu dla pracy
silnika.

Ustawienie nie zostaje automatycznie

Opcja: Zastosowanie:

P - zresetowane do wartosci domysinych
Jesli zaciski 96, 97 i 98 s podtaczone ) L,

o . o . podczas zmiany ustawien w od 1-00 Tryb
odpowiednio do U, V i W, silnik obraca sie X . o
i konfiguracji do 1-25 Obciqgzenie i silnik .

w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara (widok z przodu). 4-17 Ograniczenie momentu w trybie generatora
WAZN E Zakres: Zastosowanie:
Nie mozna dopasowac tego parametru 100 %* | [0 - 400%] | Ustawi¢ ograniczenie momentu dla trybu
w trakcie pracy silnika. pracy generatorowej.

[0] [Zgodny z Wat silnika obraca sie w kierunku zgodnym Ustawienie nie zostaje automatycznie
ruchem z ruchem wskazéwek zegara. Ustawienie to zresetowane do wartosci domysinych
wskazéwek uniemozliwia jego ruch w kierunku podczas zmiany ustawien w od 1-00 Tryb
zegara przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara. konfiguracji do 1-25 Obcigzenie i silnik .

[

Przeciwny do

Wat silnika obraca sie w kierunku

zakresie: Dolna granica predkosci silnika
(4-12 Dolna granica predkosci silnika) -
Gorna granica predkosci silnika (4-14 Gérna
granica predkosci silnika).

4-12 Dolna granica predkosci silnika

4-41 Ostrzezenie

o wysokiej

czestotliwosci

ruchu przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara. 4.5.3 4-4* Ustawiane ostrzezenia 2

wskazéwek Ustawienie to uniemozliwia jego ruch w

egara kierunk odnym z ruchem wskazéwek - o ot

79 efunku zgodnym z fu Wskazow 4-40 Ostrzezenie o niskiej czestotliwosci
zegara.

[2] * [ Oba kierunki | Przy tym ustawieniu silnik moze obracac sie Zakres: Zastosowanie:

w obu kierunkach. Jednakze ograniczenie 0,00 [0,0 Hz- Zalezy | Parametr ten stuzy do ustawiania
czestotliwosci wyjéciowej jest ustawione w Hz* od wartoéci w dolnej granicy zakresu czestotliwosci.

Kiedy predkos¢ silnika spada ponizej
ograniczenia na wyswietlaczu pojawia
sie informacja SPEED LOW. Bit 10
ostrzezenia jest ustawiony w 16-94
Rozszerz. stowo statusowe. W celu
wskazania tego ostrzezenia mozna

Zakres: Zastosowanie: skonfigurowac wyjscie przekaznikowe.
0,0 Hz*| [0,0 - 400,0 |Ustawi¢ Dolnqg granice predkosci silnika w Wskaznik $wietlny ostrzezenia na LCP
Hz] sposéb odpowiadajacy minimalnej nie zapali sie po osiggnieciu zadanej
czestotliwosci wyjéciowej watu silnika. granicy tego parametru
WAZNE 4-41 Ostrzezenie o wysokiej czestotliwosci
Mlnlmalna’ c‘zestotllwosc ‘wy.jsaowa Zakres: Zastosowanie:
jest wartoscig absolutng i nie — - —
j , 400,0 [Zaleznie od Parametr ten stuzy do ustawiania
dopuszcza ona zadnych odchylen. o o .
Hz* wartosci 4-40 gornej granicy zakresu czestot-
Ostrzezenie o liwosci.
niskiej czestot- Jesli predkosc¢ silnika przekracza to
liwosci - 400,0 ograniczenie, na wyswietlaczu
Hz] pojawia sie informacja SPEED HIGH.
Bit 9 ostrzezenia jest ustawiony w
16-94 Rozszerz. stowo statusowe. W
celu wskazania tego ostrzezenia
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4-41 Ostrzezenie o wysokiej czestotliwosci 4-54 Ostrzezenie o niskiej wartosci zadanej

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
mozna skonfigurowa¢ wyjscie wartosci informacja Reference Low. Bit 20
przekaznikowe. Wskaznik swietlny zadanej] ostrzezenia jest ustawiony w 16-94

ostrzezenia na LCP nie zapali sie po
osiggnieciu zadanej granicy tego
parametru.

4.5.4 4-5* Ustawiane ostrzezenia

Grupa parametréw zawierajaca regulowane limity
ostrzezen dla pradu, predkosci, wartosci zadanych i
sprzezenia zwrotnego.

Rozszerz. stowo statusowe. W celu
wskazania tego ostrzezenia mozna
skonfigurowaé wyjscie przekaz-
nikowe. Wskaznik swietlny
ostrzezenia na LCP nie zapali sie
po osiaggnieciu zadanej granicy
tego parametru

4-55 Ostrzezenie o wysokiej wartosci zadanej

Zakres: Zastosowanie:
L . o 4999,000*% | [Zaleznie od Parametr ten stuzy do ustawiania
Ostrzezenia sa widoczne na wyswietlaczu, zaprogra- L . . L
. . . R wartosci w 4-54 | gérnej granicy zakresu wartosci
mowanym wyjsciu lub magistrali szeregowej. o :
Ostrzezenie o zadanej.
4-50 Ostrzezenie o malym pradzie niskiej wartosci | Jezeli faktyczna warto$¢ zadana
Zakres: Zastosowanie: zadanej - przekracza to ograniczenie, na
4999,000 wyswietlaczu pojawia sie informacja
Parametr ten stuzy do ustawiania dolnej ] 4 ] pol ) ¢ o /
. Reference High. Bit 19 ostrzezenia
granicy zakresu pradu. ) .
- - . . jest ustawiony w 16-94 Rozszerz.
Jesli poziom pradu spadnie ponizej .
L . . - . sfowo statusowe. W celu wskazania
ustawionej granicy, bit 8 ostrzezenia zostanie o ] ]
. tego ostrzezenia mozna skonfi-
ustawiony w 16-94 Rozszerz. stowo statusowe. . .
. - . gurowac wyjscie przekaznikowe.
W celu wskazania tego ostrzezenia mozna
) P L Wskaznik swietlny ostrzezenia na
skonfigurowac¢ wyjscie przekaznikowe. LCP ni i s o
nie zapali sie po osiagnieciu
Wskaznik swietlny ostrzezenia na LCP nie ] P . ¢ P agnie
o o . . zadanej granicy tego parametru.
zapali sie po osiggnieciu zadanej granicy
tego parametru. 4-56 Ostrzezenie o niskim sprzezeniu zwrotnym
" 3 = > - -
0,00 A [0,00 Ustawi¢ warto$¢ dolnej granicy zakresu Zakres: Zastosowanie:
26,00 A] | pradu. - —
- 4999,000* | [-4999,000- Parametr ten stuzy do ustawiania
4-51 OstrzeZenie o duzym pradzie Zaleznie od dolnej granicy zakresu sprzezenia
Zakres: Zastosowanie: wartosci w 4-37 | zwrotnego.
- — Ostrzezenie o Jezeli sprzezenie zwrotne
Parametr ten stuzy do ustawiania gornej ) ) )
. wysokim przekracza to ograniczenie, na
granicy zakresu pradu. L . S .
N . . sprzezeniu wyswietlaczu pojawi sie informacja
Jesli poziom pradu przekroczy ustawiong . L
. . L . zwrotnym] Feedback Low. Bit 6 ostrzezenia
granice, bit 7 ostrzezenia zostanie . .
. jest ustawiony w 16-94 Rozszerz.
ustawiony w 16-94 Rozszerz. stowo .
sfowo statusowe. W celu wskazania
statusowe. . . .
. .. . tego ostrzezenia mozna skonfi-
W celu wskazania tego ostrzezenia mozna L L.
. L L. gurowac wyjscie przekaznikowe.
skonfigurowac wyjscie przekaznikowe. Lo L.
P . ) Wskaznik $wietlny ostrzezenia na
Wskaznik Swietlny ostrzezenia na LCP nie . . L
L. . . . LCP nie zapali sie po osiagnieciu
zapali sie po osiggnieciu zadanej granicy ] .
zadanej granicy tego parametru.
tego parametru.
26,00 A* [ [0,00 - Ustawi¢ gérng granice pradu. 4-57 Ostrzezenie o wysokim sprzezeniu zwrotnym
A0 Zakres: Zastosowanie:
4-54 Ostrzezenie o niskiej wartosci zadanej 4999,000* [ [Zaleznie od Parametr ten stuzy do ustawiania

Zakres: Zastosowanie:
- — Ostrzezenie o zwrotnego.
- 4999,000% | [-4999,000- Parametr ten stuzy do ustawiania L L. L L
o . ) . niskim sprzezeniu | Jezeli sprzezenie zwrotne
Zaleznie od dolnej granicy zakresu wartosci . .
zwrotnym - przekracza to ograniczenie, na
wartosci w 4-55 | zadanej. - L .
4999,000] wyswietlaczu pojawi sie informacja

Ostrzezenie o
wysokiej

Jezeli faktyczna wartos¢ zadana nie
przekracza tego ograniczenia, na

wyswietlaczu pojawia sie

wartosci w 4-56

gornej granicy zakresu sprzezenia

Feedback High. Bit 5 ostrzezenia jest
ustawiony w 16-94 Rozszerz. stowo

statusowe. W celu wskazania tego
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4-57 Ostrzezenie o wysokim sprzezeniu zwrotnym 4-63 Predkosci zabronione do: [Hz]

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie;

ostrzezenia mozna skonfigurowac ‘Tablica [2] H

wyjscie przekaznikowe. Wskaznik

SW'et!n).' ostrzez.enla. na. LCP nie ) 0,0 Hz*| [0,0 - 400,0 | Wprowadzi¢ gérne lub dolne ograniczenia
zapa'll si¢ po osiagnieciu zadanej Hz] predkosci, ktére maja by¢ unikane.
granicy tego parametru. Wprowadzi¢ przeciwng wartos¢ granicy

4-58 Funkcja braku fazy silnika od tej wprowadzonej w 4-61 Predkosci
zabronione od: [Hz].

4

Opgja: Zastosowanie:

Brakujaca faza silnika powoduje spadek
momentu obrotowego silnika. Te funkcje
monitorowania mozna wytaczy¢ w specjalnych
przypadkach (np. niewielkie silniki dziatajace
tylko w czystym trybie U/f), lecz powoduje to
ryzyko przegrzania silnika i dlatego Danfoss
zaleca ustawienie tej funkcji w potozeniu WA..
Brakujaca faza silnika powoduje zatrzymanie
awaryjne przetwornica czestotliwosci i
wyswietlenie alarmu.

WAZNE

Parametru tego nie mozna zmieni¢
podczas pracy silnika.

[0] | Wylaczony | Funkcja jest wytaczona.

[1] * | Zat Funkcja jest wigczona.

4.5.5 4-6* Predkos¢ zabroniona

W niektérych aplikacjach moze mie¢ miejsce rezonans
mechaniczny. Punktéw rezonansu mozna unikna¢ tworzac
obejscie. przetwornica czestotliwosci rozpedza sie/
zatrzymuje na obejsciu powodujac szybkie przejscie przez
punkty rezonansu mechanicznego.

4-61 Predkosci zabronione od: [Hz]

Zakres: Zastosowanie:
[Tablica [2] H
0,0 Hz*| [0,0 - Wprowadzi¢ dolne lub gérne ograniczenia

400,0 Hz] | predkosci, ktdre majg byc¢ unikane.

Nie ma znaczenia, czy funkcja "Predkosci
zabronione od:" lub "Predkosci zabronione
do:" jest gorng lub dolng granica. Jednakze,
funkcja predkosci zabronionych jest
nieaktywna, kiedy oba te parametry sa

ustawione na te sama wartosc.
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4.6 Grupa parametrow 5: Wejscie/Wyjscie

cyfrowe

4.6.1 5-** We/wy cyfrowe

Ponizej znajduje sie opis funkcji wszystkich polecen
dotyczacych wejs¢ cyfrowych i sygnatow.

4.6.2 5-1* Wejscia cyfrowe

Parametry do konfiguracji funkgji dla zaciskéw
wejsciowych.
Wejscia cyfrowe stuza do wyboru réznych funkgji
przetwornica czestotliwosci. Wszystkie wejscia cyfrowe
moga by¢ ustawiane na nastepujace funkcje:

tylko kierunek obrotéw. Nie aktywuje on
funkgji startu. Wybierz Obydwa kierunki [2]
w 4-10 Kierunek obrotdéw silnika.

0 = zwykty, T = odwrdcony.

[11]

Start ze
zm.kier.ob.

Stuzy do startu/stopu i zmiany kierunku
obrotéw w tym samy czasie. Sygnaty na
starcie [8] nie s3 dozwolone w tym
samym czasie.

0 = stop, 1 = start ze zmiang kierunku
obrotow.

[12]

Zezw.startu w
przéd

Wykorzysta¢ w przypadku, gdy wat silnika
musi obracac sie w kierunku zgodnym z
ruchem wskazéwek zegara przy starcie.

[13]

Zezw. startu

Wykorzysta¢ w przypadku, gdy wat silnika

[0l

Brak dziatania

przetwornica czestotliwosci nie reaguje na
sygnaty przesytane do zacisku.

[1]

Reset

Resetuje przetwornica czestotliwosci po
wytaczeniu awaryjnym/alarmie. Nie
wszystkie alarmy mozna zresetowac.

2]

Wybieg silnika,
odwrécony

Stop z wybiegiem silnika, wejscie
odwrdécone (NC). przetwornica
czestotliwosci pozostawia silnik w trybie
swobodnym.

wstecz musi obracac sie w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara przy starcie.
[14] | Jog - praca Stuzy do aktywacji predkosci pracy
manewrowa manewrowej - Jog. Patrz 3-11 Predkos¢
pracy manewrowej.
[16] | Bit O progra- Bit 0, 1 i 2 programowanej wartosci
mowanej zadanej umozliwia wybdr jednej z oSmiu

wartosci zadanej

programowanych wartosci zadanych,
zgodnie z ponizszg tabela.

Wybieg silnika i
reset,
odwrécony

Reset i stop z wybiegiem silnika, wejscie
odwrdcone (NC). przetwornica
czestotliwosci resetuje sie i pozostawia
silnik w trybie swobodnym.

[17]

Bit 1 progra-
mowanej
wartosci zadanej

Podobnie jak bit 0 programowanej
wartosci zadanej [16], patrz 3-10 Progra-
mowana wartos¢ zadana.

[18]

Bit 2 progra-
mowanej
wartosci zadanej

Podobnie jak bit 0 programowane;j
wartosci zadanej [16].

[4]

Szybkie
zatrzymanie,
rozwierne

Wejscie rozwierne (NC). Wykonuje stop
zgodnie z czasem rozpedzania/
zatrzymania szybkiego zatrzymania
ustawionym w 3-81 Czas rozpedzania/
zatrzymania dla szybkiego stopu. Kiedy
silnik sie zatrzyma, wat jest w trybie
swobodnym.

Hamowanie DC,
rozwierne

Wejscie odwrécone dla hamowania
pradem statym (NC). Zatrzymuje silnik
zasilajgc go przez okreslony czas pradem
DC - patrz 2-01 Prqd hamowania DC.
Funkcja ta jest tylko aktywna, gdy
wartos$¢ w 2-02 Czas hamowania DC jest
inna niz 0.

[19]

Zatrzasnij
wartos¢ zadang

Zatrzas$niecie rzeczywistej wartosci
zadanej. Zatrzasnieta warto$¢ zadana jest
teraz punktem zezwolenia/warunku dla
Zwiekszenia predkosci i Zmniejszenia
predkosci ktére maja by¢ stosowane. Jesli
uzywane jest zwiekszanie/zmniejszanie
predkosci, zmiana predkosci jest zawsze
zgodna z rozpedzaniem/zatrzymaniem 2
(3-51 Czas rozpedzania 2 i 3-52 Czas
zatrzymania 2) w zakresie 3-02 Minimalna
wartos¢ zadana - par. 3-03 Maksymalna
wartos¢ zadana.

[6]

Stop odwrécony

Funkcja stopu odwréconego. Generuje
funkcje stopu, kiedy wybrany zacisk
przechodzi z poziomu logicznego ,1” do
,0". Stop jest wykonywany zgodnie z
wybranym czasem rozpedzenia/
zatrzymania.

Start

Wybra¢ start dla polecenia Start/Stop.
1 = Start, 0 = Stop.

[9]

Start impulsowy

Silnik zostaje uruchomiony, jezeli impuls
trwa min. 2 ms. Silnik zatrzymuje sie z
chwilg aktywacji stopu odwréconego.

(101

Zmiana kierunku
obrotow

Zmiana kierunku obrotéw watu silnika.
Sygnat zmiany kierunku obrotéw zmienia

[20

Zatrzasnij
wyjscie

Zatrzaskuje biezaca czestotliwos¢ silnika
(Hz). Zatrzasnieta czestotliwos¢ silnika jest
teraz punktem zezwolenia/warunku dla
Zwiekszanie predkosci(speed up) i
Zmniejszania predkosci, ktére majg by¢
stosowane. Jesli uzywane jest
zwiekszanie/zmniejszanie predkosci,
zmiana predkosci zawsze odpowiada
rozpedzeniu/zatrzymaniu 2 w zakresie
4-12 Dolna granica predkosci silnika - 4-14
Gorna granica predkosci silnika.
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WAZNE

Jesli opcja ,Zatrzasnij wyjscie” jest
aktywna, nie mozna zatrzymac
przetwornica czestotliwosci przy
pomocy niskiego sygnatu Start [8].
przetwornica czestotliwosci nalezy
zatrzymac przez zacisk zaprogra-
mowany dla: ,Wybieg silnika,
odwrécony” [2] lub ,Wybieg silnika i
reset, odwrécony” [3].

[21]

Zwiekszanie
predkosci

Wybra¢ zwiekszanie predkosci i zmniej-
szanie predkosci, jesli wymagane jest
sterowanie cyfrowe zwiekszania/zmniej-
szania predkosci (potencjometr silnika).
Aktywowac te funkcje, wybierajac opcje
,Zatrzasnij warto$¢ zadana” lub ,Zatrzasnij
wyjscie”. Kiedy przyspieszenie jest
aktywowane na mniej niz 400 ms,
wynikajgca warto$¢ zadana wzrosnie o
0,1%. Jesli przyspieszenie jest aktywne
dtuzej niz 400 ms, wynikajaca wartosc¢
zadana rozpedzi/zatrzyma urzadzenie
zgodnie z typem rozpedzenia/zatrzymania
2 w 3-51 Czas rozpedzania 2.

[62] | Zerowanie Wejscie do resetowania licznika A.
licznika A

[63] | Licznik B (w Wejscie dla licznika B.
gore)

[64] | Licznik B (w dot) | Wejscie dla licznika B.

[65] | Zerowanie Wejscie do resetowania licznika B.
licznika B

5-10
Opcja:

Zacisk 18 - wejscie cyfrowe

Zastosowanie:

[8] *

Start
cyfrowych.

Wybra¢ funkcje z dostepnego zakresu wejs¢

Patrz grupa parametrow 5-1* Wejscia cyfrowe.

5-11 Zacisk 19 - wejécie cyfrowe

Opcja:

Zastosowanie;

[10] *

Zmiana kierunku
obrotow

Wybra¢ funkcje z dostepnego zakresu
wejs¢ cyfrowych.

Funkcje - patrz 5-1* Wejscia cyfrowe.

5-12 Zacisk 27 - wejcie cyfrowe

Opcja:

Zastosowanie:

(=

Reset
cyfrowych.

Wybra¢ funkcje z dostepnego zakresu wejs¢

Funkcje - patrz 5-1* Wejscia cyfrowe.

[22] | Zmniejszanie Podobnie jak przy zwiekszaniu predkosci
Rledo [21. 5-13 Zacisk 29 - wejscie cyfrowe
[23] | Wybor zestawu | Ustawic 0-10 Aktywny zestaw parametréw . .
. i i . Opcja: Zastosowanie:
parametréow — na ,Wiele zestawdw parametrow”.
bit 0 Logiczne 0 = zestaw parametréw 1, [14] * | Jog - praca Wybrac funkcje z dostepnego
Logiczne 1 = zestaw parametrow 2. manewrowa zakresu wejs¢ cyfrowych.
[26] | Precyzyzyjny Przedtuzy¢ sygnat stopu, aby zapewnic Funkcje - patrz 5-1* Wejscia
. . .. cyfrowe.
stop, rozwierny | doktadny stop niezaleznie od czasu
(tylko dla skanowania. Funkcja ta jest dostepna 5-15 Zacisk 33 - wejécie cyfrowe
zacisku 33) tylko w przypadku zacisku 33. . .
- Y prayp Opcja: Zastosowanie:
[27] | Start, precyzyjny |Jak w [26], lecz wraz ze Startem. - - - -
stop (tylko dla [16] * | Bit O p?rc.)gramOV\./aneJ Wybrac funilfclje z dostepnego
zacisku 33) wartosci zadanej zakrkesu wejs¢ cyfrowych.
Funkdje - -1* Wejsci
[28] | Doganianie Wybra¢ doganianie/zwalnianie, aby unkcje - patrz 3 asela
. , L . cyfrowe.
zwigkszy¢ lub zmniejszy¢ wynikajaca
wartos¢ zadang o stosunek procentowy
ustawiony w 3-12 Wartos¢ doganiania/ 4.6.3 5-3* Wyjscia cyfrowe
zwalniania
[29] | Zwalnianie Podobnie jak przy doganianiu [28]. 5-34 Opoéznienie zaftaczenia, zacisk 42 - wyjscie cyfrowe
[32] | Wejscie Wybrac ,Wejscie impulsowe”, jesli Zakres: Zastosowanie:
Tk el [T e (il AL 0,01 sek*| [0,00 - Wprowadz opdznienie wiaczenia
7150 Zaelil 28| Sl Zanine] Ul SpEeRey 600,00 sek.] opdzniania zataczenia. Jezeli Wybrane
zwrotnego. Skalowanie jest dokonywane Zdarzenie ulegnie zmianie zanim
W grupie parametrow 5-5* Wejscie wylaczy sie timer opoznienia
e zafgczenia, nie nastapi wyjscie przekaz-
[34] | Bit O rozp./zatrz. | Logiczne 0 = rozpedzenie/zatrzymanie 1 - nikowe. Funkcja sterujaca opéznieniem
patrz 3-4* Rozpedzenie/zatrzymanie 1 zataczenia - patrz 6-92 Zacisk 42 -
Logiczne 1 = rozpedzenie/zatrzymanie 2 - Wyjscie cyfrowe
patrz 3-5*% Rozpedzenie/zatrzymanie 2
[60] | Licznik A (w Wejscie dla licznika A.
gore)
[61] | Licznik A (w dét) | Wejscie dla licznika A.
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5-35 OpéZnienie wylgczenia, zacisk 42 - wyjscie cyfrowe

Zakres: Zastosowanie:
0,01 sek*| [0,00- Wprowadz opdznienie wtyaczenia
600,00 sek.] | opdzniania wylaczenia. Jezeli Wybrane

Zdarzenie ulegnie zmianie zanim
wylaczy sie timer opdznienia

[17]

Powyzej czestot-
liwosci, wysoka

Predkos¢ obrotowa silnika jest nizsza
niz wartos¢ okreslona w 4-41
OstrzezZenie o wysokiej czestotliwosci.

[19]

Sprzezenie zwrotne
ponizej ograniczenia,
niskie

Sprzezenie zwrotne jest ponizej
ograniczenia ustawionego w 4-56
Ostrzezenie o niskim sprzezeniu

wylaczenia, nie nastapi wyjscie przekaz- zwrotnym.
nikowe. Funkcja sterujaca op6znieniem [20] | Sprzezenie zwrotne Sprzezenie zwrotne jest powyzej
wylaczenia - patrz 6-92 Zacisk 42 - powyzej ograni- ograniczenia ustawionego w 4-57
Wyjicie cyfrowe. czenia, wysokie Ostrzezenie o wysokim sprzezeniu
zwrotnym.
L e . [21] | Ostrzezenie Ostrzezenie termiczne wystepuje,
4.6.4 5-4* Przekazniki termiczne gdy temperatura przekroczy limit w
silniku, przetwornica czestotliwosci,
Grupa parametréw do konfiguracji regulacji czasowej oraz rezystorze hamulca lub w
funkcji wyjscia przekaznikéw. e
[22] | Gotowa, brak Przetwornica czestotliwosci jest
[0] |Brak dziatania Domyslne dla wszystkich wyjs¢ ostrzezenia gotowa do pracy. Brak ostrzezenia o
cyfrowych i przekaznikowych. termicznego nadmiernej temperaturze.
[1] | Sterowanie gotowe | Plyta sterujaca otrzymuje napiecie [23] | Zdalna gotowa, brak | Przetwornica czestotliwosci jest
zasilania. ostrzezenia gotowa do pracy w trybie Auto. Brak
[2] [ Naped gotowy Przetwornica czestotliwosci jest termicznego ostrzezenia o nadmiernej
gotowa do pracy i podaje sygnat temperaturze.
zasilania na plyte sterujaca. [24] | Gotowa, napiecie OK | Przetwornica czestotliwosci jest
[3] | Naped gotowy, Przetwornica czestotliwosci jest gotowa do pracy a napiecie zasilania
zdalne gotowa do pracy w trybie Auto On. znajduje sie w okreélonym zakresie.
[4] | Aktywacja / brak Gotowos¢ Przetwornica [25] | Zmiana kierunku Silnik pracuje/jest gotowy do pracy
ostrzezenia czestotliwosci do pracy. Nie zostato obrotéw w kierunku przeciwnym do ruchu
wydane polecenie Start lub Stop. Nie wskazéwek zegara, kiedy ustawienie
ma ostrzezen. logiczne = 0 oraz w kierunku
[5] | Przetwornica czestot- | Silnik pracuje. przeciwnym, kiedy ustawienie
liwosci pracuje logiczne = 1. Wyjscie zmienia sie
[6] | Praca/Brak ostrzezen | Silnik pracuje, brak ostrzezen. zaraz po zastosowaniu sygnatu
[7]1 | Praca w zakresie / Silnik pracuje w zaprogramowanym odwrdcenia kierunku obrotow.
brak ostrzezenia zakresie pradu - patrz 4-50 [26] | Magistrala OK Aktywna komunikacja (brak time-
Ostrzezenie o matym prqdzie i 4-51 outu) przez port komunikacji
Ostrzezenie o duzym prqdzie. Nie ma szeregowej.
ostrzezen. [28] | Hamulec, brak Hamulec jest aktywny. Brak
[8] | Praca z wartoscia Silnik pracuje z predkoscig o wartosci ostrzezen ostrzezen.
zadana/Brak zadanej. [29] | Gotowos$¢ hamulca, Hamulec jest gotowy do pracy. Brak
ostrzezen brak btedu btedow.
[9] | Alarm Alarm aktywuje wyjscie. [30] | Btad hamulca (IGBT) | Chroni przetwornica czestotliwosci w
[10] | Alarm przy Alarm lub ostrzezenie aktywuje przypadku btedu w modutach
ostrzezeniu wyjscie. hamulca. Odcig¢ zasilanie
[12] | Prad poza zakresem | Prad silnika jest poza zakresem przetwornica czestotliwosci za
ustawionym w 4-50 Ostrzezenie o pomoca gtéwnego przekaznika.
matym prqdzie i 4-51 Ostrzezenie o [32] | Sprzezenie zwrotne Umozliwia sterowanie zewnetrznym
duzym prqdzie. hamulca hamulcem mechanicznym - patrz
[13] | Prad ponizej ograni- | Prad silnika jest nizszy od wartosci mechanicznego 2-2* Hamulec mechaniczny.
czenia, niski ustawionej w 4-50 Ostrzezenie o [36] | Bit 11 stowa Bit 11 w stowie sterujacym steruje
matym prqdzie. sterujgcego przekaznikiem.
[14] | Prad powyzej ograni- | Prad silnika jest wyzszy od wartosci [41] | Ponizej wartosci Warto$¢ zadana jest nizsza od
czenia, wysoki ustawionej w 4-51 Ostrzezenie o zadanej, niska wartosci ustawionej w 4-54
duzym prqdzie. wartosc Ostrzezenie o niskiej wartosci zadanej.
[16] | Ponizej czestot- Predkos¢ obrotowa silnika jest nizsza [42] | Powyzej wartosci Wartos¢ zadana jest nizsza od

liwosci, niska

niz wartos¢ okreslona w 4-40
Ostrzezenie o niskiej czestotliwosci.

zadanej, warto$¢
wysoka

wartosci ustawionej w 4-55
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Ostrzezenie o wysokiej wartosci
zadanej.

[51]

Lokalna warto$¢
zadana aktywna

Ustaw wyjscie cyfrowe A w stan
wysoki [39] zostaje wykonane,
wejscie przechodzi w stan wysoki.
Kiedy Akcja Sterownika Zdarzen

[52] | Zdalna wartos¢ Ustaw wyjscie cyfrowe A w stan niski
zadana aktywna [33] zostaje wykonane, wejscie

[53] | Brak alarmu przechodzi w stan niski.

Al Pelsaei S 5-40 Funkcja przekaznika
aktywne

Opcja: Zastosowanie:

[55] [ Praca ze zmiang

kierunku obrotéw [0] * | Brak dziatania [ Wybra¢ funkcje z dostepnego zakresu wyjs¢

[56] | Przetwornica w trybie przekaznikowych.

hiond 5-41 Opodznienie zafaczenia, przekaznik
[57] | Przetwornica w trybie . .
Opcja: Zastosowanie:
Auto P
[60] | Komparator O Patrz 13-1* Komparatory. Jesli (0,01 sek] (0,00 - Wprowadzi¢ opoznienie czasu
* 600,00 sek.] | wytaczenia przekaznika. Jezeli Wybrane

Komparator 0 jest oszacowany jako g o uleani o .
PRAWDA, wyjscie przechodzi w stan z ?rzeme. Y c?gme Zn?'?n.'e .zamr*'n )
o, W ferzergin el fes wylaczy sie timer opdznienia wiaczenia,
s nie nastapi wyjscie przekaznikowe.
to stan niski.

Funkgcja sterowania przekaznikiem -

[61] | Komparator 1 Patrz 13-1* Komparatory. Jesli

patrz 5-40 Funkcja przekaznika.

5-42 Opoédznienie wylaczenia, przekaznik

Komparator 1 jest oszacowany jako
PRAWDA, wyjscie przechodzi w stan
wysoki. W przeciwnym wypadku jest

Opcja: Zastosowanie:
to stan niski.
— [0,01 sek.] | [0,00 - Wprowadzi¢ opdznienie czasu
[62] | Komparator 2 Patrz 13-1* Komparatory. Jesli . o o
* 600,00 sek.] | wytaczenia przekaznika. Jezeli Wybrane

Komparator 2 jest oszacowany jako . . L .
. X Zdarzenie ulegnie zmianie zanim
PRAWDA, wyjscie przechodzi w stan o L .
. . ) wytaczy sie timer opoznienia wylaczenia,
wysoki. W przeciwnym wypadku jest ; o .
o nie nastapi wyjscie przekaznikowe.
to stan niski.

Funkgcja sterowania przekaznikiem -

[63] [ Komparator 3 Patrz 13-1* Komparatory. Jesli

patrz 5-40 Funkcja przekaznika.

Komparator 3 jest oszacowany jako
PRAWDA, wyjscie przechodzi w stan M L.
wysoki. W przeciwnym wypadku jest 4.6.5 5-5 WEJSCIe |mpu|sowe

to stan niski.

Ustawi¢ 5-15 Zacisk 33 - wejscie cyfrowe na Wejscie
impulsowe [32]. Teraz zacisk 33 obstuguje wejscie
impulsowe w zakresie od niskiej czestotliwosci, 5-55 Zacisk
33 - niska czestotliwos¢, do wysokiej czestotliwosci, 5-56
Zacisk 33 - wysoka czestotliwos¢. Skalowanie wejscia
czestotliwosci nalezy wykonac za pomoca 5-57 Zacisk 33 -
niska wartos¢ zadana/niska wartos¢ sprzezenia zwrotnego
oraz 5-58 Zacisk 33 - wysoka wartos¢ zadana/wysoka
wartosc¢ sprzezenia zwrotnego .

5-55 Zacisk 33 - niska czestotliwos¢

[70] | Reguta logiczna 0 Patrz 13-4* Reguty logiczne. Jesli
regutfa logiczna 1 jest oszacowana
jako PRAWDA, wyjscie przechodzi w
stan wysoki. W przeciwnym wypadku

jest to stan niski.

[71] | Reguta logiczna 1 Patrz 13-4* Reguty logiczne. Jesli
regufa logiczna 2 jest oszacowana
jako PRAWDA, wyjscie przechodzi w
stan wysoki. W przeciwnym wypadku

jest to stan niski.

[72] | Reguta logiczna 2 Patrz 13-4* Reguty logiczne. Jesli

Zakres: Zastosowanie:
reguta logiczna 3 jest oszacowana v W ¢ dor - T
jako PRAWDA, wyjécie przechodzi w 20 Hz [20 - 4999 prowadzi¢ dolng granice czestotliwosci
Hz] odpowiadajaca niskiej predkosci watu

stan wysoki. W przeciwnym wypadku
. L silnika (tj. niskiej wartosci zadanej) w .
jest to stan niski.

5-57 Zacisk 33 - niska wartos¢ zadana/

[73] | Reguta logiczna 3 Patrz 13-4* Reguty logiczne. Jesli

niska wartos¢ sprzezenia zwrotnego .

regufa logiczna 3 jest oszacowana
jako PRAWDA, wyjscie przechodzi w
stan wysoki. W przeciwnym wypadku
jest to stan niski.

[81] | Wyjscie cyfrowe SL B | Patrz 13-52 Dziatanie sterownika SL.

Kiedy Akcja Sterownika Zdarzen
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5-56 Zacisk 33 - wysoka czestotliwos¢

Zakres: Zastosowanie;

5000 Hz*| [21-5000 [Wprowadzi¢ najwyzsze ograniczenie
Hz] czestotliwosci odpowiadajace wysokiej
predkosci watu silnika (tj. wysokiej
wartosci zadanej) w 5-58 Zacisk 33 -
wysoka wartos¢ zadana/wysoka wartos¢
sprzezenia zwrotnego .

5-57 Zacisk 33 - niska warto$¢ zadana/niska wartos$¢
sprzezenia zwrotnego

Zakres: Zastosowanie:

0,000% | [-4999 - 4999] | Ustawi¢ wartos¢ zadana/sprzezenie
zwrotne odpowiadajagce niskiej wartosci
impulsu czestotliwosci ustawionej w par.
5-55 Zacisk 33 - niska czestotliwos¢.

5-58 Zacisk 33 - wysoka warto$¢ zadana/wysoka warto$¢
sprzezenia zwrotnego

Zakres: Zastosowanie:
50,000% | [-4999 - 4999] | Ustawi¢ warto$¢ zadana/sprzezenie
zwrotne odpowiadajace wysokiej

wartosci impulsu czestotliwosci
ustawionej w 5-56 Zacisk 33 - wysoka

czestotliwosc.
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4.7 Grupa parametrow 6: Wejscie/Wyjscie 4.7.3 6-1* Wejscie analogowe 1
analogowe
Parametry do konfiguracji skalowania i ograniczenia dla
4.7.1 6-** We/Wy analogowe wejécia analogowego 1 (zacisk 53).
Jest to grupa parametréw do konfiguracji wejs¢ i wyjs¢ WAZNE
analogowych. Mikroprzetacznik 4 w potozeniu U:
6-10 Zacisk 53 - niskie napiecie i 6-11 Zacisk 53 - wysokie
4.7.2 6-0* Tryb we/wy analogowego napiecie sa aktywne.
Mikroprzetacznik 4 w potozeniu I:
Grupa parametréow do ustawiania konfiguracji we/wy 6-12 Zacisk 53 - maly prqd i 6-13 Zacisk 53 - wysoki prqd sa
cyfrowego. aktywne.
Zakres: Zastosowanie: % &
Funkcja Live Zero jest wykorzystywana do Z Z
monitorowania sygnatu na wejéciu o o
analogowym. Jesli sygnat zaniknie, g & 5
wyswietlane jest ostrzezenie Live Zero. o
10 [1-99 | Ustawic¢ czas opdznienia przed zastosowaniem ;
sek.* sek.] Funkgji time-out Live Zero (6-01 Time-out Live Q
Zero). ON Eﬂg
Jesli sygnat pojawi sie podczas ustawionego 8
opodznienia, zegar zostanie wyzerowany.
Kiedy wykryty zostanie stan Live Zero, OFF
przetwornica czestotliwosci zatrzaskuje 1 2 3 4
czestotliwos¢ wyjsciowa i uruchamia zegar
Time-out Live Zero.
Opcja: Zastosowanie: War.zad./Sprzgzenie zwrotne g
Funkcja zostanie aktywowana, jesli sygnat [Obr/min] g
wejsciowy bedzie ponizej 50% wartosci Par 6-xx 5
ustawionej w 6-10 Zacisk 53 - niskie wys.wart.zad./ 1500
napiecie, 6-12 Zacisk 53 - maty prad lub Spzwr. wartos¢
6-22 Zacisk 60 - maty prqd.
[0] * | Wylaczony Funkcja jest wytgczona. 900
[1]1 | Zatrzasnij Czestotliwos¢ wyjsciowe pozostaje na tym 600
wyjscie samym poziomie, na ktérym znajdowata
sie w chwili wykrycia stanu Live Zero. ;?Sr ?/;:):t sad/ 300
- wart. zad. 150
[2] | Stop Przetwornica czestotliwosci zatrzymuje sie Sp.zwr. wartos¢
do 0 Hz. Przed ponownym urucho- . | vl
mieniem przetwornica czestotliwosci ar6 ):ziskie napiecie lub | Wejscie analogowe
usuna¢ btad Live Zero. ,Maly prad” |
[3] [Jog - praca Przetwornica czestotliwosci rozpedza sie Par 6-xx

manewrowa do predkosci pracy manewrowej - Jog - Wysokie napigcie” lub
patrz 3-11 Predkos¢ pracy manewrowe;j. vDuza wartos¢ pradu

[4] [Predkos¢ maks. | Przetwornica czestotliwosci rozpedza sie/
zwalnia do goérnej granicy predkosci
silnika - patrz par. 4-14 Gérna granica

predkosci silnika.
[5] |[Stopi Przetwornica czestotliwosci zatrzymuje sie
wylaczenie do 0 Hz i wylacza sie awaryjnie.
awaryjne Zlikwidowac stan Live Zero i aktywowac

reset przed ponownym uruchomieniem

przetwornica czestotliwosci.
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6-10 Zacisk 53 - niskie napiecie

Zakres:

Zastosowanie:

Ta wartos$¢ skalowania powinna
odpowiada¢ minimalnej wartosci zadanej
ustawionej w 6-14 Zacisk 53 - niska wartos¢
zadana/niska wartos¢ sprzezenia

zwrotnego . Patrz rowniez sekcja Obstuga
wartosci zadanych.

0,07 Vv

[0,00 - 9,90
\4

Wprowadzi¢ dolnga skale napiecia.

AUWAGA

Wartos¢ ta musi by¢ ustawiona na min. 1V w celu
aktywacji funkgcji time-outu Live Zero w par. 6-01 Funkcja

time-out

Live Zero.

6-11 Zacisk 53 - wysokie napiecie

Zakres:

Zastosowanie;

6-14 Zacisk 53 - niska warto$¢ zadana/niska wartos$¢

sprzezenia zwrotnego

Zakres: Zastosowanie:
Wartos¢ skalowania odpowiada dolnej
skali napiecia/pradu ustawionej w par.
6-10 Zacisk 53 - niskie napiecie i 6-12
Zacisk 53 - maty prqd.

0,000% | [-4999 - 4999] | Wprowadzi¢ wartos¢ skalowania wejscia
analogowego.

Ta wartos¢ skalowania powinna
odpowiada¢ maksymalnej wartosci
zadanej ustawionej w par. 6-15 Zacisk 53
- wysoka wartos¢ zadana/wysoka wartos¢
Sprzezenia zwrotnego .

10,0 V*

[0,10 - 10,00
V]

Wprowadzi¢ gdrna skale napiecia.

6-12 Zacisk 53 - maty prad

Zakres:

Zastosowanie;

Ten sygnat wartosci zadanej powinien
odpowiada¢ minimalnej wartosci
zadanej ustawionej w par. 6-14 Zacisk
53 - niska wartos¢ zadana/niska wartos¢
sprzezenia zwrotnego .

0,14 mA*

[0,00 -
19,90 mA]

Wprowadzi¢ dolng skale pradu.

AUWAGA

Wartos¢ ta musi by¢ ustawiona na min. 2 mA w celu
aktywacji funkgcji time-outu Live Zero w par. 6-01 Funkcja

time-out

Live Zero.

6-13 Zacisk 53 - duzy prad

Zakres:

Zastosowanie:

Ten sygnat wartosci zadanej powinien
odpowiada¢ maksymalnej wartosci
zadanej ustawionej w 6-15 Zacisk 53 -
wysoka wartos¢ zadana/wysoka wartos¢
sprzezenia zwrotnego .

20,00 mA*

[0,10 -
20,00 mA]

Wprowadzi¢ gérna skale pradu.

6-15 Zacisk 53 - wysoka warto$¢ zadana/wysoka warto$é

sprzezenia zwrotnego

Zakres:

Zastosowanie:

wysokie napiecie i 6-13 Zacisk 53 -
duzy prqd.

Wartos¢ skalowania odpowiadajaca
wartosci wysokiego napiecia/duzego
pradu ustawianej w 6-11 Zacisk 53 -

50,000*

[-4999,000 -
4999,000]

Wprowadzi¢ warto$¢ skalowania
wejscia analogowego.

6-16 Zacisk 53 - stala czasowa filtra

Zakres:

Zastosowanie:

Stata czasowa cyfrowego filtra

53.. Wysoka warto$¢ czasu statego

jednoczesnie opdznienie czasu przez
filtr.

dolnoprzepustowego pierwszego rzedu
do ttumienia szuméw spowodowanych
urzadzeniami elektrycznymi na zacisku

powoduje lepsze ttumienie, lecz podnosi

0,01 sek.*

10,00 sek.]

Wprowadzi¢ statg czasowa.

6-19 Tryb zacisku 53

Opdja: Zastosowanie:
Wybrac¢ wejicie obecne na zacisku 53.
6-19 Tryb zacisku 53 MUSI by¢ ustawiony
zgodnie z ustawieniem mikroprze-
facznika 4.

[0] * [ Tryb napiecia

[11 | Tryb pradu
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4.7.4 6-2* Wejscie analogowe 2

Parametry do konfiguracji skalowania i ograniczenia dla
wejscia analogowego 2 (zacisk 60).

6-22 Zacisk 60 - maty prad

Zakres: Zastosowanie:

Ten sygnat wartosci zadanej powinien
odpowiada¢ minimalnej wartosci
zadanej ustawionej w par. 6-24 Zacisk
60 - niska wartos¢ zadana/niska wartos¢
sprzezenia zwrotnego .

6-26 Zacisk 60 - stata czasowa filtra

Zakres: Zastosowanie;

lepsze tlumienie, lecz podnosi
jednoczesnie opdznienie czasu przez filtr.

WAZNE
Parametru tego nie mozna zmieni¢
podczas pracy silnika.

0,01 [0,01 - Wprowadzi¢ statg czasowa.

0,14 mA*| [0,00 - Wprowadzi¢ dolng skale pradu.

19,90 mA]

AUWAGA

Wartos¢ ta musi by¢ ustawiona na min. 2 mA w celu
aktywacji funkgcji time-outu Live Zero w 6-01 Funkcja time-
out Live Zero.

6-23 Zacisk 60 - duzy prad

Zakres: Zastosowanie;

Ten sygnat wartosci zadanej powinien
odpowiada¢ gérnej skali pradu
ustawionej w 6-25 Zacisk 60 - wysoka
wartos¢ zadana/wysoka wartos¢
sprzezenia zwrotnego .

20,00 mA*| [0,10 - Wprowadzi¢ gérna skale pradu.

20,00 mA]

6-24 Zacisk 60 - niska warto$¢ zadana/niska warto$¢

sprzezenia zwrotnego

Zakres: Zastosowanie:

Wartos¢ skalowania odpowiada dolnej
skali pradu ustawionej w 6-22 Zacisk 60 -

maty prqd.

0,000% [ [-4999 - 4999] | Wprowadzi¢ wartos¢ skalowania wejscia

analogowego.

6-25 Zacisk 60 - wysoka warto$¢ zadana/wysoka warto$¢
sprzezenia zwrotnego

Zakres: Zastosowanie:
Wartos¢ skalowania odpowiadajaca
wartosci wysokiego napiecia/duzego
pradu ustawianej w 6-23 Zacisk 60 - duzy
prqd.

50,00% | [-4999 - 4999] | Wprowadzi¢ wartos¢ skalowania wejscia
analogowego.

6-26 Zacisk 60 - stata czasowa filtra

Zakres: Zastosowanie;

Stata czasowa cyfrowego filtra dolnoprze-
pustowego pierwszego rzedu do
tlumienia szuméw spowodowanych
urzadzeniami elektrycznymi na zacisku 60.
Wysoka wartos¢ czasu statego powoduje

sek.* 10,00 sek.]

4.7.5 6-8* Potencjometr LCP

Potencjometr LCP mozna wybrac¢ jako zrédto wartosci
zadanej lub zrédto wzglednej wartosci zadane;j.

WAZNE
W trybie Hand potencjometr LCP dziata jako lokalna
wartos¢ zadana.

6-80 Wiaczy¢ potencjoment LCP

Opcja: Zastosowanie:

Jezeli wyfgczono potencjometr LCP, strzatkami
mozna wyregulowa¢ lokalng wartos¢ zadana,
za$ wartos$¢ potencjometru nie daje wartosci
zadanej w trybie Auto/Hand.

[0] [Wytaczony

[1] * | Wkaczone

6-81 Potencjometr LCP - niska wartos¢ zadana

Zakres: Zastosowanie:
Wartos¢ skalowania odpowiada 0.
0,000% | [-4999 - Wprowadzi¢ dolng skale sprzezenia
4999] zwrotnego.

Wartos¢ sprzezenia zwrotnego
odpowiada wartosci potencjometru
przekreconego catkowicie w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara

(0 stopni).

6-82 Potencjometr LCP - wysoka wartos¢ zadana

Zakres: Zastosowanie:

Wartos¢ skalowania odpowiada
maksymalnej wartosci zadanej sprzezenia
zwrotnego ustawionej w 3-03 Maksymalna
wartos¢ zadana.

50,00% [ [-4999 -

4999]

Wprowadzi¢ gorng skale wartosci zadanej.
Wartos¢ zadana odpowiada wartosci
potencjometru przekreconego catkowicie
w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek

zegara (200 stopni).
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Opisy parametru

4.7.6 6-9* Wyjscie analogowe

6-93 Zacisk 42 - minimalna skala wyjscia

Zakres: Zastosowanie:
Parametry.te stuzg d? kor}f'lguraql wyjs¢ analogowych 0,00 % | [0,00 - Zeskalowa¢ minimalne wyjscie wybranego
przetwornica czestotliwosci. 200,0%] sygnatu analogowego na zacisku 42 jako
6-90 Tryb zacisku 42 procent wartosci maksymalnej sygnatu, tj.
s . o
Opdja: Zastosowanie: jesli zadane jest 0 mA (lub 0 Hz) przy 25%
maksymalnej wartosci wyjsciowej, nalezy
[0] *]10-20 mA Zakres wyjs¢ analogowych to 0-20 mA. zaprogramowac 25%. Wartosci skalowania
0.
[11 |4-20 mA Zakres wyjs¢ analogowych to 4 - 20 mA. az do 100% nie moga przewyzszac
(2] | Wyjscie Dziata jak wolno reagujace wyjscie odpowiedniego ustawienia w 6-94 Zacisk
cyfrowe cyfrowe. Ustawic¢ wartos¢ na 0 mA (wyt.) 42 minimalna skala wyjécia
lub 20 mA (wi) - patrz 6-92 Zacisk 42 -
wyjscie cyfrowe. Prad =
. " (mA) §
6-91 Zacisk 42 - wyjscie analogowe 3
[sal
Opdja: Zastosowanie: 20 -
Wybra¢ funkcje zacisku 42 jako
wyjscie analogowe.
[0] * [ Brak dziatania
[10] | Czestotliwos¢ wyjsciowa
[0-100 HZz]
[11] | Wartos¢ zadana (min.- 3-02 Minimalna warto$¢ zadana 04 7 ‘
maks. wart.zad.) - 3-03 Maksymalna wartos¢ 0% analogowy  analogowy 100% Zmiennadla
zadana wyjscie min. \S/\il(yjls'cie maks. wyjslzied »
. Skala ala przykfad: Predko$c
[12] | Sprzezenie zwrotne par. 6-51 par. 6-52 (Obr/min)
(sprzez. zwr. min.-maks.)
[13] | Prad silnika (0-Imax) 16-37 Inv. Max. Current is lmax. 6-94 Zacisk 42 - maksymalna skala wyjécia
[16] | Moc (0-Pnom) 1-20 Moc silnika to Pnom R
(silnika) Zakres: Zastosowanie:
silnika).
100,00%* ,00 - kal ¢ mak | jSci
1191 | Napiccie w obwodzie 00,00% 2([)(;(;(())0/ Ska 0\:{vac mIa symalne wyjsa.e l:vyi;anego
poérednim DC (0-1000V) ,00%] | sygnatu analogowego na zacisku 42.
> - - - - Ustawi¢ warto$¢ na wymagang maksymalna
[20] | Wartos¢ zadana magistrali | Wyjscie analogowe bedzie . )
. L. . wartos¢ wyjscia sygnatu pradu. Zeskalowac
[0,0% - 100,0%] odpowiadato wartosci zadanej <cie. ab dac prad niz 420 mA
ie, rad nizsz mA w
ustawionej na magistrali RS485. WyJsaié, aby pocac pra iy

6-92 Zacisk 42 - wyjscie cyfrowe

petnej skali lub 20 mA na wyjsciu ponizej
100% maksymalnej wartosci sygnatu.
Jesli wymagany jest prad wyjsciowy 20 mA

Opcja: Zastosowanie:
Funkde | opisy znajduja sie w 5-4% o wartosci miedzy 0 - 100% petnej skali
Przekazniki sygnatu wyjsciowego, nalezy
rzekaZniki.
[0 * | Brak dziafani zaprogramowac te wartos¢ procentowg w
* | Brak dziatania

[80]

Wyjscie
cyfrowe SL A

Patrz 13-52 Dziatanie sterownika SL. Kiedy
Akcja Sterownika Zdarzen Ustaw wyjscie
cyfrowe A w stan wysoki [38] zostaje
wykonane, wejscie przechodzi w stan
wysoki. Kiedy Akcja Sterownika Zdarzen

parametrze, np. 50% = 20 mA. Jesli prad
miedzy 4 i 20 mA jest wymagany przy
maksymalnej wartosci wyjsciowej (100%),
wartos$¢ procentowq oblicza sie w
nastepujacy sposob:

20 mA 100 %
Ustaw Wij’CI‘e CyfI’OWE A w stan niski [32] wymagane maksimum prad X °
zostaje wykonane, wejscie przechodzi w 4.
stan niski. 20
10 mA = 70 X 100 = 200%
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4.8 Grupa parametréw 7: Sterowniki

4.8.1 7-** Sterowniki

Jest to grupa parametrow do konfiguracji urzadzen sterow-
niczych aplikacji.

4.8.2 7-2* Sprzezenie zwrotne regulacji
procesu

Wybra¢ zrédta sprzezenia zwrotnego oraz sposéb obstugi
sterowania procesu PI.

WAZNE

Ustaw 3-15 Zrédlo wartosci zadanej 1 na [0] Brak dziatania,
aby wejscie analogowe przekazywat sygnat sprzezenia
zwrotnego.

Aby uzy¢ wejscia analogowego jako zrédta wartosci
zadanej, nie wolno uzywac¢ zrédta bedacego zrédiem
wartosci zadanej w 3-15, 3-16 i 3-17.

7-20 Zrédla sprzezenia zwrotnego procesu CL

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ wejscie stuzace jako
sygnat sprzezenia zwrotnego.

[0] * [ Brak funkgji

[11 [ Wejscie analogowe 53

[2] [ Wejscie analogowe 60

[8] | Wejscie impulsowe 33

[11] [ Wart. zad. magistrali lokalnej

4.8.3 7-3* Regulacja procesu PI

7-30 Regulacja Pl procesu normalna/odwrécona

Opcja: Zastosowanie:

[0] * [ Normalna | Sprzezenie zwrotne wieksze od wartosci
zadanej powoduje ograniczenie predkosci.
Sprzezenie zwrotne nizsze od wartosci zadanej

powoduje zwiekszenie predkosci.

[11 [Odwrécona | Sprzezenie zwrotne wieksze od wartosci
zadanej powoduje zwiekszenie predkosci.
Sprzezenie zwrotne nizsze od wartosci zadanej

powoduje ograniczenie predkosci.

7-31 Przetwarzanie Anti Windup PI

Opcja: Zastosowanie:

[0] | Wylaczone [ Regulacja danego btedu bedzie kontynuowana
nawet, jesli nie mozna zwiekszy¢/zmniejszy¢

czestotliwosci wyjsciowe;j.

[1] * [ Wkaczone [ Sterownik Pl przestaje regulowac dany btad,

kiedy nie mozna zwigkszy¢/zmniejszy¢ czestot-

liwosci wyjsciowe;.

7-32 Predkosc startowa Pl procesu

Zakres: Zastosowanie;
0,0 Hz*

[0,0 - 200,0 Hz] | Do momentu osiaggniecia predkosci
silnika, przetwornica czestotliwosci
pracuje w trybie petli otwartej.

7-33 Proporcjonalne wzmocnienie Pl procesu

Opcja: Zastosowanie:

[0,01] * [ 0,00 - 10,00 | Wprowadzi¢ wartos¢ proporcjonalnego
wzmochienia P, tzn. wspétczynnik mnozenia
btedu miedzy wartoscia zadang a sygnatem
sprzezenia zwrotnego.

Uwagag

WAZNE

0,00 = Wylaczone.

7-34 Czas catkowania Pl procesu

Zakres: Zastosowanie:
9999,00 [0,10 - Integrator zapewnia coraz wigksze
sek.* 9999,00 sek.] | wzmocnienie przy stalym btedzie

miedzy wartoscig zadang a sygnatem
sprzezenia zwrotnego. Czas
catkowania to czas potrzebny
integratorowi do osiggniecia takiego
samego wzmocnienia, jak
wzmocnienie proporcjonalne.

7-38 Wspodtczynnik posuwu do przodu procesu

Zakres: Zastosowanie:

0%* | [0 - 400%)] | Wspodtczynnik FF wysyta czes¢ sygnatu wartosci
zadanej wokét sterownika Pl, ktéry nastepnie
ma wptyw tylko na czes¢ sygnatu sterowania.
Aktywacja wspotczynnika FF powoduje
uzyskanie mniejszego przecigzenia chwilowego
oraz lepszej dynamiki podczas zmiany wartosci
zadanej.

Parametr ten jest aktywny zawsze, gdy 7-00
Tryb konfiguracyjny jest ustawiony na Proces
[3].

7-39 Na zadanej szerokosci pasma

Zakres: Zastosowanie:

5% | [0 -200% ] |Wprowadzi¢ wartos¢ ,na zadanej szerokosci
pasma”.

Btad sterowania Pl to réznica migedzy wartoscig
zadang a sprzezeniem zwrotnym i kiedy jest
ona nizsza niz warto$¢ ustawiona w tym
parametrze, funkcja ,na zadanej szerokosci

pasma” jest aktywna.
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4.9 Grupa parametréw 8: Komunikacja

4.9.1 8-** Komunikacja
Grupa parametrow do konfiguracji opcji komunikacji.
4.9.2 8-0* Ustawienia ogdlne

Ta grupa parametrow stuzy do konfiguracji ustawien
ogolnych komunikacji.

8-01 Zrédio sterowania

Opcja: Zastosowanie:

[0] * [ Stowo cyfrowe i | Uzy¢ wejscia cyfrowego i stowa

sterujace sterujacego jak systemu sterowania.

[11 [Tylko cyfrowe Uzy¢ wejscia cyfrowego jako systemu

sterowania.

[2]1 [Tylko stowo Uzy¢ tylko stowa sterujacego jako

sterujace systemu sterowania.

WAZNE

Ustawienia w tym parametrze znoszg
ustawienia w parametrach od 8-50

8-04 Funkcja timeout stowa steruj.

Opdja: Zastosowanie:

ponownego uruchomienia poprzez LCP

lub wejscie cyfrowe.

8-06 Reset time-out stowa sterujgcego

Opcja: Zastosowanie:

Reset time-out stowa sterujacego spowoduje
usuniecie kazdej funkgji time-outu.

[0] * | Brak funkgji | Time-out stowa sterujgcego nie zostaje
zresetowany.

[1] | Resetuj Time-out stowa sterujacego jest resetowany a

parametr przechodzi w stan [0] Brak funkgji.

4.9.3 8-3* Ustawienia portu FC

Parametry konfiguracji portu FC.

4.9.4 8-30 Protokot

8-30 Protokét

Wybdr wybiegu silnika do 8-56 Wybér Opcja: Zastosowanie:
programowanej wartosci zadanej. Wybraé wykorzystywany protokét. Nalezy
- pamietad, ze zmiana protokotu nie odbedzie
sie do chwili wytaczenia przetwornica
Opcja: Zastosowanie: czestotliwosci.
[0] |Brak Funkcja jest nieaktywna [0] *| FC
[1] * [ FC RS485 | Monitorowanie zrédta stowa sterujacego jest [2] [Modbus RTU

wykonywane przez port komunikacji szeregowej
RS485.

8-03 Czas time-outu stowa sterujacego

Zakres: Zastosowanie:
1,0 sek*| [0,1 - 6500 Wprowadzi¢ czas, ktéry musi uptynac
sek.] przed aktywacja funkcji time-outu

stowa sterujacego (8-04 Funkcja time-
out sfowa sterujgcego).

8-31 Adres

Zakres: Zastosowanie;

Wybra¢ adres dla magistrali.
Zakres magistrali FC to 1-126.
Zakres Modbus to 1-247.

1* [ [1 - Zalezny od protokotu]

8-32 Szybkos¢ transmisji portu FC

Opcja: Zastosowanie:

8-04 Funkcja timeout stowa steruj.

Opgja: Zastosowanie:

Wybra¢ dziatanie wykonywane w
przypadku time-outu.

[0] * [ Wylaczony Brak funkgji.

[1] | Zatrzasnij wyjscie | Zatrzasna¢ wyjscie do czasu

wznowienia komunikacji.

[2] | Stop Stop z automatycznym ponownym
uruchomieniem po wznowieniu

komunikacji.

[3] |Jog - praca Silnik pracuje z czestotliwoscia Jog do

manewrowa czasu wznowienia komunikacji.
[4] | Predkos¢ Silnik pracuje z czestotliwoscia maks.
maksymalna do czasu wznowienia komunikacji.

[5] |Stop i wylaczenie | Zatrzymac silnik i nastepnie zresetowac

awaryjne przetwornica czestotliwosci w celu jej

Wybraé szybkos$¢ transmisji dla portu FC.
Zmiana szybkosci bedzie aktywna
dopiero po odpowiedzeniu na
wszystkie biezace Zadania magistrali.

[0] | 2400 bodéw
[1] |4800 bodow
[2] * [ 9600 boddéw | Przy wyborze magistrali FC w w 8-30
[3] *| 19200 boddw | Przy wyborze Modbus w 8-30

[4] |[38400 bodéw

8-33 Parzystos¢ portu FC

Opcja: Zastosowanie:

Parametr ten ma tylko wptyw
na Modbus, poniewaz
magistrala FC jest zawsze
parzysta.

[0] * | Parzystos¢ (1 bit stopu)
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8-33 Parzystos¢ portu FC 8-43 Konfiguracja odczytu PCD FC

Opdja: Zastosowanie; Tablica [16]
[11 | Nieparzystos¢ Opcja: Zastosowanie:
[2] | Brak parzystosci (1 bit Wybra¢ dla Modbus RTU [23] | 1652 Sprzezenie zwrotne
stopu) [jednostkal
[3] [Brak parzystosci (2 bit [24] | 1660 Wejscie cyfrowe 18, 19, 27,
stopu) 33

[25] | 1661 Wejscie cyfrowe 29
[26] | 1662 Wejscie analogowe 53 [V]

8-35 Minimalne opéznienie odpowiedzi

Zakres: Zastosowanie: —
[27] | 1663 Wejscie analogowe 53 [mA]
0,010 sek. [0,001 - 0,500 Okresli¢ minimalny czas [28] [ 1664 Wejécie analogowe 60
sek.] opodznienia miedzy otrzymaniem

[29] | 1665 Wyjscie analogowe 42 [mA]
[30] | 1668 Wejscie czestotliwosci 33

zadania a przestaniem

odpowiedzi.
[Hz]
8-36 Maksymalne opéZnienie odpowiedzi [31] | 1671 Wyjscie przekaznikowe [bin]
Zakres: Zastosowanie: [32] | 1672 Licznik A
5.000 sek.*| [0,010 Okreéli¢ maksymalny czas op6znienia 331 | 1673 Licznik B
-10,00 s] miedzy przestaniem zadania a [34] | 1690 Stowo alarmowe
otrzymaniem odpowiedzi. Przekro- [35] | 1692 Stowo ostrzezenia
czenie tego opdznienia powoduje [36] | 1694 Rozszerz. stowo statusowe
time-out stowa sterujacego. Wybra¢ parametry,
ktore maja zostac
iel PCD
4.9.5 8-4* Nastawa protokotu FC MC przydzielone do PC

komunikatow. Liczba
4.9.6 8-43 FC Port PCD Read Configuration dostepnych PCD zalezy

od typu komunikatu.
Ta tabela nie dotyczy

8-43 Konfiguracja odczytu PCD FC tablic [0] i [1. W
Tablica [16] przypadku tych tablic,
Opdja: Zastosowanie: index 1 jest przymo-

cowany do [7], za$
indeks 2 do [8].
Uzytkownik nie moze

[0] * [ Brak

[1]1 | 1500 Godziny eksploatacji

[21 [1501 Godziny pracy

[31 | 1502 Licznik kWh

[4] | 1600 Stowo sterujace

[5] |1601 Wartos¢ zadana [jednostka]
[6] [1602 Wartos¢ zadana %

[71 |1603 Stowo statusowe

[8] | 1605 Rzeczywista wart. gtéwna [%]
[9] | 1609 Odczyt niestandardowy
[10] [ 1610 Moc [kW]

[11] | 1611 Moc [KM]

[12] | 1612 Napiecie silnika

[13] | 1613 Czestotliwos¢

[14] | 1614 Prad silnika

[15] [ 1615 Czestotliwosé [%] 8-50 Wybér wybiegu silnika

zmieni¢ tych dwodch
tablic.

4.9.7 8-5* Cyfrowe/Magistrala

Parametry konfiguracji potaczenia stowa sterujacego
wejscia cyfrowego/ magistrali.

WAZNE

Parametry te sa aktywne tylko, gdy 8-01 Miejsce sterowania
jest ustawiony na [0] Sfowo cyfrowe i sterujqce.

[16] [ 1618 Stan termiczny silnika Opcja: Zastosowanie:

[17] | 1630 Napiecie obwodu Wybdr sterowania funkgcji wybiegu silnika
posredniego DC poprzez wejscie cyfrowe i/lub magistrale.

[18] [ 1634 Temperatura radiatora [0] [Wejscie cyfrowe | Aktywacja za pomocg wejscia cyfrowego.

[19] [ 1635 Stan termiczny inwertera [11 [Magistrala Aktywacja za pomocg portu komunikacji

[20] | 1638 Stan sterownika SL szeregowej.

[21] [ 1650 Zewnetrzna wartos¢ zadana [2] | Logiczne | Aktywacja poprzez port komunikacji

[22] [ 1651 Impulsowa warto$¢ zadana szeregowej i wejscie cyfrowe.
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8-50 Wybér wybiegu silnika

Opcja:

Zastosowanie:

8-55 Wybor zestawu parametréw

Opcja:

Zastosowanie;

B1*

Logiczne LUB

Aktywacja poprzez port komunikacji
szeregowej lub wejscie cyfrowe.

8-51 Wybdr szybkiego zatrzymania

Opcja:

Zastosowanie:

Wyboér sterowania funkgji szybkiego Stopu
poprzez wejécie cyfrowe i/lub magistrale.

[0]

Wejscie cyfrowe

Aktywacja za pomocg wejscia cyfrowego.

[11 | Magistrala Aktywacja poprzez port komunikacji
szeregowej.
[2] | Logiczne | Aktywacja poprzez port komunikacji

szeregowej i wejscie cyfrowe.

B

Logiczne LUB

Aktywacja poprzez port komunikacji
szeregowej lub wejscie cyfrowe.

8-52 Wybér hamulca DC

Opcja:

Zastosowanie:

Wybdr sterowania funkcji hamulca DC
poprzez wejscie cyfrowe i/lub magistrale.

[0]

Wejscie cyfrowe

Aktywacja za pomocg wejscia cyfrowego.

[1]1 | Magistrala Aktywacja poprzez port komunikacji
szeregowe;j.
[2] | Logiczne | Aktywacja poprzez port komunikacji

szeregowej i wejscie cyfrowe.

B1*

Logiczne LUB

Aktywacja poprzez port komunikacji
szeregowej lub wejscie cyfrowe.

8-53 Wybdr startu

Opcja:

Zastosowanie:

Wybér sterowania funkgji Startu poprzez
wejscie cyfrowe i/lub magistrale.

[0]

Wejscie cyfrowe

Aktywacja za pomoca wejscia cyfrowego.

[11 | Magistrala Aktywacja poprzez port komunikacji
szeregowej.
[2] |Logiczne | Aktywacja poprzez port komunikacji

szeregowej i wejscie cyfrowe.

B

Logiczne LUB

Aktywacja poprzez port komunikacji
szeregowej lub wejscie cyfrowe.

8-54 Wyboér zmiany kierunku obrotéw

Opcja:

Zastosowanie;

Wybor sterowania funkgji zmiany kierunku
obrotéw poprzez wejscie cyfrowe i/lub
magistrale.

[0]

Wejscie cyfrowe

Aktywacja za pomocg wejscia cyfrowego.

[11 | Magistrala Aktywacja poprzez port komunikacji
szeregowe;j.
[2] | Logiczne | Aktywacja poprzez port komunikacji

szeregowej i wejscie cyfrowe.

B1*

Logiczne LUB

Aktywacja poprzez port komunikacji
szeregowej lub wejscie cyfrowe.

Wybor sterowania funkgji wyboru zestawu
parametréw poprzez wejscie cyfrowe i/lub
magistrale.

[0]

Wejscie cyfrowe

Aktywacja za pomocg wejscia cyfrowego.

[1]1 | Magistrala Aktywacja poprzez port komunikacji
szeregowe;j.

[2] | Logiczne | Aktywacja poprzez port komunikacji
szeregowej i wejscie cyfrowe.

[3] * | Logiczne LUB Aktywacja poprzez port komunikacji

szeregowej lub wejscie cyfrowe.

8-56 Wybor programowanej wartosci zadanej

Opcja:

Zastosowanie:

Wybér sterowania funkcji programowanej
wartosci zadanej parametréw poprzez
wejscie cyfrowe i/lub magistrale.

[0]

Wejscie cyfrowe

Aktywacja za pomocg wejscia cyfrowego.

[1] | Magistrala Aktywacja za pomoca portu komunikacji
szeregowe;j.
[2] [Logiczne | Aktywacja poprzez port komunikacji

szeregowej i wejscie cyfrowe.

31+

Logiczne LUB

Aktywacja poprzez port komunikacji
szeregowej lub wejscie cyfrowe.

4.9.8 8-9* Sprzezenie zwrotne magistrali

Parametr do konfiguracji sprzezenia zwrotnego magistrali.

8-94 Sprzezenie zwrotne magistrali 1

Zakres:

Zastosowanie:

0*

[0x8000 - Ox7FFF]

Sprzezenie zwrotne magistrali jest
dostarczane przez FC lub Modbus
poprzez zapisanie jego wartosci w tym

parametrze.
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4.10 Grupa parametrow 13: Sterownik zdarzen

4.10.1 13-** Funkcje programowania

Sterownik Zdarzen (SLC) to sekwencja czynnosci zdefiniowanych przez uzytkownika (73-52 Dziatanie sterownika SL [X]),
wykonywanych przez SLC, kiedy zdefiniowane przez uzytkownika, powiazane zdarzenie (13-51 Zdarzenie sterownika SL [X])
zostanie ustawione jako Prawda.

Zdarzenia i dziatania s3 powiazane parami, co oznacza, ze kiedy dane zdarzenie jest prawda, wykonywane jest powigzane z
nim dziatanie. Nastepnie oceniane zostaje kolejne zdarzenie i wykonywane jest zwigzane z nim dziatanie, itd. Oceniane jest
tylko jedno zdarzenie na raz.

Jedli zdarzenie zostanie ocenione jako Fafsz, SLC nie podejmuje zadnego dziatania podczas skanowania a zadne inne
zdarzenia nie sg poddawane ocenie.

Mozna zaprogramowac od 1 do 20 zdarzeri i czynnosci.
Po realizacji ostatniego zdarzenia / dziatania, sekwencja rozpoczyna sie ponownie od zdarzenia [0] / dziatania [0].

llustracja przedstawia przyktad z trzema zdarzeniami / dziataniami:

Poczatek zdarzenia 130BA062.13
P13-01

Stan 1

Zdarzenie 1/
Czynnosc¢ 1

Stan 2
Zdarzenie 2/
Koniec zdarzenia Czynnosc¢ 2
P13-02

\ Koniec zdarzenis
\ P13-02
Stan 4

Zdarzenie 4/
Czynnos¢ 4

Stan 2

Zdarzenie 3/
Czynnosc¢ 3

/
/7

_“ Koniec zdarzenia
- P13-02

Uruchamianie i wylaczanie SLC:
Uruchomi¢ SLC wybierajgc WE. [1] w par. 13-00 Tryb sterownika SL. SLC rozpoczyna wykonywanie oceny zdarzenia 0 i jesli
zostanie ono ocenione jako PRAWDA, SLC kontynuuje swe dziatanie.

SLC zatrzymuje sie, kiedy Koniec zdarzenia w 13-02 Koniec zdarzenia jest PRAWDA. SLC mozna takze zatrzymac¢ wybierajac
Wyt. [0] w 13-00 Tryb sterownika SL.

Aby zresetowa¢ wszystkie parametry SLC, nalezy wybrac Resetuj SLC [1] w 13-03 Resetuj i rozpocza¢ programowanie od
poczatku.
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4.10.2 13-0* Ustawienia SLC

Ustawienia SLC stuza do aktywacji, dezaktywacji i
resetowania sterownika zdarzen SLC.

13-00 Tryb sterownika SL

Opcja: Zastosowanie:

[0y

Wylaczony Funkcja jest wytaczona.

(1

Zat. SLC jest aktywny.

13-01 Poczatek zdarzenia

Opcja: Zastosowanie:

Wybrac wejscie,
aby aktywowac
Sterownik Zdarzen
SLC.

[0]

Fatsz Wprowadza Fatsz
do reguty
logicznej.

(1

Prawda Wprowadza Prawde
do reguty
logicznej.

[2]

Praca Dalszy opis w
grupie parametréw
5-4* Przekazniki [5].

[3]

W zakresie Dalszy opis w
grupie parametréw

5-4* Przekazniki [7].

[4]

Z wartoscig zadang Dalszy opis w
grupie parametrow

5-4* Przekazniki [8].

(7]

Prad poza zakresem Dalszy opis w
grupie parametrow
5-4* Przekazniki

[12].

[8]

Ponizej | niski Dalszy opis w
grupie parametréw
5-4* Przekazniki

[13].

[9]

Powyzej | wysoki Dalszy opis w
grupie parametrow
5-4* Przekazniki

[14].

[16]

Ostrzezenie termiczne Dalszy opis w
grupie parametrow
5-4* Przekazniki

[21].

(171

Zasilanie poza zakresem Napiecie zasilania
jest poza
okreslonym

zakresem.

[18]

Zmiana kierunku obrotéw Dalszy opis w
grupie parametrow
5-4* Przekazniki

[25].

[19]

Ostrzezenie Ostrzezenie jest

aktywne.

13-01 Poczatek zdarzenia

Opcja:

Zastosowanie:

[20]

Alarm_Wytaczenie_awaryjne

Alarm wylgczenia
awaryjnego jest
aktywny.

[21]

Alarm_Wytaczenie_awaryjne_z_blokada

Alarm wyfaczenia z
blokada jest
aktywny.

[22]

Komparator O

Wykorzysta¢ wynik
komparatora 0 w
regule logicznej.

[23]

Komparator 1

Wykorzysta¢ wynik
komparatora 1 w
regule logicznej.

[24]

Komparator 2

Wykorzysta¢ wynik
komparatora 2 w
regule logicznej.

[25]

Komparator 3

Wykorzysta¢ wynik
komparatora 3 w
regule logicznej.

[26]

Reguta logiczna 0

Wykorzysta¢ wynik
reguly logicznej 0
w regule logicznej.

[27]

Reguta logiczna 1

Wykorzysta¢ wynik
reguly logicznej 1
w regule logicznej.

[28]

Reguta logiczna 2

Wykorzysta¢ wynik
regutly logicznej 2
w regule logicznej.

[29]

Reguta logiczna 3

Wykorzysta¢ wynik
reguly logicznej 3
w regule logicznej.

[33]

Wejscie_cyfrowe_18

Wykorzysta¢
wartos¢ DI 18 w
regule logicznej.

[34]

Wejscie_cyfrowe_19

Wykorzysta¢
wartos¢ DI 19 w
regule logicznej.

[35]

Wejscie_cyfrowe_27

Wykorzystac
wartos¢ DI 27 w
regule logicznej.

[36]

Wejscie_cyfrowe_29

Wykorzystac
wartos¢ DI 29 w
regule logicznej.

[38]

Wejscie_cyfrowe_33

[39]

Polecenie Start

To zdarzenie jest
Prawdgq, jesli
przetwornica
czestotliwosci
zostata
uruchomiona w
dowolny sposéb
(wejscie cyfrowe
lub inne).

[40]

Przetwornica zatrzymana

To zdarzenie jest
Prawdg, jesli
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13-01 Poczatek zdarzenia

Opcja:

Zastosowanie:
przetwornica
czestotliwosci
zostata zatrzymana
lub wykonany
zostat wybieg
silnika w dowolny
sposéb (wejscie
cyfrowe lub inne).

Opcja:

13-02 Koniec zdarzenia

Zastosowanie:

[19]

Ostrzezenie

Ostrzezenie jest
aktywne.

[20]

Alarm_Wytaczenie_awaryjne

Alarm wylgczenia
awaryjnego jest
aktywny.

13-02 Koniec zdarzenia

Opcja:

Zastosowanie:

[21]

Alarm_Wytaczenie_awaryjne_z_blokada

Alarm wyfaczenia z
blokada jest
aktywny.

Wybra¢ wejscie,
aby aktywowac
Sterownik Zdarzen
SLC.

[22]

Komparator O

Wykorzysta¢ wynik
komparatora 0 w
regule logicznej.

[23]

Komparator 1

Wykorzysta¢ wynik
komparatora 1 w
regule logicznej.

[0]

Fatsz

Wprowadza Fatsz
do reguty
logiczne;j.

[24]

Komparator 2

Wykorzysta¢ wynik
komparatora 2 w
regule logicznej.

(1

Prawda

Wprowadza Prawde
do reguty
logiczne;j.

[25]

Komparator 3

Wykorzysta¢ wynik
komparatora 3 w
regule logicznej.

[2

Praca

Dalszy opis w
grupie parametrow
5-4* Przekazniki [5].

[26]

Reguta logiczna 0

Wykorzysta¢ wynik
reguty logicznej 0
w regule logicznej.

B3]

W zakresie

Dalszy opis w
grupie parametréw
5-4* Przekazniki [7].

[27]

Reguta logiczna 1

Wykorzysta¢ wynik
reguly logicznej 1
w regule logicznej.

[4]

Z wartoscig zadang

Dalszy opis w
grupie parametrow
5-4* Przekazniki [8].

[28]

Reguta logiczna 2

Wykorzysta¢ wynik
reguly logicznej 2
w regule logicznej.

71

Prad poza zakresem

Dalszy opis w
grupie parametrow
5-4* Przekazniki
[12].

[29]

Reguta logiczna 3

Wykorzysta¢ wynik
reguly logicznej 3
w regule logicznej.

[8]

Ponizej | niski

Dalszy opis w
grupie parametrow
5-4* Przekazniki
[13].

[30]

Timeout SL 0

Wykorzysta¢ wynik
zegara 0 w regule
logiczne;j.

9l

Powyzej | wysoki

Dalszy opis w
grupie parametrow
5-4* Przekazniki
[14].

[31]

Timeout SL 1

Wykorzysta¢ wynik
zegara 1 w regule
logiczne;j.

[32]

Timeout SL 2

Wykorzysta¢ wynik
zegara 2 w regule
logicznej.

[16]

Ostrzezenie termiczne

Dalszy opis w
grupie parametrow
5-4* Przekazniki
[21].

[33]

Wejscie_cyfrowe_18

Wykorzystac
wartos$¢ DI 18 w
regule logiczne;j.

[17]

Zasilanie poza zakresem

Napiecie zasilania
jest poza
okreslonym
zakresem.

[34]

Wejscie_cyfrowe_19

Wykorzystac
wartos¢ DI 19 w
regule logicznej.

[18]

Zmiana kierunku obrotéw

Dalszy opis w
grupie parametrow
5-4* Przekazniki
[25].

[35]

Wejscie_cyfrowe_27

Wykorzysta¢
wartos$¢ DI 27 w
regule logiczne;j.

[36]

Wejscie_cyfrowe_29

Wykorzystac
wartos¢ DI 29 w
regule logicznej.

[38]

Wejscie_cyfrowe_33
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13-02 Koniec zdarzenia

Opcja:

Zastosowanie:

[39] | Polecenie Start

To zdarzenie jest
Prawdg, jesli
przetwornica
czestotliwosci
zostata
uruchomiona w
dowolny sposéb
(wejscie cyfrowe
lub inne).

[40]

Przetwornica zatrzymana

To zdarzenie jest

13-10 Argument komparatora

Tablica [4]
Opcja: Zastosowanie:
Wybra¢ zmienng, ktéra ma byc¢
kontrolowana przez komparator.
[0] * | Wylaczony Komparator jest dezaktywowany.

[1

Wartos¢ zadana

Wynikajaca zdalna wartos¢ zadana
(nie lokalna) jako stosunek
procentowy.

[2]

Sprzezenie zwrotne

Sprzezenie zwrotne w [Hz].

B3]

Predkos¢ silnika

Predkos¢ silnika w Hz.

o [4] | Prad silnika Prad silnika w [A].
* Prawdg, jesli .. =
. [6] | Moc silnika Moc silnika [kW] lub [KM].
przetwornica ——— ——
czestotliwokci [7] Nap!ec!e silnika Napfec!e silnika w [V].
zostata zatrzymana [8] | Napiecie obwodu DC | Napiecie obwodu DC w [V].
lub wykonany [12] | Wejscie analogowe Wyrazone jako stosunek procentowy.
zostat wybieg 53
silnika w dowolny [13] | Wejscie analogowe Wyrazone jako stosunek procentowy.
sposob (wejscie 60
cyfrowe lub inne). [18] [ Wejscie impulsowe Wyrazone jako stosunek procentowy.
33
13-03 Resetuj SLC [20] [ Numer alarmu Pokazuje numer alarmu.
Opcja: Zastosowanie: [30] | Licznik A Liczba wykonanych obliczen.
[0] * [ Nie resetuj | Zachowuje wzystkie ustawienia zaprogra- [31] | Licznik B Liczba wykonanych obliczen.

mowane w grupie parametréw 13.

[1] Resetuj SLC

Resetuje wszystkie parametry z grupy 13 do
ustawienn domyslnych.

4.10.3 13-1* Komparatory

Komparatory stuzg do poréwnywania zmiennych ciagtych
(np. czestotliwosci wyjsciowej, pradu wyjsciowego, wejscia
analogowego, itp.) ze statg zaprogramowang wartoscia.

Par. LC-11
Comparator Operator
Par.LC-10
Comparator Operand <
Par. LC-12 TRUE longer than.

Comparator Value

130BB672.10

Dodatkowo, istnieja wartosci cyfrowe, ktére zostang
poréwnane ze statymi wartosciami czasu. Patrz objasnienia
w 13-10 Comparator Operand. Komparatory sg oceniane
jednorazowo w kazdym odstepie skanowania. Wykorzystac
bezposrednio wynik (PRAWDA lub FALSZ. Wszystkie
parametry w tej grupie parametrow sg parametrami
tablicowymi z indeksem 0 do 5. Wybrac¢ indeks 0 aby
zaprogramowac¢ Komparator 0, wybrac indeks 1 aby
zaprogramowac¢ Komparator 1, i tak dalej.

13-11 Operator komparatora

Tablica [4]

Opcja: Zastosowanie:
Wybra¢ operator uzywany w
poréwnaniu.

[0] | Mniej niz < Wynikiem oceny jest Prawda, jezeli

zmienna wybrana 13-710 Argument
operatora jest mniejsza niz stata wartos¢
w 13-12 Wartos¢ komparatora. Wynik
wynosi Fatsz, jesli zmienna wybrana
13-10 Argument operatora jest wyzsza niz
stata wartos¢ w 13-12 Wartos¢
komparatora.

(1=

W przyblizeniu

Wynikiem oceny jest Prawda, jezeli

réwne = zmienna wybrana 13-10 Argument
operatora jest w przyblizeniu réwna
statej wartosci w 13-12 Wartos¢
komparatora
[2] | Wiecej niz > Odwrocona logika opgji [0].

13-12 Warto$¢ komparatora

Tablica [4]
Zakres: Zastosowanie:
0.0% [ [-9999 - 9999] | Wprowadzi¢ ,poziom wiaczenia” zmiennej

monitorowanej przez ten komparator.
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4.10.4 13-2* Zegary

Wykorzysta¢ wyniki zegara do definiowania zdarzenia
(13-51 Dziatanie sterownika SL) lub jako wejscie Boole'a w
regule logicznej (13-40, Reguta logiczna Boole'a 1, 13-42
Reguta logiczna Boole'a 2 lub 13-44 Reguta logiczna Boole'a
3).

Po uptynieciu wartosci czasu zegara, zegar zmienia stan z
Fatsz na Prawda.

13-20 Zegar sterownika SLC

Tablica [3]

Zakres: Zastosowanie:

0,0 sek.*| [0,0 - 3600 | Wprowadzi¢ wartos¢, aby okresli¢ czas
sek.] trwania wyjscia Fafsz z zaprogramo-

wanego zegara. Wynik zegara bedzie
Fatszem, tylko jesli zostat uruchomiony
przez czynnos¢ i bedzie aktywny do
chwili uptyniecia wpisanego czasu.

13-40 Regufa logiczna Boolea 1

Tablica [4]

Opcja:

Zastosowanie:

Wybrac pierwsze
wejscie Boole’a dla
wybranej reguty
logicznej.

Fatsz

Wprowadza Fatsz
do reguty logicznej.

Prawda

Wprowadza Prawde
do reguty logicznej.

Praca

Dalszy opis w
grupie parametrow
5-4* Przekazniki [5].

B3]

W zakresie

Dalszy opis w
grupie parametréw
5-4* Przekazniki [7].

4.10.5 13-4* Reguty logiczne

Potaczy¢ do trzech wejs¢ Boole’a (wejscia PRAWDA /
FALSZ) z zegaréw, komparatorow, wejs¢ cyfrowych, bitow
statusowych i zdarzen za pomoca operatoréw logicznych |,
LUB, NIE. Wybra¢ wejscia Boole'a do obliczenia w par.
13-40 Logic Rule Boolean 1, 13-42 Logic Rule Boolean 2 i
13-44 Logic Rule Boolean 3. Zdefiniowa¢ wykorzystane
operatory do logicznego potaczenia wybranych wejs¢ w
par. 13-41 Logic Rule Operator 1 i 13-43 Logic Rule Operator
2.

Par. LC-41 Par. LC-43 =

Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator2 &
Par. LC-40 9 P 9 p g
Logic Rule Boolean 1 ® §
Par. LC-42 ) D -
Logic Rule Boolean 2 ... %)4)

’7
Par. LC-44

Logic Rule Boolean 3

Priorytet obliczer

Wyniki par. 13-40 Logic Rule Boolean 1, 13-41 Logic Rule
Operator 1 i 13-42 Logic Rule Boolean 2 sa obliczane w
pierwszej kolejnosci. Rezultat (PRAWDA / FALSZ) tego
obliczenia jest faczony z ustawieniem par. 13-43 Logic Rule
Operator 2 i 13-44 Logic Rule Boolean 3, dostarczajac wynik
konicowy (PRAWDA / FALSZ) reguty logiczne;j.

Z wartoscig zadang

Dalszy opis w
grupie parametrow
5-4* Przekazniki [8].

[7]

Prad poza zakresem

Dalszy opis w
grupie parametréow
5-4* Przekazniki
[12].

Ponizej I niski

Dalszy opis w
grupie parametréow
5-4* Przekazniki
[13].

Powyzej | wysoki

Dalszy opis w
grupie parametréw
5-4* Przekazniki
[14].

[16]

Ostrzezenie termiczne

Dalszy opis w
grupie parametréow
5-4* Przekazniki
[21].

[17]

Zasilanie poza zakresem

Napiecie zasilania
jest poza
okreslonym
zakresem.

[18]

Zmiana kierunku obrotéw

Dalszy opis w
grupie parametréw
5-4* Przekazniki
[25].

[19]

Ostrzezenie

Ostrzezenie jest
aktywne.

[20]

Alarm_Wytaczenie_awaryjne

Alarm wylgczenia
awaryjnego jest
aktywny.

[21]

Alarm_Wytaczenie_awaryjne_z_blokadg

Alarm wytaczenia z
blokada jest
aktywny.

[22]

Komparator 0

Wykorzysta¢ wynik
komparatora 0 w
regule logicznej.
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13-40 Regufa logiczna Boolea 1

13-40 Regufa logiczna Boolea 1

Tablica [4] Tablica [4]
Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[23] | Komparator 1 Wykorzysta¢ wynik [40] | Przetwornica zatrzymana To zdarzenie jest
komparatora 1 w Prawdaq, jesli
regule logicznej. przetwornica
[24] [ Komparator 2 Wykorzysta¢ wynik czestotliwosci
komparatora 2 w zostata zatrzymana
regule logicznej. lub wykonany
[25] | Komparator 3 Wykorzysta¢ wynik zostat wybieg
komparatora 3w silnika w dowolny
regule logicznej. sposob (wejscie
[26] | Reguta logiczna 0 Wykorzysta¢ wynik cyfrowe lub inne).
re logicznej 0 X X
guly logi Z, ) ) 13-41 Operator reguly logicznej 1
w regule logicznej.
[27] | Reguta logiczna 1 Wykorzysta¢ wynik Tablica (4]
reguly logicznej 1 Opcja: Zastosowanie:
w regule logicznej. Wybra¢ pierwszy operator logiczny stosowany
[28] [ Reguta logiczna 2 Wykorzysta¢ wynik na wejsciach Boole'a z par. 13-40 Reguta
reguty logicznej 2 logiczna Boole'a 1 i 13-42 Reguta logiczna
w regule logicznej. Boole'a 2.
[29] | Reguta logiczna 3 Wykorzysta¢ wynik [0] * | Wylaczony | Ignoruje parametry 13-42 Reguta logiczna
reguty logicznej 3 Boole'a 2, 13-43 Operator reguty logicznej 2 i
w regule logicznej. 13-44 Reguta logiczna Boole'a 3.
[30] | Timeout SL O Wykorzysta¢ wynik [l Ocenia wyrazenie [13-40] | [13-42].
zegara 0 w regule [21 |Lub Ocenia wyrazenie [13-40] LUB [13-42].
logicznej. [3]1 [Inie Ocenia wyrazenie [13-40] | NIE [13-42].
[31] [ Timeout SL 1 Wykorzysta¢ wynik [4] |Lub nie Ocenia wyrazenie [13-40] LUB NIE [13-42].
zegara 1 w regule [5] |Niei Ocenia wyrazenie NIE [13-40] i [13-42].
logicznej. [6] |Nie lub Ocenia wyrazenie NIE [13-40] LUB [13-42].
[32] | Timeout SL 2 Wykorzystac wynik [71 |Nieinie |Ocenia wyrazenie NIE [13-40] | NIE [13-42].
zegara 2 w regule [8] | Nie lub nie | Ocenia wyrazenie NIE [13-40] LUB NIE [13-42].
logicznej.
[33] [ Wejscie_cyfrowe_18 Wykorzysta¢ 13-42 Reguta logiczna Boole‘a 2
wartos¢ DI 18 w Tablica [4]
e [TEEz e Opcja: Zastosowanie:
(341 | Wejscie_cyfrowe 19 Wykorzystac Wybra¢ drugie wejscie Boole’a dla wybranej reguty
wartos¢ DI 19 w . .
le logicznei logicznej.
regue og ) Funkcje i opisy, patrz 13-40 Reguta logiczna Boole'a 1.
[35] [ Wejscie_cyfrowe_27 Wykorzystac
wartos¢ DI 27 w 13-43 Operator reguly logicznej 2
regule logicznej. Tablica [4]
Wejsci f 2 Wyki d . .
[36] ejscie_cyfrowe_29 ykorzystac Opdja: Zastosowanie:
wartos¢ DI 29 w T — ol
regule logicznej. ybra¢ drugi operator logiczny stosowany na
- wejsciach Boole'a z par. 13-40 Reguta logiczna
[38] [ Wejscie_cyfrowe_33 . T
- — Boole'a 1, 13-41 Operator reguty logicznej 1 i
[39] | Polecenie Start To zdarzenie jest i ) .
o 13-42 Reguta logiczna Boole'a 2 oraz dla wejscia
Prawdgq, jesli \ .
; Boole'a obliczony w parametrze 13-42 Reguta
przetwornica . ,
. logiczna Boole'a 2.
czestotliwosci - -
[0] * | Wylaczony | Ignoruje parametr 13-44 Reguta logiczna Boole'a
zostata 3
uruchomiona w -
X 11 |1 Ocenia wyrazenie [13-40/13-42] | [13-44].
dowolny sposéb
. [2] Lub Ocenia wyrazenie [13-40/13-42] LUB [13-44].
(wejscie cyfrowe
lub inne) [3] | nie Ocenia wyrazenie [13-40/13-42] | NIE [13-44].
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13-43 Operator reguly logicznej 2

13-52 Dziatanie sterownika SL

Tablica [4] Tablica [20]
Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
[4] [Lub nie Ocenia wyrazenie [13-40/13-42] LUB NIE [14] [ Wybdr programowanej | Wybiera programowang wartosc¢
[13-44]. wartosci zadanej 4 zadana 4
[5] |Niei Ocenia wyrazenie NIE [13-40/13-42] | [13-44]. [15] [ Wybdr programowanej | Wybiera programowang wartosc¢
[6] | Nie lub Ocenia wyrazenie NIE [13-40/13-42] LUB wartosci zadanej 5 zadana 5
[13-44]. [16] | Wybdr programowanej | Wybiera programowang wartos¢
[7] | Nie i nie Ocenia wyrazenie NIE [13-40/13-42] | NIE wartosci zadanej 6 zadang 6
[13-44]. [17] | Wybdr programowanej | Wybiera programowang wartos¢
[8] [Nie lub nie [ Ocenia wyrazenie NIE [13-40/13-42] LUB NIE wartosci zadanej 7 zadang 7
[13-44]. [18] [ Wybdr rozpedzenia/ Wybiera rozpedzanie/zatrzymanie

13-44 Regufa logiczna Boole'a 3

zatrzymania 1

1

[19]

Wybér rozpedzenia/

Wybiera rozpedzanie/zatrzymanie

Tablica [4] zatrzymania 2 2
Opcja: Zastosowanie: [22] | Praca Wydaje przetwornica
Wybra¢ trzecie wejicie Boole’a dla wybranej reguty czgstotliwosci polecenie Start.
logicznej. [23] | Praca ze zmiang Wydaje przetwornica
Funkcje i opisy, patrz 13-40 Reguta logiczna Boole'a 1. kierunku obrotéw czestotliwosci polecenie Start ze
zmiang kierunku obrotéw.
4.10.6 13-5% Stany [24] | Stop Wydaje przetwornica
czestotliwosci polecenie Stop.
[25] | Szybkie zatrzymanie Wydaje'prz?t?/vornica .
czestotliwosci polecenie
Tablica [20] szybkiego Stopu.
Opcja: Zastosowanie: [26] | Stop DC Wydaje przetwornica
Wybra¢ wejscie Boolea, aby okresli¢ zdarzenie logicznego czestotliwosci polecenie Stop DC.
sterownika zdarzen. [27] [ Wybieg silnika Przetwornica czestotliwosci
Funkcje i opisy, patrz 13-40 Reguta logiczna Boole'a 1. natychmiast wykonuje wybieg.
Wszystkie polecenia Stop, w tym
polecenie wybiegu silnika
Tablica [20] zatrzymuja SLC.
Opcja: Zastosowanie: [28] | Zatrzasnij wyjscie Zatrzaskuje czestotliwosé
Wybra¢ dziatanie odpowiadajace wyjsciowa.
zdarzeniu SLC. Czynnosci s3 [29] [ Uruchom zegar O Uruchamia zegar 0.
realizowane, kiedy odpowiednie [30] [ Uruchom zegar 1 Uruchamia zegar 1
zdarzenie (13-51 Zdarzenie [31] [ Uruchom zegar 2 Uruchamia zegar 2.
sterownika SL) zostanie ocenione [32] | Ustawi¢ DO42 w stan Ustaw wyjscie cyfrowe 42 w stan
jako Prawda. niski niski
[0] * | Wylaczony Funkcja jest wyfaczona. [33] [ Ustawi¢ przekaznik w Przekaznik jest w stanie niskim.
[1] | Brak dziatania Brak dziatania. stan niski
[2] | Wybra¢ zestaw Zmienia aktywny zestaw [38] | Ustawi¢ DO42 w stan Ustaw wyjscie cyfrowe 42 w stan
parametréw 1 parametréw na zestaw wysoki wysoki
parametréw 1. [39] | Ustawi¢ przekaznik w Przekaznik jest w stanie wysokim.
[3] [Wybrac zestaw Zmienia aktywny zestaw stan wysoki
parametréw 2 parametréw na zestaw [60] | Reset licznika A Zeruje licznik A.
parametréw 2. [61] | Reset licznka B Zeruje licznik B.
[10] | Wybdr programowanej | Wybiera programowang wartos¢
wartosci zadanej 0 zadang 0
[11] | Wybdr programowanej | Wybiera programowang wartos¢
wartosci zadanej 1 zadang 1
[12] | Wybdr programowanej | Wybiera programowang wartos¢
wartosci zadanej 2 zadang 2
[13] [ Wybdr programowanej | Wybiera programowang wartos¢
wartosci zadanej 3 zadang 3
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4.11 Grupa parametrow 14: Funkcje
specjalne

4.11.1 14-** Funkcje specjalne

Grupa parametréow do konfiguracji funkgji specjalnych
przetwornica czestotliwosci.

4.11.2 14-0* Przetaczanie falownika

14-01 Czestotliwos¢ kluczowania

Opcja: Zastosowanie:
Wybra¢ czestotliwos¢ kluczowania, aby zminima-
lizowa¢, np. poziom hatasu i utraty energii lub
zmaksymalizowa¢ wydajnosc.

[0] |2 KHz

[11*]4 KHz

[2] |8 KHz

[4] |16 KHz

WAZNE

Dla przetwornic 18,5 kW i 22 kW opcja [4] nie jest
dostepna.

14-03 Przemodulowanie

Opdja: Zastosowanie:

Funkcja ta umozliwia bardziej doktadne
sterowanie predkoscia w zakresie oraz ponad
predkoscig znamionowa (50/60 Hz). Inng zaleta
tej funkgji jest zdolnos¢ utrzymania statej
predkosci nawet w przypadku spadku zasilania.

[0] | Wylaczony | Wytacza funkcje przemodulowania w celu

unikniecia tetnienia momentu na wale silnika.

[1] * | Zat Podtacza funkcje przemodulowania, aby uzyskac
napiecie wejsciowe maks. do 15% wieksze od

gtdéwnego zasilania.

4.11.3 14-1* Monitorowanie zasilania

Ta grupa parametréow zapewnia funkcje do obstugi
asymetrii zasilania.

14-12 Funkcja przy asymetrii zasilania

Opcja: Zastosowanie:
Praca przy powaznej asymetrii zasilania
skraca okres eksploatacji urzadzenia.
Wybrac funkcje aktywowana przy
powaznej asymetrii zasilania.

[0] * | Wylaczenie Przetwornica czestotliwosci wylacza sie

awaryjne awaryjnie.

[1] | Ostrzezenie Przetwornica czestotliwosci generuje
ostrzezenie.

[2] | Wylaczony Brak dziatania.

Parametry do konfigurowania obstugi automatycznego
resetowania, obstuga specjalnego wylaczenia awaryjnego i
autotest lub inicjalizacja karty sterujacej.

14-20 Tryb resetowania

Opcja:

Zastosowanie:

Wybra¢ funkcje resetowania po
wylaczeniu awaryjnym. Po resecie
przetwornica czestotliwosci moze by¢
ponownie uruchomione.

[0]

Reset reczny

Wykonac reset przy uzyciu przycisku
[Reset] lub wejs¢ cyfrowych.

Automatyczny reset
1

Wykonuje jeden automatyczny reset
po wytaczeniu awaryjnym.

Automatyczny reset
2

Wykonuje dwa automatyczne resety
po wytaczeniu awaryjnym.

Automatyczny reset
3

Wykonuje trzy automatyczne resety
po wytaczeniu awaryjnym.

Automatyczny reset
4

Wykonuje cztery automatyczne resety
po wytaczeniu awaryjnym.

Automatyczny reset
5

Wykonuje pie¢ automatycznych
resetéw po wytaczeniu awaryjnym.

Automatyczny reset
6

Wykonuje sze$¢ automatycznych
resetéw po wytaczeniu awaryjnym.

Automatyczny reset
7

Wykonuje siedem automatycznych
resetéw po wytaczeniu awaryjnym.

[8]

Automatyczny reset
8

Wykonuje osiem automatycznych
resetéw po wytaczeniu awaryjnym.

[9]

Automatyczny reset
9

Wykonuje dziewie¢ automatycznych
resetéw po wytaczeniu awaryjnym.

[10]

Automatyczny reset
10

Wykonuje dziesie¢ automatycznych
resetow po wytaczeniu awaryjnym.

[11]

Automatyczny reset
15

Wykonuje pietnascie automatycznych
resetéw po wytaczeniu awaryjnym.

[12]

Automatyczny reset
20

Wykonuje dwadzie$cia automa-
tycznych resetéw po wytaczeniu
awaryjnym.

[13]

Nieskonczona ilos¢
automatycznych
resetow

Wykonuje nieskoriczona liczbe
automatycznych resetéw po
wylaczeniu awaryjnym.

AUWAGA

Silnik moze zosta¢ uruchomiony
bez ostrzezenia.

14-21 Odstep pomiedzy prébami auto restartu

Zakres: Zastosowanie:
10 sek.*| [0 - 600 Wprowadzi¢ odstep czasu od zatrzymania
sek.] awaryjnego do startu przy pomocy funkgji

automatycznego resetu. Ten parametr jest
aktywny, kiedy 14-20 Tryb reseru jest
nastawiony na Auto reset [1] - [13].
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14-22 Tryb pracy

Opdja: Zastosowanie;

Parametr ten stuzy do okreslenia warunkow
normalnej pracy lub do inicjalizacji wszystkich
parametréw oprocz par. 15-03 Zatqczenia
zasilania, 15-04 Nadmierne temperatury i 15-05

Przepiecia.
[0] * | Praca Przetwornica czestotliwosci wykonuje zwykig
normalna prace.
[2] |Inicjalizacja | Sprowadza wszystkie parametry (oprocz 15-03

Zatqczenia zasilania, 15-04 Nadmierne
temperatury i 15-05 Przepiecia) do ustawien
domysinych. Przetwornica czestotliwosci
resetuje sie podczas kolejnego wtaczenia
zasilania.

14-22 Tryb pracy rowniez zresetuje sie do

ustawienia fabrycznego Pracy normalnej [0].

14-26 Opdznienie wytaczenia przy bledzie inwertora

Zakres: Zastosowanie:
[Powiazane z 0-30 Kiedy przetwornica czestotliwosci
rozmiarem] sek. wykryje przepiecie w ustawionym

czasie, po jego uptynieciu nastapi
wylaczenie awaryjne.

Jesli wartos¢ = 0, tryb ochrony jest
wylaczony.

WAZNE

Zaleca sie wylaczy¢ tryb ochrony
w zastosowaniach dZzwigowych.

Zaleznie od [0 - 35 [Kiedy przetwornica czestotliwosci

zastosowania* sek.] wykryje przepiecie w ustawionym

czasie, po jego uptynieciu nastapi
wyfaczenie awaryjne.

Jesli wartos¢ = 0, tryb ochrony jest
wylfaczony.

WAZNE

Zaleca sie wylaczy¢ tryb ochrony
w zastosowaniach dZzwigowych.

4.11.4 14-4* Optymalizacja energii

Ta grupa zawiera parametry stuzace do regulacji poziomu
optymalizacji energii zarébwno w trybie momentu
zmiennego (VT), jak réwniez w trybie automatycznej
optymalizacji energii (AEO).

14-41 Minimalne magnetyzowanie AEO

Zakres: Zastosowanie:

66%* | [40 - 75%)] | Ustawi¢ minimalne dopuszczalne magnety-
zowanie dla AEO. Przy niskiej wartosci straty
energii w silniku sa mniejsze. Nalezy
pamieta¢, ze w rezultacie zmniejsza sie

zdolnos$¢ obcigzeniowa.
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4.12 Grupa parametréow 15: Informacje o 15-07 Zerowanie licznika godzin pracy
przetwornicy czestotliwosci Opdja: Zastosowanie:
[0] * [ Nie resetuj Licznik nie jest zerowany.

Grupa parametrow zawierajgca informacje na temat
danych roboczych, konfiguracji sprzetowej, wersji oprogra-
mowania, itd.

[1 Zerowanie licznika Licznik jest zerowany.

4.12.1 15-3* Dziennik btedow

15-00 Czas pracy

Zakres: Zastosowanie: Ta grupa parametréw zawiera dziennik btedéw pokazujacy
0 dni*| [0 - 65535 Wyswietli¢ ilos¢ dni w ciggu ktérych powody ostatniego wylaczenia awaryjnego.
dni] przetwor-nlc_:a czestotliwosci pozostawata
pod napieciem.
Warto$¢ ta jest zapisywana przy Zakres: Zastosowanie:
wytaczeniu urzadzenia i nie moze zostac 0| [0 -255] [ Wyswietli¢ kod btedu i sprawdzi¢ go w DTR VLT
zresetowana. Micro.

1201 Godziny pracy 4.12.2 15-4* Identyfikacja przetwornicy

Zakres: Zastosowanie: CZQStOt"WOS’Ci

0% | [0 - 2147483647] | Wyswietli¢ godziny pracy silnika.
Wartos$¢ ta jest zapisywana przy

Parametry zawierajg informacje tylko do odczytu o
konfiguracji oprogramowania i sprzetu przetwornica
czestotliwosci.

15-40 Typ FC

Opcja: Zastosowanie:

wylaczeniu urzadzenia i moze zostac
zresetowana w 15-07 Zerowanie licznika

godzin pracy.

15-02 Licznik kWh
Zakres: Zastosowanie:

| | Wyswietli¢ typ FC. |

0| [0 -65535]|Sprawdzi¢ pobér mocy w kWh jako $rednig
wartos¢ w okrese jecne godziny.
Zerowanie licznika wykonuje sie za pomoca Opcja: Zastosowanie:

15-06 Zerowanie licznika kWh.

| | Wyswietli¢ sekcje mocy przetwornica czestotliwosci.

15-03 Zataczenia zasilania 15-42 Napiecie

Zakres: Zastosowanie: Opcja:  Zastosowanie:

0| [0-2147483647] | Sprawdzi¢, ile razy przetwornica
czestotliwosci zostata zataczona.
Tego licznika nie mozna wyzerowac. 15-43 Wersja oprogramowania

Opcja: Zastosowanie:

| | Wyswietli¢ napiecie przetwornica czestotliwosci. |

15-04 Nadmierne temperatury

. Wyswietli¢ wersje oprogramowania przetwornica
Zakres: Zastosowanie:

czestotliwosci.

0| [0 - 65535] | Wyswietli¢ liczbe wytaczer awaryjnych
przetwornica czestot"wos’ci spowodowanych 15-46 Nr Zam(')Wieniowy Przetwornica CZQStOt|iWO§Ci
nadmierng temperatura. Opcja: Zastosowanie:
Tego licznika nie mozna wyzerowac. Wyswietli¢ numer zaméwieniowy przetwornica

czestotliwosci w jej oryginalnej konfiguraciji.

15-05 Przepiecia
Zakres: Zastosowanie: 15-48 NrID LCP

0% | [0 - 65535] | Wyswietli¢ liczbe wylaczen awaryjnych Opdja: Zastosowanie:
przetwornica czestotliwosci spowodowanych

| | Wyswietlic numer ID LCP. |

przepieciami.

Tego licznika nie mozna wyzerowac. 15-51 Numer seryjny Przetwornica czestotliwosci

Opcja: Zastosowanie:

15-06 Zerowanie licznika kWh

| | Wyswietli¢ numer seryjny przetwornica czestotliwosci.

Opcja: Zastosowanie:
[0] * [ Nie resetuj Licznik nie jest zerowany.
[1 Zerowanie licznika Licznik jest zerowany.
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4.13 Grupa parametrow 16: Odczyty
danych

16-00 Slowo sterujace

Zakres: Zastosowanie:

0*| [0 - 65535] | Wyswietli¢ ostatnie wazne stowo sterujace
wystane do przetwornica czestotliwosci poprzez

port komunikacji szeregowe;j.

16-01 Wartos$¢ zadana [jednostka]

Zakres: Zastosowanie:
0,000% | [-4999,000 - Wyswietli¢ ogolng zdalng wartos¢
4999,000] zadang. Ogdlna wartos¢ zadana to suma

impulsowych, analogowych i programo-
wanych wartosci zadanych oraz wartosci
zadanych potencjometru LCP, magistrali
lokalnej i zatrzasnietej wartosci zadanej.

16-02 Wartos¢ zadana %

Zakres: Zastosowanie:
0,0¢| [-200,0 - Wyswietli¢ ogélng zdalng wartos¢ zadang w
200,0%] %. Ogolna wartos¢ zadana to suma

impulsowych, analogowych i programo-
wanych wartosci zadanych oraz wartosci
zadanych potencjometru LCP, magistrali

lokalnej i zatrzasnietej wartosci zadanej.

Zakres: Zastosowanie:

okm [ 10-99 kM1

| Wyswietlic moc wyjsciowa w KM.

16-12 Napiecie silnika
Zakres: Zastosowanie:

[00° | 100-999,9V]

| Wyswietli¢ napiecie fazy silnika.

16-13 Czestotliwos¢
Zakres: Zastosowanie;

0,0 Hz*

[0,0 - 400,0 Hz] | Wyswietli¢ czestotliwos¢ wyjsciowag w
Hz.

16-14 Prad silnika

Zastosowanie;

| [000-655A1 |wyswietli¢ prad fazy silnika.

16-15 Czestotliwos¢ [%]

Zakres: Zastosowanie:
0,00* | [-100,00 - Wyswietli¢ dwubajtowe stowo
100,00%)] podajace rzeczywista czestotliwosc

silnika jako procent wartosci 4-14

Gorna granica predkosci silnika.

16-18 Stan termiczny silnika

Zakres: Zastosowanie:

16-03 Stowo statusowe

Zakres: Zastosowanie:

0%*| [0 - 100%)] | Wyswietli¢ obliczone obciazenie termiczne
silnika jako stosunek procentowy szacowanego

obcigzenia termicznego silnika.

0*| [0 - 65535] | Wyswietli¢ ostatnie wazne stowo statusowe
wystane do przetwornica czestotliwosci poprzez
port komunikacji szeregowe;j.

16-05 Rzeczywista wartos¢ gtéwna %

Zakres: Zastosowanie:
0.00% [ [-100.00 - Wyswietli¢ dwubajtowe stowo wystane
100.00%)] ze sfowem statusowym do urzadzenia

gtéwnego magistrali, podajace
rzeczywista wartos¢ gtéowna.

16-09 Odczyt niestandardowy
Zakres:

0,00* | [0,00 -
9999,00%)]

Zastosowanie:

Odczyt niestandardowy na podstawie
ustawien w 0-31 Minimalna skala
odczytu niestandardowego, 0-32
Maksymalna skala odczytu niestandar-
dowego i 4-14 Gérna granica predkosci
silnika.

4.13.1 16-1* Status silnika

16-10 Moc [kW]

Zastosowanie:

[okws | 10-99 kw1 | wyswietlic moc wyjsciowa w kW.

4.13.2 16-3* Status napedu

16-30 Napiecie w obwodzie posrednim DC
Zakres: Zastosowanie:

[ov+ | 10-10000V]

| Wyswietli¢ napiecie obwodu DC.

16-34 Temperatura radiatora

Zakres: Zastosowanie:

0*| [0 - 255°C] [ Wyswietli¢ biezacg temperature radiatora

przetwornica czestotliwosci.

16-35 Stan termiczny inwertera

Zakres: Zastosowanie:

0%* [ [0 - 100%)] | Wyswietlanie obliczonego obciazenia
termicznego przetwornica czestotliwosci w
odniesieniu do szacowanego obcigzenia

termicznego przetwornica czestotliwosci.

16-36 Znam. prad inwertera
Zakres: Zastosowanie:

0,00 A*

[0,01 - 655A] | Przegladanie ciaggtego znamionowego
pradu inwertera.

(9]
N
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16-37 Prad maks. inwertera

Zakres: Zastosowanie:

16-65 Wyjscie analogowe 42 [mA]

Zakres: Zastosowanie:

0,00 A*| [0,1 - 655A] | Wyswietlanie przerywanego

maksymalnego pradu inwertera (150%).

0,00 mA*| [0,00 - 20,0 mA] [ Wyswietlanie pradu wyjsciowego na

wyjsciu analogowym 42.

16-38 Stan sterownika SL

Zakres: Zastosowanie:

16-68 Wejscie impulsowe

Zakres: Zastosowanie:

0*

[0 - 255] | Wyswietlanie numeru stanu aktywnego SLC.

4.13.3 16-5* Wart.zad. i sprz.zwr.

16-50 Zewnetrzna wartos¢ zadana

Zakres: Zastosowanie:

0.0%*

[-200.0 - 200.0%] | Wyswietlanie sumy wszystkich
zewnetrznych wartosci zadanych w %.

16-51 Impulsowa warto$¢ zadana
Zakres: Zastosowanie:

0.0 %*

[-200.0 - 200.0%] | Wyswietlanie rzeczywistego wejscia
impulsowego zamienionego na

wartos¢ zadang w %.

16-52 Sprzezenie zwrotne

Zakres: Zastosowanie:
0.000* | [-4999.000 - Wyswietlanie analogowego lub
4999.000] impulsowego sprzezenia
zwrotnego w Hz.

4.13.4 16-6* Wejscia i wyjscia

16-60 Wejscie cyfrowe 18, 19, 27, 33

Zakres: Zastosowanie:

0*| [0-1111] | Wyswietlanie stanéw sygnatéw z aktywnych

wejs¢ cyfrowych.

16-61 Wejscie cyfrowe 29
Zakres:
0*

Zastosowanie;

[0-1] | Wyswietlanie stanu sygnatu na wejsciu cyfrowym 29. |

16-62 Wejscie analogowe 53 (V)
Zakres: Zastosowanie:

0.00*

[0,00 - 10,00 V] | Wyswietlanie napiecia wejsciowego na
zacisku wejscia analogowego.

16-63 Wejscie analogowe 53 (prad)
Zakres: Zastosowanie:

0.00*

[0,00 - 20,0 mA] | Wyswietlanie pradu wejsciowego na

zacisku wejscia analogowego.

16-64 Wejscie analogowe 60

Zakres: Zastosowanie;

0.00*

[0,00 - 20,0 mA] | Rzeczywista wartos¢ na wejsciu 60 jako
wartos¢ zadana lub warto$¢ zabezpie-

czenia.

20 Hz* | [20 - 5000 Hz] | Wyswietlanie czestotliwosci wejsciowej

na zacisku wejscia impulsowego.

16-71 Wyjscie przekaznikowe [bin]
Zakres: Zastosowanie:

o | 10-1

| Wyswietlanie ustawien przekaznika.

16-72 Licznik A
Zakres:
0* [-32768 - 327671

Zastosowanie;

| Wartos¢ biezaca licznika A,

16-73 Licznik B
Zakres:
o+ | 32768 - 32767]

Zastosowanie:

|Wartos’c’ biezaca licznika B.

4.13.5 16-8* Port FC

Parametr do przegladania wartosci zadanych z portu FC.

16-86 REF 1 portu FC
Zakres:

Zastosowanie:

0*| [0x8000 - Ox7FFF] | Wyswietlanie obecnie uzyskanej wartosci

zadanej z portu FC.

4.13.6 16-9* Odczyt diagnostyczny

16-90 Stowo alarmowe

Zakres: Zastosowanie:

0*| [0 - OXFFFFFFFF] [ Wyswietli¢ stowo alarmowe wystane przez

port komunikacji szeregowej w kodzie hex.

16-92 Stowo ostrzezenia

Zakres: Zastosowanie:

0*| [0 - OXFFFFFFFF] [ Wyswietli¢ stowo ostrzezenia wystane
przez port komunikacji szeregowej w
kodzie hex.

16-94 Rozszerz. stowo statusowe

Zakres: Zastosowanie:

0*| [0 - OXFFFFFFFF] | Wyswietli¢ rozszerzone stowo ostrzezenia
wystane przez port komunikacji szeregowej
w kodzie hex.
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Listy parametréw Przewodnik programowania przetwornicy czestotliwosci VLT® Micro FC 51

5.1.1 Indeks konwersji

Poszczegdlne atrybuty kazdego parametru sg wyswietlane w sekcji Ustawienia fabryczne. Wartosci parametréw sa przesytane

tylko jako petne liczby. Czynniki konwersji s3 w ten sposéb uzywane do przesytania utamkéw dziesietnych zgodnie z
Tabela 5.1.

Przyktad:
1-24 Prqd silnika m indeks konwersji -2 (tj. wspotczynnik konwersji réwny 0,01 wg Tabela 5.7). Aby ustawi¢ wartos¢
parametru réwng 2,25 A, nalezy przesta¢ wartos¢ 225 przez Modbus. Wspétczynnik konwersji 0,01 oznacza, ze przesytana

warto$¢ jest mnozona przez 0,01 w przetwornicy czestotliwosci. Dlatego wartos¢ 225 z szyny jest odbierana jako 2,25 A w
przetwornica czestotliwosci.

Indeks konwers;ji Wspétczynnik konwersji
2 10

1 100

0 1

-1 0,1

-2 0,01

-3 0,001

-4 0,0001

-5 0,00001

Tabela 5.1 Tabela konwersji

5.1.2 Zmiana podczas pracy

+PRAWDA" oznacza, ze parametr mozna zmieni¢ podczas pracy przetwornica czestotliwosci, a ,FALSZ" - Ze przed wprowa-
dzeniem zmian nalezy zatrzymac przetwornica czestotliwosci.

5.1.3 2 zestawy parametrow

Wszystkie zestawy parametrow: parametr mozna ustawi¢ indywidualnie w kazdym z dwoéch zestawdw, tj. jeden parametr
moze przyjac¢ dwie rézne wartosci danych.
1 zestaw parametrow: wartos¢ danych bedzie taka sama w obu zestawach parametréw.

5.1.4 Typ

Typ danych Opis Typ

2 Liczba catkowita 8 Int8

3 Liczba catkowita 16 Int16

4 Liczba catkowita 32 Int32

5 Bez znaku 8 Uint8

6 Bez znaku 16 Uint16

7 Bez znaku 32 Uint32

9 Widoczny ciag znakow Wyswietlany ciag
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5.1.5 0-** Praca/Wyswietlacz

Parametr Opis parametru Wartos¢ domysina 2 zest. par. Zmiana podczas Indeks“ Typ
Numer pracy konwersji
0-03 Ustawienia regionalne [0] Miedzynarodowy 1 zest. par. FALSZ - Uint8
Stan pracy przy zafaczeniu zasilania [1] Wymuszony stop, wartos¢ Wszystkie zestawy
0-04 (Hand) zadana=stara parametréw PRAWDA - Uint8
1 zestaw
0-10 Aktywny zestaw par [1] Zestaw parametréw 1 parametréw PRAWDA - Uint8
0-11 Setup edytowany [1] Zestaw parametréw 1 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
0-12 Potaczone zestawy parametréw [20] Potaczony parametréw FALSZ - Uint8
Minimalna skala odczytu niestandar-
0-31 dowego 0 1 zest. par. PRAWDA -2 Int32
Maksymalna skala odczytu niestan- 1 zestaw
0-32 dardowego 0 parametréow PRAWDA -2 Int32 5
Wszystkie zestawy
0 - 40 Przycisk [Hand on] na LCP [1] Wigczone parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
0-41 Przycisk [Off/Reset] na LCP [1] Wszystkie wigczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
0-42 Przycisk [Auto on] na LCP [1] Wigczone parametrow PRAWDA - Uint8
0 - 50 Kopiuj LCP [0] Kopiowanie nieaktywne 1 zest. par. FALSZ - Uint8
0 - 51 Kopiuj zestawu parametrow [0] Kopiowanie nieaktywne 1 zest. par. FALSZ - Uint8
0 - 60 Hasto dla Gtéwnego Menu 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint16
Dostep do Gtéwnego/Szybkiego
0-61 Menu bez hasta 0 1 zest. par. PRAWDA - Uint8

5.1.6 1-** Obcigzenie/Silnik

; Indeks

pa'\:grr:g{ru Opis parametru Wartos¢ domysina 2 zest. par. Zmlar;)ara%c;/dczas koni\;vers Typ
Wszystkie zestawy

1-00 Tryb konfiguracyjny [0] Petla otwarta predkosci parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

1-01 Zasada sterowania silnikiem [1] WC+ parametrow FALSZ - Uint8
Wszystkie zestawy

1-03 Charakterystyka momentu [0] Staty moment parametréw PRAWDA - Uint8
[2] Jak tryb w 1-00 Tryb konfigu- | Wszystkie zestawy

1-05 Konfiguracja trybu Hand racyjny parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

1-20 Moc silnika parametrow FALSZ - Uint8
Wszystkie zestawy

1-22 Napiecie silnika parametréw FALSZ 0 Uint16
Wszystkie zestawy

1-23 Czestotliwos¢ silnika parametréw FALSZ 0 Uint16
Wszystkie zestawy

1-24 Prad silnika parametréw FALSZ -2 Uint16
Wszystkie zestawy

1-25 Znamionowa predkos¢ silnika parametréw FALSZ 0 Uint16

Automatyczne dostrojenie do silnika

1-29 (AMT) [0] Wytaczone 1 zest. par. FALSZ - Uint8
Wszystkie zestawy

1-30 Rezystancja stojana (Rs) parametrow FALSZ -2 Uint16
Wszystkie zestawy

1-33 Reaktancja rozproszenia stojana (X1) parametrow FALSZ -2 Uint32
Wszystkie zestawy

1-35 Reaktancja gtéwna (Xh) parametréw FALSZ -2 Uint32
Wszystkie zestawy

1-50 Strumien przy zerowej predkosci 100% parametréw PRAWDA 0 Uint16
Minimalna predkos¢ przy normalnym Wszystkie zestawy

1-52 magnesowaniu [Hz] 0 Hz parametrow PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy

1-55 Charakterystyka U/f - U parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy

1-56 Charakterystyka U/f - F parametréw PRAWDA 0 Uint16
Kompensacja obciazenia przy niskich Wszystkie zestawy

1-60 predkosciach 100% parametréw PRAWDA 0 Uint16
Kompensacja obcigzenia przy Wszystkie zestawy

1-61 wysokich predkosciach 100% parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy

1-62 Kompensacja poslizgu 100% parametrow PRAWDA 0 Int16
Wszystkie zestawy

1-63 Stata czasowa kompensacji 0,1 sek. parametrow PRAWDA -2 Uint16
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; Indeks
pa'\::nTee{ru Opis parametru Wartos¢ domysina 2 zest. par. Zmlar;)z:’arzgdczas kon;gvers Typ
Wszystkie zestawy
1-71 Opdznienie startu 0 sek. parametrow PRAWDA -1 Uint8
[2] Wybieg silnika/ czas Wszystkie zestawy
1-72 Funkcja startu opdznienia parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
1-73 Start w locie [0] Wytaczone parametréw FALSZ - Uint8
Wszystkie zestawy
1-80 Funkcja przy stopie [0] Wybieg silnika parametréw PRAWDA - Uint8
Predkos¢ minimalna funkcji przy Stop Wszystkie zestawy
1-82 [Hz] 0 Hz parametréw PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy
1-90 Zabezp. termiczne silnika [0] Brak zabezpieczenia parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
1-93 Zrédto termistor [0] Brak parametréw FALSZ - Uint8
5.1.7 2-** Hamulce
Numer Opis parametru Wartos¢ domyslna 2 zest. par. Zmiana podczas Indeks“ Typ
parametru pracy konwersji
Wszystkie zestawy
2-00 Prad trzymania DC 50% parametrow PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy
2-01 Prad hamulca DC 50% parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy
2-02 Czas hamowania DC 10 sek. parametréw PRAWDA -1 Uint16
Predkos¢ dla zataczenia hamowania Wszystkie zestawy
2-04 DC 0 Hz parametréw PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy
2-10 Funkcja hamulca [0] Wytaczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
2-11 Rezystor hamulca (om) parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy
2-16 Maks. pragd hamowania AC 100% parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy
2-17 Kontrola napiecia w DC [0] Wylaczone parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
2-20 Prad zwalniania hamulca 0A parametréw PRAWDA -2 Uint32
Wszystkie zestawy
2-22 Czestotliwo$¢ aktywacji hamulca [HZ] 0 Hz parametréw PRAWDA -1 Uint16
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Przewodnik programowania przetwornicy czestotliwosci VLT® Micro FC 51

5.1.8 3-** Wartos¢ zadana/Czas rozpedzenia/zatrzymania

paNr:nTee:ru Opis parametru Wartos¢ domyslna 2 zest. par. mer;ara;;t;dczas k;:tjveeksrsji Typ
Wszystkie zestawy

3-00 Zakres wartosci zadanej [0] Min - Max parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

3-02 Minimalna wartos¢ zadana 0 parametréw PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy

3-03 Maksymalna warto$¢ zadana 50 parametréw PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy

3-10 Programowana wartos$¢ zadana 0% parametréw PRAWDA -2 Int16
Predkos¢ przy pracy manewrowej Wszystkie zestawy

3-11 [Hz] 5 Hz parametréw PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy

3-12 Wielko$¢ korekty wartosci zadanej 0% parametréw PRAWDA -2 Int16
Programowana wzgledna warto$¢ Wszystkie zestawy

3-14 zadana 0% parametréw PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy

3-15 Zrédio wartosci zadanej 1 [1] Analogowe w 53 parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

3-16 Zrédio wartosci zadanej 2 [2] Analogowe w 60 parametréw PRAWDA - Uint8
[11] Warto$¢ zadana na Wszystkie zestawy

3-17 Zrédio wartosci zadanej 3 magistrali lokalnej parametréw PRAWDA - Uint8
Zrédto wartosci zadanej skalowanej Wszystkie zestawy

3-18 wzglednie [0] Brak funkgji parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

3-40 Typ rozpedzenia/zatrzymania 1 [0] Liniowy parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

3-41 Czas rozpedzania 1 3 sek. parametréw PRAWDA -2 Uint32
Wszystkie zestawy

3-42 Czas zatrzymania 1 3 sek. parametréw PRAWDA -2 Uint32
Wszystkie zestawy

3-50 Typ rozpedzenia/zatrzymania 2 [0] Liniowy parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

3-51 Czas rozpedzania 2 3 sek. parametréw PRAWDA -2 Uint32
Wszystkie zestawy

3-52 Czas zatrzymania 2 3 sek. parametréw PRAWDA -2 Uint32
Czas rozp./zatrzym. pracy Wszystkie zestawy

3-80 manewrowej 3 sek. parametréw PRAWDA -2 Uint32

Czas rozpedzania/zatrzymania dla
3-8l szybkiego stopu 3 sek. 1 zest. par. PRAWDA -2 Uint32
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5.1.9 4-** Ograniczenia / Ostrzezenia

Numer . iz . Zmiana podczas Indeks
parametru Opis parametru Wartos$¢ domysina 2 zest. par. pracy konwersji Typ

Wszystkie zestawy

4-10 Kierunek obrotéw silnika [2] Oba kierunki parametréw FALSZ - Uint8
Ograniczenie niskiej predkosci silnika Wszystkie zestawy

4-12 [Hz] 0 Hz parametréw FALSZ -1 Uint16
Wszystkie zestawy

4-14 Goérna granica predkosci silnika [Hz] 65 Hz parametréw FALSZ -1 Uint16
Ograniczenie momentu w trybie Wszystkie zestawy

4-16 silnika 150% parametréw PRAWDA 0 Uint16
Ograniczenie momentu w trybie Wszystkie zestawy

4-17 generatora 100% parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy

4 -40 Ostrzezenie o niskiej czestotliwosci 0 Hz parametréw PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy

4-41 Ostrzezenie o wysokiej czestotliwosci 400 Hz parametréw PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy

4 - 50 Ostrzezenie o matym pradzie 0A parametrow PRAWDA -2 Uint32
Wszystkie zestawy

4 -51 Ostrzezenie o duzym pradzie 26 A parametrow PRAWDA -2 Uint32
Wszystkie zestawy

4 - 54 Ostrzezenie o niskiej wartosci zadanej -4999 parametrow PRAWDA -3 Int32
Ostrzezenie o wysokiej wartosci Wszystkie zestawy

4 - 55 zadanej 4999 parametrow PRAWDA -3 Int32
Ostrzezenie o niskim sprzezeniu Wszystkie zestawy

4 -56 zwrotnym -4999 parametréw PRAWDA -3 Int32
Ostrzezenie o wysokim sprzezeniu Wszystkie zestawy

4 -57 zwrotnym 4999 parametréw PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy

4 -58 Funkcja braku fazy silnika [1] Zalgczone parametrow FALSZ - Uint8
Wszystkie zestawy

4 -61 Czestotliwosci zabronione od: [Hz] 0 Hz parametréow PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy

4-63 Czestotliwosci zabronione do: [Hz] 0 Hz parametrow PRAWDA -1 Uint16

5.1.10 5-** We/wy cyfrowe
Nurner Opis parametru Wartos¢ domysina 2 zest. par. Zmiana podczas Indeks" Typ
parametru pracy konwersji

Wszystkie zestawy

5-10 Zacisk 18 - wejscie cyfrowe [8] Start parametrow PRAWDA - Uint8
[10] Zmiana kierunku [ Wszystkie zestawy

5-11 Zacisk 19 - wejscie cyfrowe obrotéw parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

5-12 Zacisk 27 - wejicie cyfrowe [1] Reset parametréw PRAWDA - Uint8
[14] Praca manewrowa - | Wszystkie zestawy

5-13 Zacisk 29 - wejscie cyfrowe jog parametréw PRAWDA - Uint8
[16] Bit programowanej | Wszystkie zestawy

5-15 Zacisk 33 - wejicie cyfrowe wartosci zadanej 0 parametréw PRAWDA - Uint8
Opoznienie zataczenia, zacisk 42 - wyjscie Wszystkie zestawy

5-34 cyfrowe 0,01 sek. parametréw PRAWDA -2- Uint16
Opoznienie wylaczenia, zacisk 42 - wyjscie Wszystkie zestawy

5-35 cyfrowe 0,01 sek. parametréw PRAWDA -2 Uint16
Wszystkie zestawy

5-40 Funkcja przekaznika [0] Brak dziatania parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

5-41 Opobznienie zataczenia, przekaznik 0,01 sek. parametréw PRAWDA -2 Uint16
Wszystkie zestawy

5-42 Opoznienie wytaczenia, przekaznik 0,01 sek. parametréw PRAWDA -2 Uint16
Wszystkie zestawy

5-55 Zacisk 33 - niska czestotliwos¢ 20 Hz parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy

5-56 Zacisk 33 - wysoka czestotliwo$¢ 5000 Hz parametréw PRAWDA 0 Uint16
Zacisk 33 - niska wartos¢ zadana/niska Wszystkie zestawy

5-57 wartos¢ sprzezenia zwrotnego 0 parametréw PRAWDA -3 Int32
Zacisk 33 - wysoka warto$¢ zadana/wysoka Wszystkie zestawy

5-58 wartos¢ sprzezenia zwrotnego 50 parametréw PRAWDA -3 Int32
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5.1.11 6-** We/Wy analogowe

Numer . iz . Zmiana podczas Indeks
parametru Opis parametru Wartos¢ domyslna 2 zest. par. pracy konwersji Typ
Wszystkie zestawy
6 - 00 Time-out Live zero 10 sek. parametréw PRAWDA 0 Uint8
Wszystkie zestawy
6 - 01 Funkcja time-out Live zero [0] Wytaczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
6-10 Zacisk 53 - niskie napiecie 0,07 V parametréw PRAWDA -2 Uint16
Wszystkie zestawy
6-11 Zacisk 53 - wysokie napiecie 10V parametréw PRAWDA -2 Uint16
Wszystkie zestawy
6-12 Zacisk 53 - maty prad 0,14 mA parametréw PRAWDA -2 Uint16
Wszystkie zestawy
6-13 Zacisk 53 - duzy prad 20 mA parametréw PRAWDA -2 Uint16
Zacisk 53 - niska wartos¢ zadana/ Wszystkie zestawy
6-14 niska wartos$¢ sprzezenia zwrotnego 0 parametréw PRAWDA -3 Int32
Zacisk 53 - wysoka warto$¢ zadana/
wysoka wartos¢ sprzezenia Wszystkie zestawy
6-15 zwrotnego 50 parametréw PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
6-16 Zacisk 53 - stata czasowa filtra 0,01 sek. parametréw PRAWDA -2 Uint16
6-19 Tryb zacisku 53 [0] Tryb napiecia 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
6 - 22 Zacisk 60 - maty prad 0,14 mA parametréw PRAWDA -2 Uint16
Wszystkie zestawy
6 - 23 Zacisk 60 - duzy prad 20 mA parametréw PRAWDA -2 Uint16
Zacisk 60 - niska wartos¢ zadana/ Wszystkie zestawy
6 - 24 niska wartos$¢ sprzezenia zwrotnego 0 parametréw PRAWDA -3 Int32
Zacisk 60 - wysoka warto$¢ zadana/
wysoka wartos¢ sprzezenia Wszystkie zestawy
6 - 25 zwrotnego 50 parametréw PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
6 - 26 Zacisk 60 - stata czasowa filtra 0,01 sek. parametréw PRAWDA -2 Uint16
6 - 80 Potencjometr LCP witaczony 1 1 zest. par. FALSZ - Uint8
Niska wartos¢ zadana potencjometru Wszystkie zestawy
6 - 81 LCP 0 parametréw PRAWDA -3 Int32
Wysoka wartos¢ zadana Wszystkie zestawy
6 - 82 potencjometru LCP 50 parametréw PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
6 - 90 Tryb zacisku 42 [0] 0-20 mA parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
6 - 91 Zacisk 42 - wyjscie analogowe [0] Brak dziatania parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
6-92 Zacisk 42 - wyjicie cyfrowe [0] Brak dziatania parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
6 -93 Minimalna skala wyjscia zacisku 42 0% parametréw PRAWDA -2 Uint16
Wszystkie zestawy
6 - 94 Maksymalna skala wyjscia zacisku 42 100% parametréw PRAWDA -2 Uint16
5.1.12 7-** Sterowniki
Numer Opis parametru Wartos¢ domysina 2 zest. par. Zmiana podczas Indeks " Typ
parametru pracy konwersji
Zrédto sprzezenia zwrotnego 1 Wszystkie zestawy
7-20 procesu CL [0] Brak funkgji parametréow PRAWDA - Uint8
Regulacja PI procesu normalna/ Wszystkie zestawy
7 -30 odwrécona [0] Normalny parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
7 - 31 Przetwarzanie Anti Windup PI [1] Wigczone parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
7 -32 Predkos¢ startowa Pl procesu 0 Hz parametrow PRAWDA -1 Uint16
Proporcjonalne wzmocnienie Pl Wszystkie zestawy
7 -33 procesu 0,01 parametréw PRAWDA -2 Uint16
Wszystkie zestawy
7 -34 Czas catkowania Pl procesu 9999 sek. parametréow PRAWDA -2 Uint32
Czynnik posuwu do przodu Pl Wszystkie zestawy
7 - 38 procesu 0% parametréow PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy
7 -39 Na zadanej szerokosci pasma 5% parametréow PRAWDA 0 Uint8
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5.1.13 8-** Komunikacja i opcje

pg:;‘:{ru Opis parametru Warto$¢ domysina 2 zest. par. Zmiana podczas pracy k:):tafekrssji Typ
Wszystkie zestawy
8 - 01 Zrédto sterowania [0] Stowo sterujace i cyfrowe | parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
8 - 02 Zrédto stowa sterujacego [1] RS485 FC parametréw PRAWDA - Uint8
8 - 03 Czas time-outu stowa sterujacego 1 sek. 1 zest. par. PRAWDA -1 Uint16
8 - 04 Funkcja timeout stowa steruj. [0] Wyfaczone 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
8 - 06 Reset time-out stowa sterujacego [0] Brak funkgji 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
8 -30 Protokét [0] FC 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint8
8 - 31 Adres 1 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint8
8 -32 Szybko$¢ transmisji portu FC [2] 9600 bps 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
8 -33 Parzystos¢ portu FC [0] Parzystos¢, 1 bit stopu |1 zest. par. PRAWDA - Uint8
8 - 35 Minimalne opdznienie odpowiedzi 0,01 sek. 1 zest. par. PRAWDA -3 Uint16
8 - 36 Maksymalne opdéznienie odpowiedzi 5 sek. 1 zest. par. PRAWDA -3 Uint16
8 -43 Odczyt konfiguracji PCD portu FC 0 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
8 - 50 Wybdr wybiegu silnika [3] Logiczne LUB parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
8 -51 Wybér szybkiego zatrzymania [3] Logiczne LUB parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
8 -52 Wybér hamulca DC [3] Logiczne LUB parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
8 -53 Wybdr startu [3] Logiczne LUB parametréow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
8 - 54 Wybdr zmiany kierunku obrotéw [3] Logiczne LUB parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
8 - 55 Wybdr zestawu parametrow [3] Logiczne LUB parametréow PRAWDA - Uint8
Wybér programowanej wartosci Wszystkie zestawy
8 - 56 zadanej [3] Logiczne LUB parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
8-94 Sprzezenie zwrotne magistrali 1 0 parametréw PRAWDA 0 Int16
5.1.14 13-** Logiczny sterownik zdarzen
Numer Opis parametru Wartos¢ domysina 2 zest. par. Zmiana podczas Indeks" Typ
parametru pracy konwersji
13 - 00 Tryb sterownika SL [0] Wytaczone 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
13 - 01 Poczatek zdarzenia [39] Polecenie startu 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
[40] Przetwornica czestotliwosci
13 -02 Koniec zdarzenia zatrzymana 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
13-03 Resetuj SLC [0] Nie kasowac 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
13-10 Argument komparatora [0] Wytaczone 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
13- 11 Operator komparatora [1] Réwny w przyblizeniu 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
13-12 Warto$¢ komparatora 0 1 zest. par. PRAWDA -1 Int32
13 - 20 Zegar sterownika SL 0 sek. 1 zest. par. PRAWDA -1 Uint32
13 - 40 Reguta logiczna Boole’a 1 [0] Fatsz 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
13 - 41 Operator reguly logicznej 1 [0] Wytaczone 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
13 - 42 Reguta logiczna Boole’a 2 [0] Fatsz 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
13 - 43 Operator reguly logicznej 2 [0] Wytaczone 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
13 - 44 Reguta logiczna Boole'a 3 [0] Fatsz 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
13 - 51 Zdarzenie sterownika SL [0] Fatsz 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
13 -52 Dziatanie sterownika SL [0] Wytaczone 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
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5.1.15 14-** Funkcje specjalne

Numer Opis parametru Wartos¢ domysina 2 zest. par. Zmiana podczas Indeks" Typ
parametru pracy konwersji
Wszystkie zestawy
14 - 01 Czestotliwos¢ kluczowania [1] 4,0 kHz parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
14 - 03 Przemodulowanie [1] Zatgczone parametréw FALSZ - Uint8
Funkcja przy niezréwnowazeniu Wszystkie zestawy
14 -12 zasilania [0] Wytaczenie awaryjne | parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
14 - 20 Tryb resetowania [0] Reset reczny parametréw PRAWDA - Uint8
Odstep pomiedzy prébami auto Wszystkie zestawy
14 - 21 restartu 10 sek. parametrow PRAWDA 0 Uint16
14 - 22 Tryb pracy [0] Praca normalna 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
14 - 26 Dziatanie przy btedzie falownika [0] Wytaczenie awaryjne | parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
14 - 41 Minimalny strumien dla AEO 66 % parametréw PRAWDA 0 Uint8
5.1.16 15-** Informacje na temat przetwornicy czestotliwosci
Numer . iz : Zmiana podczas Indeks
Opis parametru Wartos¢ domysina 2 zest. par. konwers Typ
parametru pracy ji
15 - 00 Czas pracy 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint32
15 - 01 Godziny pracy 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint32
15 - 02 Licznik kWh 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint32
15 - 03 Zafgczenia zasilania 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint32
15 - 04 Nadmierne temperatury 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint16
15 - 05 Przepiecia 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint16
15 - 06 Zerowanie licznika kWh [0] Nie kasowac 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
15 - 07 Zerowanie licznika godzin pracy [0] Nie kasowac 1 zest. par. PRAWDA - Uint8
15 - 30 Dziennik btedéw: kod btedu 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint8
15 - 40 Typ FC 1 zest. par. FALSZ 0 Wyswietlany ciag
15 - 41 Sekcja mocy 1 zest. par. FALSZ 0 Wyswietlany ciag
15 -42 Napiecie 1 zest. par. FALSZ 0 Wyswietlany ciag
Wersja oprogramowania karty
15-43 sterujacej 1 zest. par. FALSZ 0 Wyswietlany ciag
Nr zamoéwieniowy Przetwornica
15 - 46 czestotliwosci 1 zest. par. FALSZ 0 Wyswietlany ciag
15 - 48 Nr ID LCP 1 zest. par. FALSZ 0 Wyswietlany ciag
Numer seryjny Przetwornica
15 - 51 czestotliwosci 1 zest. par. FALSZ 0 Wyswietlany ciag
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5.1.17 16-** Odczyty danych

Numer Opis parametru Wartos¢ domysina 2 zest. par. Zmiana podczas Indeks" Typ
parametru pracy konwersji
16 - 00 Stowo sterujace 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint16
16 - 01 Warto$¢ zadana [jednostka] 0 1 zest. par. PRAWDA -3 Int32
16 - 02 Warto$¢ zadana % 0 1 zest. par. PRAWDA -1 Int16
16 - 03 Stowo statusowe 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint16
16 - 05 Rzeczywista warto$¢ gtowna [%] 0 1 zest. par. PRAWDA -2 Int16
16 - 09 Odczyt niestandardowy 0 1 zest. par. PRAWDA -2 Int32
16 - 10 Moc [kW] 0 1 zest. par. PRAWDA -3 Uint16
16 - 11 Moc [KM] 0 1 zest. par. PRAWDA -3 Uint16
16 - 12 Napiecie silnika 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint16
16 - 13 Czestotliwosc 0 1 zest. par. PRAWDA -1 Uint16
16 - 14 Prad silnika 0 1 zest. par. PRAWDA -2 Uint16
16 - 15 Czestotliwos¢ [%] 0 1 zest. par. PRAWDA -1 Uint16
16 - 18 Stan termiczny silnika 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint8
16 - 30 Napiecie w obwodzie posrednim DC 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint16
16 - 34 Temperatura radiatora 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint8
16 - 35 Stan termiczny inwertera 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint8
16 - 36 Znam. Nom. Prad 0 1 zest. par. PRAWDA -2 Uint16
16 - 37 Znam. Prad maks. 0 1 zest. par. PRAWDA -2 Uint16
16 - 38 Stan sterownika SL 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint8
16 - 50 Zewnetrzna warto$¢ zadana 0 1 zest. par. PRAWDA -1 Int16
16 - 51 Impulsowa warto$¢ zadana 0 1 zest. par. PRAWDA -1 Int16
16 - 52 Sprzezenie zwrotne [jednostkal 0 1 zest. par. PRAWDA -3 Int32
16 - 60 Wejscie cyfrowe 18, 19, 27, 33 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint16
16 - 61 Wejscie cyfrowe 29 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint8
16 - 62 Wejécie analogowe 53 [V] 0 1 zest. par. PRAWDA -2 Uint16
16 - 63 Wejscie analogowe 53 [mA] 0 1 zest. par. PRAWDA -2 Uint16
16 - 64 Wejécie analogowe 60 0 1 zest. par. PRAWDA -2 Uint16
16 - 65 Wyijscie analogowe 42 [mA] 0 1 zest. par. PRAWDA -2 Uint16
16 - 68 Wejscie impulsowe 33 20 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint16
16 - 71 Wyijscie przekaznikowe [bin] 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint8
16 - 72 Licznik A 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Int16
16 - 73 Licznik B 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Int16
16 - 86 REF 1 portu FC 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Int16
16 - 90 Stowo alarmowe 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint32
16 - 92 Stowo ostrzezenia 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint32
16 - 94 Rozszerz. stowo statusowe 0 1 zest. par. PRAWDA 0 Uint32
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6 Usuwanie usterek

Ostrzezenie lub alarm s3 sygnalizowane przez odpowiednia
diode LED z przodu przetwornica czestotliwosci i
wskazywane przez kod na wyswietlaczu.

Ostrzezenie pozostaje aktywne do czasu usuniecia jego
przyczyny. W pewnych sytuacjach silnik moze nadal
pracowaé. Komunikaty ostrzegawcze moga by¢ krytyczne,
lecz nie musi tak by¢ w kazdej sytuacji.

W przypadku alarmu, przetwornica czestotliwosci wytaczy
sie awaryjnie. Po usunieciu przyczyny alarmy musza zostac¢
zresetowane, aby ponownie uruchomi¢ urzadzenie.

Mozna to przeprowadzi¢ na cztery sposoby:
1. Poprzez uzycie przycisku sterujacego [RESET] na

LCP.
2. Poprzez wejscie cyfrowe z funkcjg ,Reset”.
3 Za pomoca komunikacji szeregowej.

WAZNE

Po recznym zresetowaniu poprzez uzycie przycisku [RESET]
na LCP, nalezy wcisna¢ przycisk [AUTO ON] lub [HAND ON]
w celu ponownego uruchomienia urzadzenia.

W przypadku braku mozliwosci zresetowania alarmu,
przyczyna takiego stanu moze byc¢ fakt, ze przyczyna

alarmu nie zostata usunieta lub, ze alarm jest wytaczony z
blokada (patrz takze tabela na nastepnej stronie).

AUWAGA|

Alarmy wytaczone z blokada proponuja dodatkowe
zabezpieczenie, co oznacza, ze zasilanie musi zosta
wylaczone przed zresetowaniem alarmu. Po ponownym
wlaczeniu przetwornica czestotliwosci nie jest juz diuzej
zablokowana i moze zosta¢ zresetowana w spos6b opisany
powyzej pod warunkiem, Ze przyczyna alarmu zostata
usunieta.

Alarmy, ktére nie sg wylaczone z blokada, moga by¢
réwniez zresetowane przy uzyciu funkcji automatycznego
resetu w 14-20 Reset Mode (Ostrzezenie: mozliwe jest
automatyczne obudzenie!)

Jedli ostrzezenie i alarm sg oznaczone kodem w tabeli na
nastepnej stronie, oznacza to, Ze albo ostrzezenie pojawia
sie przed alarmem, lub ze mozna okresli¢, czy wyswietlane
jest ostrzezenie czy alarm w przypadku danego btedu.

Jest to mozliwe na przyktad w 7-90 Motor Thermal
Protection. Po wystapieniu alarmu lub blokady, silnik
przeprowadza wybieg, a alarm i ostrzezenie sg sygnali-
zowane na przetwornica czestotliwosci. Po usunieciu btedu,
sygnalizowany bedzie tylko alarm.

Nr |Opis Ostrzezeni | Alarm | Wylaczenie z Blad Wartos¢ zadana
e blokadg parametru

2 Btad Live zero (X) (X) 6-01

4 Zanik fazy zasilania (X) (X) (X) 14-12

7 Przepiecie obwodu DC X

8 Napiecie obwodu DC ponizej dopuszczalnego X X

9 Przecigzenie falownika X X

10 Przekroczenie temperatury ETR silnika (X) (X) 1-90

11 Przekroczenie temperatury termistora silnika (X) (X) 1-90

13 Przetezenie X X

14 | Btad uziemienia X X

16 [Zwarcie X X

17 Limit czasu stowa sterujacego (X) (X) 8-04

25 | Zwarcie rezystora hamowania X

27 |Zwarcie przerywacza hamulca X X

28 |Kontrola hamulca X

29 |Przegrzanie plyty zasilania X X

30 |Brak fazy U silnika (X) (X) 4-58

31 |Brak fazy V silnika (X) (X) 4-58

32 |Brak fazy W silnika (X) (X) 4-58

38 |Btad wewnetrzny X X

44  [Btad uziemienia 2 X X

47 [Btad napiecia sterowania X X

51 [Sprawdzenie Unom i lhom AMT X
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Nr |Opis Ostrzezeni | Alarm | Wylaczenie z Blad Wartos¢ zadana
e blokada parametru
52 Niskie AMT lnom X
53 | AMT silnik zbyt duzy X
54 | AMT silnik zbyt maty X
55 |Parametr AMT poza zakresem X
63 [Staby hamulec mechaniczny X
80 [Przetwornica czestotliwosci sprowadzona do X
wartosci domysinej
84 [Pofaczenie pomiedzy przetwornicg czestotliwosci X
a LCP zostato utracone
85 [Przycisk nieaktywny X
86 [Btad kopiowania X
87 |Dane LCP niepoprawne X
88 [Dane LCP niekompatybilne X
89 [Parametr tylko do odczytu X
90 |Baza danych parametréw jest zajeta X
91 Wartos¢ parametru nie jest odpowiednia w tym X
trybie
92  |Wartos$¢ parametru przekracza ograniczenia X
min/max

Tabela 6.1 Lista kodéw alarméw/ostrzezen

(X) Zaleznie od parametru

Wytaczenie awaryjne to dziatanie, podczas ktérego wystapit
alarm. Wytaczenie awaryjne spowoduje wybieg silnika i
mozna je zresetowac naciskajac przycisk resetu lub
wykorzystujac wejscie cyfrowe (grupa parametrow 5-1* [1]).
Zdarzenie powodujace wiaczenie alarmu nie moze
spowodowac uszkodzenia przetwornica czestotliwosci lub
wytworzenia sie niebezpiecznych warunkéw pracy.
Wytaczenie awaryjne z blokada to dziatanie, podczas
ktérego wystapit alarm i ktére moze spowodowac
uszkodzenie przetwornica czestotliwosci i podtaczonych
elementéw. Wytaczenie awaryjne z blokadg mozna
zresetowac tylko przez wytgczenie i ponowne wiaczenie
zasilania.

Wskazanie diody

Ostrzezenie z6Ma

Alarm czerwona pulsujaca

Stowa alarmowe, stowa ostrzezenia i rozszerzone stowa
statusowe moga by¢ odczytane poprzez magistrale
szeregowg lub opcjonalnie magistrale komunikacyjna w
celu przeprowadzenia diagnozy. Patrz takze 16-90 Alarm
Word, 16-92 Warning Word i 16-94 Ext. Status Word.

68 MG02C549 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Danf

Usuwanie usterek

Przewodnik programowania przetwornicy czestotliwosci VLT® Micro FC 51

6.1.1 Stowo alarmowe, stowo ostrzezenia i rozszerzone stowo statusowe

Par. 16-90 Par. 16-92 Par. 16-94
RozszerzoneStowoS-
Bit Hex Dec StowoAlarmowe StowoOstrzezenia tatusu
0 1 1 Kontrola hamulca Rozpedz./zwaln.
1 2 2 Tem.karty mocy Tem.karty mocy AMT pracuje
2 4 4 Btad uziemienia Start CW/CCW
3 8 8 Zwalnianie
4 10 16 TO stowa ster. TO stowa ster. Zwiek.war.zad
Sprzezenie zwrotne
powyzej ograniczenia,
5 20 32 Przetezenie Przetezenie wysokie
Sprzezenie zwrotne
Ograniczenie ponizej ograniczenia,
40 64 momentu niskie
80 128 Przeg.termsil. Przeg.term.sil. Wysoki prad wyjsciowy
100 256 Przegrz.ETRsil. Przegrz.ETRsil. Maty prad wyjsciowy
Powyzej wartosci
zadanej, wartos¢
9 200 512 Przecigzenie inwertera Przecigzenie inwertera wysoka
Ponizej wartosci
10 400 1024 Nis.nap.Wob.DC Nis.nap.Wob.DC zadanej, niska wartosc
11 800 2048 Przep.w obw.DC Przep.w obw.DC
12 1000 4096 Zwarcie
13 2000 8192 Hamowanie
14 4000 16384 Utrata fazy zasilania Utrata fazy zasilania
15 8000 32768 AMT niepomysine OVC aktywny
16 10000 65536 Btad Live zero Bfad Live zero Hamulec AC
17 20000 131072 Btad wewnetrzny
18 40000 262144
Powyzej wartosci
zadanej, wartos¢
19 80000 524288 Zanik fazy U wysoka
Ponizej wartosci
20 100000 1048576 Zanik fazy V zadanej, niska wartos¢
Lokalna wart. zad./
Zdalnie sterowana
21 200000 2097152 Zanik fazy W wart. zad.
22 400000 4194304
23 800000 8388608 Btad napiecia sterowania
24 1000000 16777216
25 2000000 33554432 Ograniczenie pradu
26 4000000 67108864 Zwarcie rezystora hamowania
27 8000000 134217728 Zwarcie modutu IGBT
28 10000000 268435456 M4/M5: Biad uziemienia (desat.) ZanikFazySilnika
29 20000000 536870912 Naped po inicj.
30 40000000 1073741824 Nie zdefiniowano
31 80000000 2147483648 Staby ham.mech BazadanychZaj

Stowa alarmowe, stowa ostrzezenia i rozszerzone stowa
statusowe moga by¢ odczytane poprzez magistrale
szeregowa W celu przeprowadzenia diagnozy. Patrz takze

16-94 Rozszerz. sfowo statusowe.

OSTRZEZENIE/ALARM 2, Btad Live zero
Sygnat na zacisku 53 lub 60 ma mniej niz 50% wartosci
ustawionej w 6-10 Zacisk 53 - niskie napiecie, 6-12 Zacisk 53

- maty prqd i 6-22 Zacisk 60 - maty prqd.
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OSTRZEZENIE/ALARM 4, Zanik fazy zasilania

Zanik fazy po stronie zasilania lub asymetria napiecia
zasilania jest zbyt duza. Ten komunikat pojawia sie rowniez
w przypadku btedu prostownika wejsciowego w
przetwornica czestotliwosci.

Rozwigzanie problemu: Nalezy sprawdzi¢ napiecie zasilania
i prady zasilania przetwornica czestotliwosci. Btedy te
moga by¢ powodowane przez znieksztatcenia zasilania.
Problem ten moze zosta¢ rozwigzany poprzez
zamontowanie filtra liniowego Danfoss.

OSTRZEZENIE/ALARM 7, Przepiecie DC

Jedli napiecie obwodu posredniego przekracza ograni-
czenie, po pewnym czasie przetwornica czestotliwosci
wyltaczy sie awaryjnie.

Usuwanie usterek
Podtaczy¢ rezystor hamowania

Wydtuzy¢ czas rozpedzania/zatrzymania
Zmienic typ profilu rozpedzania/zatrzymania
Wiaczy¢ funkcje w 2-10 Brake Function
Zwiekszy¢ 14-26 Trip Delay at Inverter Fault

Btad ten moze by¢ powodowany przez znieksztatcenia
zasilania. Problem ten moze zosta¢ rozwigzany poprzez
zamontowanie filtra liniowego Danfoss.

OSTRZEZENIE/ALARM 8, Napiecie obwodu DC ponizej
dopuszczalnego

Jesli napiecie obwodu posredniego (DC) spadnie ponizej
ograniczenia zbyt niskiego napiecia, przetwornica
czestotliwosci sprawdza, czy podfaczono zasilanie
rezerwowe 24 V DC. Jesli nie podtaczono zasilania
rezerwowego 24 V DC, przetwornica czestotliwosci wylaczy
sie awaryjnie po ustalonym czasie. Opdznienie to jest rézne
dla réznych wielkosci urzadzen.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania odpowiada
napieciu przetwornica czestotliwosci.

Wykona¢ sprawdzenie napiecia wejsciowego
Wykonac sprawdzenie miekkiego tadowania

OSTRZEZENIE/ALARM 9, Przecigzenie inwertera
przetwornica czestotliwosci wytaczy sie z powodu
przecigzenia (zbyt duzy prad przez zbyt dtugi czas). Licznik
elektronicznego zabezpieczenia termicznego inwertora
wysyta ostrzezenie przy 98% i wytacza przetwornice
awaryjnie przy 100%, wysytajac alarm. przetwornica
czestotliwosci nie mozna zresetowac, dopoki licznik
wskazuje wiecej niz 90%.

Btad polega na tym, Ze przetwornica czestotliwosci jest
zbyt dtugo przecigzone o wiecej niz 100%.

Usuwanie usterek
Poréwnac prad wyjsciowy podany na LCP z
pradem znamionowym przetwornica
czestotliwosci.

Poréwnac prad wyjsciowy podany na LCP ze
zmierzonym pradem silnika.

Wyswietli¢ termiczne obcigzenie przetwornicy na
LCP i monitorowa¢ wartos¢. Podczas pracy
powyzej wartosci znamionowej pradu ciggtego
przetwornica czestotliwosci, licznik powinien
zwiegkszy¢ wartos¢. Podczas pracy ponizej wartosci
znamionowej pradu ciggtego przetwornica
czestotliwosci, licznik powinien zmniejszy¢
wartosc.

Jezeli wymagana jest duza czestotliwo$¢ przefaczania,
wiecej szczegotéw mozna znalez¢ w rozdziale Zalecen
Projektowych méwigcym o obnizaniu wartosci znamio-
nowych.

OSTRZEZENIE/ALARM 10, Przekroczenie temperatury przy
przeciazeniu silnika

Wedtug systemu elektronicznej ochrony termicznej (ETR),
silnik jest zbyt goracy. Wybra¢, czy przetwornica
czestotliwosci ma wysytac ostrzezenie lub alarm, kiedy
licznik osiggnie 100% w 1-90 Motor Thermal Protection. Btad
ten wystepuje, gdy silnik jest zbyt dtugo przecigzony o
wiecej niz 100%.

Usuwanie usterek
Sprawdzi¢, czy silnik sie nie przegrzewa.

Sprawdzi¢, czy silnik nie jest przecigzony
mechanicznie.

Sprawdzi¢ czy w 1-24 Motor Current ustawiono
wiasciwg wartos¢ pradu silnika.

Sprawdzi¢, czy dane silnika w parametrach od
1-20 do 1-25 sg ustawione prawidtowo.

Uruchamianie AMT za pomoca parametru 1-29
Automatyczne dopasowanie do silnika (AMT).
Ograniczenie pradu szczytowego inwertora (ok.
200% pradu znamionowego) jest przekroczone.
Ostrzezenie trwa ok. 8-12 sekund, po czym
przetwornica czestotliwosci wylacza sie awaryjnie,
generujac alarm. Nalezy wytaczy¢ przetwornica
czestotliwosci i sprawdzi¢, czy mozna obréci¢ wat
silnika oraz czy moc silnika jest odpowiednia do
przetwornica czestotliwosci. Jesli zostanie
wybrane rozszerzone sterowanie hamowaniem
mechanicznym, wytaczenie awaryjne mozna
zresetowac z zewnatrz. pozwoli doktadniej
dostroi¢ przetwornica czestotliwosci do silnika i
zmniejszy¢ obcigzenie termiczne.

OSTRZEZENIE/ALARM 11, Nadmierna temp. termistora
silnika

Termistor moze by¢ odtaczony. Wybra¢, czy przetwornica
czestotliwosci ma wysyta¢ ostrzezenie lub alarm w

1-90 Motor Thermal Protection.
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Usuwanie usterek
Sprawdzi¢, czy silnik sie nie przegrzewa.

Sprawdzi¢, czy silnik nie jest przecigzony
mechanicznie.

OSTRZEZENIE/ALARM 13, Przetezenie

Ograniczenie pradu szczytowego inwertora (ok. 200%
pradu znamionowego) jest przekroczone. Ostrzezenie trwa
ok. 8-12 sekund, po czym przetwornica czestotliwosci
wylacza sie awaryjnie, generujac alarm. Nalezy wytaczy¢
przetwornica czestotliwosci i sprawdzi¢, czy mozna obrocic¢
wat silnika oraz czy moc silnika jest odpowiednia do
przetwornica czestotliwosci. Jesli zostanie wybrane
rozszerzone sterowanie hamowaniem mechanicznym,
wylaczenie awaryjne mozna zresetowac z zewnatrz.

Rozwigzanie problemu:

Odtaczy¢ zasilanie i sprawdzi¢, czy mozna obréci¢
wat silnika.

Sprawdzi¢, czy rozmiar silnika jest wiasciwy dla
przetwornica czestotliwosci.

Sprawdzi¢ czy dane silnika sg prawidtowe w
parametrach od 1-20 do 1-25.

ALARM 14, Btad uziemienia

Wystepuje prad z faz wyjsciowych do ziemi, albo w kablu
pomiedzy przetwornica czestotliwosci i silnikiem, albo w
samym silniku.

Rozwiazanie problemu:
Odtaczy¢ zasilanie od przetwornica czestotliwosci
i usunac¢ usterke uziemienia.

Zmierzy¢ rezystancje uziemienia przewodéw
silnika i samego silnika megaomomierzem, aby
sprawdzi¢ btedy doziemienia w silniku.

ALARM 16, Zwarcie
Zwarcie w silniku lub w jego kablach.

Odtaczy¢ zasilanie od przetwornica czestotliwosci i usunac
zwarcie.

OSTRZEZENIE/ALARM 17, Limit czasu stowa sterujacego
Brak komunikacji z przetwornica czestotliwosci.
Ostrzezenie bedzie aktywne pod warunkiem, ze

8-04 Control Word Timeout Function NIE zostat ustawiony na
WYL.

Jesli 8-04 Control Word Timeout Function jest ustawiony na
Stop i Wytaczenie awaryjne, pojawi sie ostrzezenie i
przetwornica czestotliwosci zacznie hamowac¢ az do
wylaczenia awaryjnego, generujac alarm. Mozna
ewentualnie zwiekszy¢ par. 8-03 Czas time-out stowa
sterujacego.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢ potaczenia kabla komunikacji
szeregowej.

Zwigkszy¢8-03 Control Word Timeout Time

Sprawdzi¢ dziatanie sprzetu komunikacyjnego.

Sprawdzi¢ poprawnos¢ instalacji wzgledem
wymogoéw EMC.

OSTRZEZENIE 25, Zwarcie rezystora hamowania

Rezystor hamulca jest monitorowany podczas pracy. Jesli
pojawi sie w nim zwarcie, funkcja hamowania zostanie
wylaczona i pojawi sie ostrzezenie. przetwornica
czestotliwosci nadal pracuje, ale bez funkcji hamowania.
Odfaczy¢ zasilanie od przetwornica czestotliwosci i
wymieni¢ rezystor hamowania (patrz 2-15 Brake Check).

OSTRZEZENIE/ALARM 27, Blad przerywacza hamulca
Tranzystor hamowania jest monitorowany podczas pracy i
jesli wystapi na nim zwarcie, funkcja hamowania jest
wylaczana i wysytane jest ostrzezenie. przetwornica
czestotliwosci nadal moze pracowa¢, lecz poniewaz doszto
do zwarcia w tranzystorze hamulca, znaczna moc jest
przesytana do rezystora hamowania, nawet jesli jest on
nieaktywny.

Nalezy odtaczy¢ zasilanie od przetwornica czestotliwosci i
usungc¢ rezystor hamowania.

OSTRZEZENIE/ALARM 28, Kontrola hamulca zakoriczyla sig
niepowodzeniem
Rezystor hamowania nie jest podtagczony lub nie dziata.

ALARM 29, Temperatura radiatora

Maksymalna temperatura radiatora zostata przekroczona.
Bfad temperatury nie zostanie zresetowany, dopéki
temperatura nie spadnie ponizej okreslonej temperatury
radiatora. Prég wyfaczenia samoczynnego i resetu zalezy
od poziomu mocy przetwornica czestotliwosci.

Rozwigzanie problemu:
Sprawdzi¢, czy wystepuja ponizsze warunki.
Zbyt wysoka temperatura otoczenia.

Zbyt dtugi kabel silnika.
Czy istnieje nieodpowiedni przeswit nad i pod
przetwornica czestotliwosci

Zablokowany obieg powietrza wokot
przetwornica czestotliwosci.

Uszkodzony wentylator radiatora.
Brudny radiator.

ALARM 30, Brak fazy U silnika

Brak fazy U silnika miedzy przetwornica czestotliwosci i
silnikiem.

Odtaczy¢ zasilanie od przetwornica czestotliwosci i
sprawdzi¢ faze U silnika.

ALARM 31, Brak fazy V silnika

Zanik fazy V silnika miedzy przetwornica czestotliwosci i
silnikiem.

Odfaczy¢ zasilanie od przetwornica czestotliwosci i
sprawdzi¢ faze V silnika.

ALARM 32, Brak fazy W silnika
Brak fazy W silnika miedzy przetwornica czestotliwosci i
silnikiem.
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Odtaczy¢ zasilanie od przetwornica czestotliwosci i
sprawdzi¢ faze W silnika.

ALARM 38, Blad wewnetrzny

Usuwanie usterek
Wytaczy¢ i ponownie wtaczy¢ zasilanie

Sprawdzi¢, czy opcja jest prawidlowo zainsta-
lowana

Sprawdzi¢, czy pofaczenia nie sg obluzowane lub
czy nie brakuje ktérego$ z nich

Moze zajs¢ potrzeba kontaktu z dostawca lub dziatem
obstugi Danfoss. Nalezy zapisa¢ numer kodu w celu
dalszego usuwania usterek.

OSTRZEZENIE 47, Niskie zasilanie 24V

Zasilanie 24 V DC jest mierzone na karcie sterujacej.
Zewnetrzne zasilanie rezerwowe 24 V DC moze by¢
przecigzone; w przeciwnym razie nalezy skontaktowac sie z
przedstawicielem firmy Danfoss.

ALARM 51, Sprawdzenie Unom oraz Inom AMT
Prawdopodobnie ustawienia napiecia silnika, pradu silnika i
mocy silnika sg nieprawidtowe. Sprawdzi¢ ustawienia w
parametrach od 1-20 do 1-25.

ALARM 55, Parametr AMA poza zakresem
Wartosci parametréw silnika sa poza dopuszczalnym
zakresem. AMA nie zadziata.

ALARM 63, Staby hamulec mechaniczny
Rzeczywisty prad silnika nie przekroczyt pradu ,zwalniania
hamulca” w oknie czasowym ,Opdznienia startu”.

ALARM 80, Przetwornica czestotliwosci sprowadzona do
wartosci domysinej

Ustawienia parametru sprowadzone do wartosci
domyslnych po recznym resecie. Zresetowac urzadzenie,
aby usung¢ alarm.

ALARM 84, Potaczenie pomiedzy przetwornica czestot-
liwosci a LCP zostato utracone
Nalezy ponownie podigczy¢ LCP w staranny sposéb.

ALARM 85, Przycisk nieaktywny
Patrz grupa parametréw 0-4* LCP

ALARM 86, Kopiowanie nieudane
Nastgpit btad podczas kopiowania z przetwornica
czestotliwosci na LCP lub w druga strone.

ALARM 87, Dane LCP niepoprawne

Nastepuje podczas kopiowania z LCP, jezeli LCP zawiera
btedne dane - lub jezeli nie zatadowano zadnych danych
do LCP.

ALARM 88, Dane LCP niekompatybilne

Nastepuje podczas kopiowania z LCP, jezeli dane s
przenoszone pomiedzy przetwornica czestotliwosci o
znacznie rézniagcych sie wersjach oprogramowania.

OSTRZEZENIE 89, Parametr tylko do odczytu
Nastepuje, gdy podjeto prébe zapisania parametru tylko
do odczytu.

ALARM 90, Baza danych parametréw jest zajeta
LCP i potaczenie RS485 probuja réwnoczesnie zaktua-
lizowac parametry.

ALARM 91, Wartos$¢ parametru nie jest odpowiednia w tym
trybie

Nastepuje, gdy podejmuje sie prébe zapisania nieodpo-
wiedniej wartosci parametru.

ALARM 92, Warto$¢ parametru przekracza ograniczenia
min/max

Nastepuje, gdy podejmuje sie prébe ustawienia wartosci
spoza dopuszczalnego zakresu. Parametr mozna zmienic
tylko wtedy, gdy silnik jest zatrzymany. Bt. Podano niepra-
widtowe hasto; nastepuje, gdy podczas zmieniania
parametru zabezpieczonego hastem wpisano btedne hasto.
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Indeks Izolowanego Zrédta Zasilania 4
A J
Active Set-up 54  Jednostki 9
Aktywny
Zestaw Par 59 K
Zestaw Parametrow, 8,48,11,13,30 Kierunek Obrotéw Silnika 9
Alarmy | Ostrzezenia 67 Kompensacja
Automatyczne Dostrojenie Do Silnika (AMT)...........cccooemmmmrrrreens 16 Obciazenia 17,59
Poslizgu 18,59
B Kompensacji Poslizgu 15,18
Brake Resistor (ohm) 54  Komunikacja | Opcje 64
Komunikacji Szeregowei..................... 9,25,31,39,40,41,52,53
C Kontrola
. Napiecia W DC 60
Ciagu Kedu Typu > Przepiecia 21
Czas
Rozpedzania 1 24
Zatrzymania 1 25 L
Czestotliwos¢ Lampki Sygnalizacyjne 9
Przelaczania 70 LCP
Silnika 16 11 1
12 1
D Lista Kodéw Alarméw/ostrzezen 68
Dane Silnika 70 Load Compensation 54
DC-brake 55 Logiczny Sterownik Zdarzen 2
DC-Brake 54
M
E Maksymalna Warto$¢ Zadana 22
Edit Set-up 54  Menu
, Gtowne 9,10
Edytowany Zestaw Parametréw. 8 Statusu 9
Edytuj Zestaw Parametréw 11,12,13 Minimalna Wartoé¢ Zadana 2
Elektronicznych 4 Moc Silnika 16
Mocy Silnika 72
F Motor
Fazy Silnika 28,52,62 Phase 55
Funkcje Specjalne 49,65 Temperature 54
H N
Hamowania DC 19 Napiecie Silnika 16
Hamowanie DC 29 Niezmiennych Podczas Dziatania 12
Hamulce 60 Numer
| c Parametru 8
Hamulec D 20 Zestawu Parametréw 8
Hand Mode 55
)
I Obcigzenia Termicznego 52
Identyfikacja Przetwornicy Czestotliwosci 51 Obciazenie Termiczne 17
Indeks Konwersji 58 Obcigzenie/Silnik 59
Informacje Na Temat Przetwornicy Czestotliwosci.................. 65 Obnizaniu Wartosci Znamionowych 70
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Odczyty Danych 66
Ograniczenia / Ostrzezenia 62 w
Oprogramowanie Konfiguracyjne MCT-10........cccc.ccoocverrsvcernes 1 Wartos¢
o | C | Wartos¢ 8
ver-voitage Contro >4 Zadana/Czas Rozpedzenia/zatrzymania........co.cveeeeeeeeesnecens 61
Wartosci Znamionowej Pradu 70
P We/Wy Analogowe 63
Post: ie Z Odpadami 4
ostepowanie padami We/wy Cyfrowe 62
P Swietl 59
raca/Wyswietlacz Wyltacznik R6znicowopradowy. 4
Prad Wyéwietl
Silnika 16 Wyswietlacz
Uptywowy 4
Wyjsciowy. 70 7
Pradem Silnika 70 Zabezpieczenia Silnika Przed Przeciazeniem.............oow... 4
Pradu Silnika 72 Zasilania T 4
Prady Uptywu 3 Znamionowa Predkos¢ Silnika 16
Przyciski Znamionowego Pradu Magnesowania 17
Funkcyjne 9 ;
Nawigacyjne 9 Zresetowaé 70
R Z
Resecie 79 Zrédto Termistor 60
Resetowanie Wylaczenia Awaryjnego 49
Rezystor Hamulca 20, 60
Rezystorze Hamulca 31
S
Setup Edytowany. 59
Set-up Software 8
Skréty | Normy:. 7
Slip Compensation 54

Stowo Alarmowe, Stowo Ostrzezenia | Rozszerzone Stowo
Statusowe...... 69

Status Silnika 52
Sterowniki 63
Symbole 7
Szybkie Menu 9,10
T
Temperatury Silnika 19,20
Termistora 19,70
Thermistor 54
Tryb Hand 1
Trybie
Hand 32,36
Odczytu 9
Trybu Hand 15,59
U
Usuwanie Usterek 67
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